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Informacion importante para el usuario

Las caracteristicas de funcionamiento de los equipos de estado sélido son distintas a las de los equipos electromecanicos. En la publicacién Safety
Guidelines for the Application, Installation and Maintenance of Solid State Controls (publicacién SGI-1.1 que podr4 obtener a través de la oficina
local de ventas de Rockwell Automation o en linea en la direccién heep://literature.rockwellautomation.com) se describen algunas diferencias

importantes entre los equipos de estado sélido y los dispositivos electromecdnicos de ldgica cableada. Debido a estas diferencias y a la gran
diversidad de usos que se puede dar a los equipos de estado solido, las personas responsables de la utilizacién de este equipo deberdn asegurarse de
la idoneidad de cada una de las aplicaciones concebidas con estos equipos.

Rockwell Automation, Inc. no serd responsable en ningin caso de danos directos o indirectos resultantes del uso o la aplicacion de este equipo.

Los ejemplos y diagramas incluidos en este manual tienen exclusivamente un fin ilustrativo. Debido al gran niimero de variables y requisitos
asociados con cualquier instalacidn en particular, Rockwell Automation, Inc. no puede asumir ninguna responsabilidad u obligacién por el uso
que se haga a partir de los ejemplos y diagramas.

Rockwell Automation, Inc. no asume ninguna obligacién de patente relativa al uso de la informacién, circuitos, equipo o software descritos en este manual.
Se prohibe la reproduccién total o parcial del contenido de este manual sin la autorizacién por escrito de Rockwell Automation, Inc.

En este manual, cuando es necesario, se utilizan notas para alertarle respecto a consideraciones de seguridad.

Identifica informacion sobre prdcticas o circunstancias que pueden ocasionar una explosion en un ambiente

ADVERTENCIA . . - . - -
peligroso y que pueden provocar lesiones personales, la muerte, dafios materiales o pérdidas econémicas.

Identifica informacion critica para una correcta aplicacién y comprensién del funcionamiento del producto.
Sirvase tomar nota de que en esta publicacion se usa el punto decimal para separar la parte entera de la decimal
de todos los nimeros.

IMPORTANTE

Identifica informacion sobre prdcticas o circunstancias que pueden provocar lesiones personales, la muerte, dafios
materiales o pérdidas econdmicas. Las notas de atencion le ayudan a identificar un peligro, evitar un peligro y
reconocer las consecuencias.

ATENCION

PELIGRO DE CHOQUE Puede haber etiquetas colocadas sobre el equipo o en el interior del mismo (por ejemplo, en el variador o en el
motor) que indican que puede haber un voltaje peligroso.

Ty Puede haber etiquetas colocadas sobre el equipo o en el interior del mismo (por ejemplo, en el variador o en el
motor) para alertar al personal que las superficies pueden alcanzar temperaturas peligrosas.

sallls

Allen-Bradley, Rockwell Automation y TechConnect son marcas comerciales de Rockwell Automation, Inc.

Las marcas comerciales no pertenecientes a Rockwell Automation son propiedad de sus respectivas empresas.
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Propasito

Conversion frente a traduccion
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Este manual del usuario proporciona orientacidn a usuarios e ingenieros que han
usado sistemas de control basados en una de estas dos plataformas:

¢ Controladores S7 de Siemens

o Controladores de automatizacién programable (PAC) Logix de Rockwell
Automation

Y, ademas:

e desean o necesitan aprovechar las funciones de los PAC o estan en las
primeras etapas de migracion de un sistema S7 a Logix.

o tienen cddigo de programa STEP 7 especifico que desean convertir a
cédigo eficiente y eficaz de RSLogix 5000.

Use este manual como ayuda para adoptar buenas pricticas y evitar errores
comunes al convertir un proyecto a Logix.

El tema de conversién frente a traduccion se presenta repetidamente en esta gufa
de conversion de aplicaciones. Una traduccién simple se concentra sélo en la linea
de cédigo y en encontrar un equivalente en los lenguajes Logix. Para convertir
una aplicacion de manera éptima, usted necesita algo mis que simplemente
traducir. Por ejemplo, puede beneficiarse de elegir un lenguaje de programacion
diferente, utilizar técnicas de programacion y designar un esquema de
secuenciacién diferente para resolver la misma tarea. Por lo tanto, la conversion se
realiza en un contexto de disefio de mds alto nivel y conocimiento de las
cualidades del sistema Logix.

Si tiene que convertir cddigo de aplicacién, necesitard entender su programa
STEP 7 antes de comenzar la conversién. Para entenderlo necesitard haber
participado personalmente en su desarrollo o haber leido la documentacién del
programa y del proceso que controla. Si el programa o el proceso no se conocen
bien o su documentacién es deficiente, sera dificil realizar una correcta conversién
y se obtendr4 una simple traduccién con menos probabilidad de éxito. Por
ejemplo, en Logix hay un espacio de nombre global, mientras que en el entorno
Siemens hay bloques de datos que pueden cargarse/descargarse por codigo de
aplicacion. El poder apreciar esto le ayudard a disefiar una estrategia de conversion.

En algunos casos, si la documentacion del proceso y del programa es deficiente,
puede ser mds eficiente en lo que respecta a duracién/costo de todo el proyecto
generar una nueva especificaciéon y comenzar su programa Logix dedicando un
tiempo minimo a traducir el programa antiguo.
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Terminologia

Recursos adicionales

STEP 7 es el entorno de software de programacion para los controladores
SIMATIC S7 de Siemens. El software RSLogix 5000 se usa con los controladores
de automatizacién programables Logix de Rockwell Automation. Nos referimos
al sistema Logix como un controlador de automatizacién programable porque va
mas alld que un PLC para uso general tradicional. Proporciona una plataforma de
control excelente para control multidisciplinario, un espacio de nombre comun,
una hora coordinada del sistema para arquitecturas de multiples CPU realmente

escalables, tipos de datos definidos por el usuario y una total conectividad
NetLinx.

El término “Logix” se usa para referirse a cualquiera de los controladores
ControlLogix, CompactLogix, GuardLogix, FlexLogix, DriveLogix o SoftLogix,
o al entorno de programacién RSLogix 5000 donde se hace evidente del contexto
en el que se hace mencién.

Cada seccion de esta guia de conversién de aplicaciones se refiere a otros manuales
de usuario, gufas de seleccién y documentos de Rockwell Automation en donde
puede encontrarse més informacion.

Numero de publicacion Titulo de la publicacion

1756-5G001 ControlLogix Controllers Selection Guide

1769-SG001 1769 CompactLogix Controllers Selection Guide

1768-UM001 1768 CompactLogix Controllers User Manual

1769-5G002 Compact I/0 Selection Guide

1756-RM094 Logix5000 Controllers Design Considerations Programming Manual

1756-PM001 Logix5000 Controllers Common Procedures Programming Manual

1756-RM003 Logix5000 Controllers General Instructions Reference Manual

1734-5G001 POINT1/0 Selection Guide

1738-5G001 ArmorPoint I/0 Selection Guide

1792-5G001 ArmorBlock MaXum 1/0 and ArmorBlock I/0 Selection Guide

1794-5G002 FLEX1/0 and FLEX Ex Selection Guide

NETS-SG001 NetLinx Selection Guide

VIEW-5G001 Visualization Platforms Selection Guide

[A-RM001 Integrated Architecture: Foundations of Modular Programming

6873-5G004 Encompass Program Product Directory

1756-PM010 Logix5000 Controllers Add-On Instructions Programming Manual

1756-RM087 Logix5000 Controllers Execution Time and Memory Use Reference
Manual

IASIMP-RM001 IA Recommended Literature Reference Manual

Publicacion LOGIX-AP008B-ES-P - Junio 2008
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Servicios de conversion

de logica PLC proporcionados

por Rockwell Automation
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Rockwell Automation proporciona servicios adicionales para la conversiéon

de légica de PLC.

o Caracteristicas del servicio

Servicios integrados de conversion de programas PLC

Ventajas del servicio
e Servicios ofrecidos

e Paquete de conversion bésica

Paquete de conversién mas limpieza inicial

e Conversiones de programas adicionales disponibles

Caracteristicas del servicio

Los servicios de conversién de programas convertirdn su programa de controlador
programable de otros fabricantes o de PLC de Allen-Bradley de versiones
anteriores a fin de que puedan ejecutarse en un sistema de control de
automatizacién programable Logix, o en los controladores programables

SLC 500/MicroLogix o PLC-5.

Generalmente es costoso ofrecer servicio de asistencia técnica a los productos
de versiones anteriores y es dificil repararlos, lo cual puede aumentar el tiempo
improductivo y reducir la produccién. Por esta razén el servicio de asistencia
técnica al cliente de Rockwell Automation ofrece ahora servicios de conversién
de programas. Estos servicios estdn disenados para reducir el costo y el tiempo
requerido para migrar de un PLC de una versién anterior a una de nuestras
familias actuales de plataformas de control PLC o PAC.

Servicios integrados de conversion de programas PLC

La migracién a una plataforma de control Allen-Bradley actual desde un
producto de una versién anterior mejorara su proceso de fabricacion, la
confiabilidad y flexibilidad del sistema, le dard mas acceso a la potencia de
procesamiento de la aplicacidn, y reducira los costos de reparacion del servicio
y el inventario de repuestos. Con los servicios de conversion de programas de
la unidad del grupo de asistencia técnica al cliente de Rockwell Automation,
su programa de controlador programable actual se convertird ripida

y eficientemente a la nueva familia de controladores. Los ingenieros de asistencia
técnica al cliente de Rockwell Automation pueden ayudar en la tarea de
migracién de equipos Allen-Bradley de versiones anteriores o convertir sus
sistemas de PLC a productos de Rockwell Automation, minimizando a la vez
el tiempo improductivo y maximizando el éxito de la operacién.
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Ventajas del servicio

Durante el proceso de conversion del programa participardn especialistas en cada
plataforma de productos. No hay anomalia que sea dificil de encontrar en lalégica
debido e errores de escritura. En la mayoria de los casos se reproduce toda la tabla
de datos y no se pierde ningtin dato, y ademas se conserva la documentacién
original y no se necesita volver a escribir comentarios ni simbolos. Los programas
originales de la marca Allen-Bradley pueden estar en formato de la serie AT, APS
0 6200. Los nuevos programas estaran en el formato RSLogix apropiado.

Servicios ofrecidos

Hay dos paquetes de conversién de programas disponibles, ademds de paquetes
personalizados para proyectos especificos que se ofrecen en aplicaciones
particulares.

Paquete de conversion basica

e El programa de controlador programable original se convertird al formato
apropiado de ControlLogix, CompactLogix, PLC-5 o
SLC 500/MicroLogix.

o El paquete proporciona una lista de errores generada durante la conversiéon
que incluye instrucciones que no se convierten directamente y cualquier
direccion que pueda no haberse convertido, lo cual podria incluir punteros

y direccionamiento indirecto.

o El programay la lista de errores se devolverian al cliente para su correccién
y depuracién manual.

Paquete de conversion mas limpieza inicial

e El programa de controlador programable original se convertira al formato

apropiado de ControlLogix, PLC-5 o SLC 500/MicroLogix.

° Corregiremos y convertiremos todas las instrucciones y/ o los errores
de direccionamiento a la nueva familia de procesadores.

e Una vez completado, el programa se devolvera al cliente para la puesta en
marcha y depuracién final.

Publicacion LOGIX-AP008B-ES-P - Junio 2008
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Opciones adicionales

Las opciones adicionales a cualquiera de los paquetes incluyen lo siguiente:

e Asistencia técnica por teléfono a nivel de la aplicacién durante la puesta
en marcha y la fase de depuracion del proyecto.

e Consultoria sobre reingenieria del sistema, interface de operador,
arquitectura y estrategias de comunicacién, para aprovechar al maximo
las capacidades de control de la nueva plataforma que no forman parte del
esfuerzo de traduccién de c6digo, capacitacion y puesta en marcha en las
instalaciones, se ofrecen como valor agregado a través de la oficina local

de GSS (Global Sales and Solutions).

e Laoficina local de GSS/sistemas con ingenierfa incorporada ofrecen
servicios de migracion completa llave en mano o actualizaciones.

Conversiones de programas adicionales disponibles

e Formato PLC-2 a formato ControlLogix, CompactLogix, PLC-5,
SLC500/MicroLogix

e Formato PLC-3 a formato ControlLogix, CompactLogix o PLC-5.

e Formato PLC-5/250 a formato ControlLogix o CompactLogix.

¢ Modicon — Quantum, 984, 584, 380, 381, 480, 485, 780, 785 a formato
ControlLogix o CompactLogix.

e Siemens — S-5, S-7 a formato ControlLogix o CompactLogix.

o TI-520,520C, 525, 530, 530C, 535, 560, 560/565, 565, 560/560T,
560T, 545, 555, 575 a formato ControlLogix o CompactLogix.

e GE serie 6 a formato ControlLogix o CompactLogix.

Conversiones de programas a controladores programables de otros fabricantes
o programas de controladores Allen-Bradley también disponibles. Comuniquese
con el grupo de asistencia técnica para mayores detalles.

Para programar un proyecto de conversién o para obtener més informacién acerca
de los servicios de conversién de programas, comuniquese con la oficina local de
ventas o con el distribuidor autorizado de Rockwell Automation: envienos un
correo electrénico a raprogramconversion@ra.rockwell.com, o visite

http://support.rockwellautomation.com/ y vea el documento G19154 de

la base de conocimientos.

Use los servicios de consultoria para reingenieria, tipicamente
IMPORTANTE , , tia pa ,

con el fin de ampliar la funcionalidad del sistema y no para

cambiar hardware debido a obsolescencia o razones

relacionadas. Las conversiones de formato SLC a Logix y de

PLC-5 a Logix, asi como la generacioén de comentarios PCE
estan incorporadas en el software RSLogix 5000.

1
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Introduccion

Controladores S7
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Conversion de hardware

El objetivo de este capitulo es orientar al usuario o ingeniero que necesita

determinar el hardware Logix correcto que servira de reemplazo para el equipo

S7 existente.

El capitulo describe cémo seleccionar controladores, E/S locales, E/S remotas,

redes y HMI, ademds de incluir una seccién sobre la arquitectura de

controladores distribuidos y proporcionar ejemplos de conversién de hardware

de los médulos S7 usados mas frecuentemente.

Tema Pagina
Controladores S7 13
Sistemas de E/S 14
Redes 25
Conversion de HMI 31
Conversion de sistemas que contienen controladores distribuidos 32
Conexion de dispositivos Siemens y Rockwell Automation 34

Esta tabla contiene una seleccién de ejemplos relevantes de los controladores
Siemens S7 actuales, los cuales se usan en una amplia gama de aplicaciones.

Ejemplo de seleccion de controladores Siemens S7 actuales

Controlador Niumero de parte Equivalente Logix
313C 6ES7 313-5BF03-0AB0 L23 en serie
314C-DP 6ES7 314-6(G03-0ABO L23 EtherNet/IP, L31
315-2DP 6ES7 315-2AG10-0ABO L32E, 132C
317-2DP 6ES7 317-61J10-0ABO L35CR, L35E
3171-2DP 6ES7 317-61J10-0ABO 143, L45

319-3 PN/DP 6ES7 318-3EL00-0ABO L45,L61

414-2 6ES7 414-2XK05-0ABO L61,L62

414-3 6ES7 414-3XM05-0ABO L62, L63, L64, L65
414-3 PN/DP 6ES7 414-3EM05-0ABO

13
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Ejemplo de seleccion de controladores Siemens S7 actuales

315F-2 PN/DP (sequridad) 6ES7 315-2FH13-0AB0 GuardLogix L61S, L62S,
6ES7 317-2FK13-0ABO L635
414-H (redundante) 6ES7 414-4HM14-0ABO L61-L65 con SRM
417-H 6ES7 417-4HT14-0AB0O
PCS7 — Usa el controlador 417-4 L3x, L4x, L6x + software
FactoryTalk Batch,
FactoryTalk View

A continuacién se proporciona una gufa donde se indica la idoneidad de algunos
de los controladores S7 usados mas frecuentemente:

e S7315-2DP - Méquinas de tamafio pequefio a mediano.

e S7317-2DP - Maquinas de tamafio mediano a mediano-grande
y aplicaciones de control de proceso pequenas a medianas.

o S7414-2 — Aplicaciones exigentes de control de maquinas y control
de procesos.

o S7414-3 — Aplicaciones exigentes de control de maquinasy control
de procesos grandes.

La gama completa de controladores S7 se presenta en el Apéndice A.

Estas secciones describen los sistemas de E//S Logix usados para reemplazar
el equipo S7 existente.

E/Slocales S7

Existe una amplia gama de médulos de E/S §7-300 y S7-400. Los médulos
§7-300 se montan en un riel DIN estdndar y se conectan a las tarjetas adyacentes

mediante los conectores en U suministrados con los médulos. Los médulos
S7-400 se montan en el rack S7-400.

Seleccion y configuracion de los componentes de E/S de 57

Las capturas de pantalla siguientes provienen del programa de configuracion de
hardware STEP 7, un programa separado en el conjunto de aplicaciones STEP 7.
En el software RSLogix 5000, esta funcionalidad estd totalmente integrada, como
verd posteriormente en este manual del usuario.
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Programa de configuracion de hardware STEP 7

E{E HW Config - [SIMATIC 400 Station (Configuration) -- GSKN00Z__ 057_] E]Elgl
-8 x

@l Station Edit Insert PLC View Options Window Help

O|(=- %) & snluinl [ = %8 w

=)

~
Profie [Standard -
@t | @ereso| [@mresto| [goorestd  [gowrestd  [@osrese o | Standar
P + B¢ FROFIEUS DF
|up_uom| ‘npruom| ‘np,unml ‘npruoml ||JP-NORM| |np,uomv|| 8% peOFBLS P
3 CPU 4 = [l SIMATIC 300
=l SIMATIC 400
x2 o = [l SIMATIC P Based Conirol 3004400
X1 ; MPYDE ¥ | ® £ SMATICPC Station
IF1 FROFINET 10
r— @RI TR0zt g BIRIOZAT o) RI0241 E12/RI024 FELTE I TEE T a
v
< >
=] o v
Slot Medule Order number Fimware | MPl addiess | | addiess | O addiess | Comment
1| P o7 ioe EES7 407 DKADZ 06AD ~
3 [ cPu4i43DP [EEST A14-3%I04-0AB0  [V4.1 2
se o SIS
ar [ meme £ G
IF1
5 | cP4a3n) BGK7 443-1EX110KED vz 5 147
3
7
g
3
10
1
1z
14 PROFIEUS P slaves for SIMATIC 7, —>
15 o M7.and C7 [ditrbuted rack)
e

Press F1 to get Help.

=1 5M-400

-] Al-400

- A0-400

=123 DI-400
----- d DIE=aC12me
..... d CI1E«DC 24 Interup Arrastre el mddulo seleccionado a la pantalla de configuracion de rack.
----- d DIEDC 24 Inkermup

----- 4 DIEsUC 12002307 o U
----- d DIEUC 120/230v =0

""" J [DI16UC 247600 interrupt  gjqt taodule Order number Firrwar
----- FRDIS2DC 24 1 PS5 407 44 EES7 407-0D401-0440
----- d DIzz<DC 24y 5
""" 4 Dizzac12m 3 CPU414-2DP(1) BES7 414-2%G03-0AB0  |v3.1
- DO-400 x| oF
#-l] SIMATIC PC Based Contral 300/4 v [ wmne
- f8 SIMATIC PC Station 1 |3 DI32:DC 24V EES7 421-1BLO0-0A0
-2 PROFINET IO - |e
1] | -

BESY 421-1BLO0-0440
Dhigital input module D132, 24 V0OC,
qrauping 32

125
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E/S locales Logix

Hay una amplia gama de médulos de E/S ControlLogix y CompactLogix
disponibles. El médulo de E/S 1769 estd optimizado en cuanto a costos, justo
con funcionalidad suficiente que solicitan a menudo los fabricantes de equipos
originales, mientras que la familia de E/S 1756 proporciona un mayor nivel de
caracteristicas y funcionalidad para satisfacer las aplicaciones mds exigentes que
solicitan a menudo los usuarios finales y que algunas veces se requieren para
satisfacer niveles de rendimiento especificos.

Los médulos CompactLogix se montan en un riel DIN esténdar y un sistema

de acoplamiento especial asegura la conexién eléctrica y mecanica a los médulos
adyacentes. Los ingenieros le daran una gran acogida al sistema de acoplamiento
mecénico —con el $7-300— mediante el cual los médulos se fijan a un riel especial
y no uno a otro (excepto por el conector en U eléctrico).

Los médulos ControlLogix se montan en los racks 1756.

e Paralos controladores 1769-L31, 1769-L32C, 1769-L32E y 1768-L43,
el niimero maximo de médulos de E/S conectados al rack del controlador
es 16, en hasta 3 bancos.

e Paralos controladores 1769-L35CR, 1769-L35E y 1768-L45, el ntimero
maximo de médulos de E/S conectados al rack del controlador es 30,
también en 3 bancos.

o Paralos controladores 1756, el nimero de ranuras en el rack define
el niimero maximo de médulos de E/S. Pueden ser 4, 7, 10, 13 6 17.

En ambas plataformas es posible conectar en red E/S adicionales mediante redes

CIP, donde las redes EtherNet/IP y ControlNet proporcionan la integracién
de E/S mis solida y transparente.
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Esta tabla presenta los equivalentes Logix para algunos médulos

de E/S S7 populares.

Equivalentes Logix para médulos de E/S S7

Modulo de E/S S7

Descripcion

Equivalente Logix

Descripcion

6ES7 321-1BL00-0AAO $7-300, entrada digital | 1769-1Q32 CompactLogix, entrada
de 32 canales digital de 32 canales
6ES7 322 - 1BH01-0AAO $7-300, salida digital | 1769-0B16 CompactLogix, salida
de 16 canales digital de 16 canales
6ES7 421-1BL01-0AAO $7-400, entrada digital | 1756-1B32 ControlLogix, entrada
de 32 canales digital de 32 canales
6ES7 422-1BH01-0AA0 S$7-400, salida digital | 1756-0B16E ControlLogix, salida

de 16 canales

digital de 16 canales

Consulte en el Apéndice A las tablas de conversién de médulos
de E/S mas detalladas.
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Seleccion y configuracion de componentes de E/S de Logix

Puede tener acceso a la biblioteca Logix de perfiles de dispositivos desde

la bifurcacién I/O Configuration de su 4rbol de proyectos. Estos perfiles
proporcionan una configuraciéon completa mediante asistentes de software para
una integracién completa y fécil de usar en la tabla de datos y control programable
intuitivo sobre cada una de las funcionalidades del médulo, tales como escalado,
alarmas y diagnésticos.

I Select Module @

b odule D'escription Yendor

=1 Diigital A
1756-1816 16 Paink 79%-132% AC Input Allen-Bradley N

1756-18161 16 Paink 79%-132 AC Isolaked Inpuk Allen-Bradley

1756-1832 /8 32 Poink 744-132% AC Inpuk Allen-Bradley
1756-1430 3 Point 79%-132% AC Diagnoskic Input Allen-Bradley —

1756-1B16 16 Paink 10%-31.2% DC Input Allen-Bradley

1756-1B160 16 Paink 10%-30% DC Diagnostic Input Allen-Bradley

1756-1B161 16 Paink 10%-30% DC Isolaked Inpuk, SinkfSource Allen-Bradley

1756-1B16IS0E 16 Channel Isolated 244 Inpuk Sequence of Events Allen-Bradley

| 32 Poink 10%-31,2% DiC Input: allen-Eradley

1756-1832)6 32 Poink 10%-31.2% DC Input Allen-Bradley

1756-1C16 16 Paink 30%-60% D Inpuk Allen-Bradley
1756-IG16/8 16 Point 0%-5.5YDC TTL Inpuk Allen-Bradley ™

o] | ~l
Find.. | AddFavoie |

By Categary By “Wendar Favortes ]

k., | Cancel | Help |

Seleccione un item y éste aparecerd en el rack en su configuracién de E/S.

=25 I/ Configuration
E-E3 1756 Backplane, 1756-410
0 [1]1756-L63 dev_188ug
- [2] 1756-EWEB/A local_eweb

Los tags de perfil de dispositivo para el nuevo mddulo de E/S se han anadido
automdticamente a la base de datos de tags bajo el control del controlador.

[F-Local:2:C AB:ATRE_DI1C:0O

[F-Local: % AB:YRE_DI::0
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La vista siguiente muestra los tags parcialmente expandidos.

Consulte el Capitulo 4 para obtener més informacién.
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[=-Local:3C AB:TRE_DIC:O
[FH-Lacal:2:C FikerQfOn_0_7 SINT
[+-Local3:C.FilkernOf_0_7 SIMNT
[F-Local2C.FilkerQfdn_2 15 SINT
[F-Local3:C.FilkerldnOf_8_15 SIMNT
[H-LacalZC Fikerdfidn_16 23 SINT
[+-Local:3:C. FilkerdnOf_16_23 SIMNT
[H-Local:2:C FikerQfdn_24 31 SINT
[FH-Lacal:2:C FikerOnOf_24 31 SINT
[#-Local 2C.COS0nDER DINT
[+H-Laocal3:C.COSOFORER DINT

[H-Local: 2 ABATRE_DI:LD

El perfil contiene datos de configuracién y estado asi como datos de E/S.

[=-Local:0:.C ABYEE_DIC:0
[F-Lozal:0:C.FilkerQf0n_0_7 SIMT
[F-Local:0:C.FilkerOnDff_0_7 SINT
[+-Local:0:C.FilterDf0n_58_15 SIMT
[F-Local:0:C.FikerOn0f_8_15 SINT
[F-Local:0:C.FilkerOff0n_16_23 SINT
[F-Local:0:C.FilkerOnDf_16_23 SIMNT
[F-Local:0:C.FilkerOff0n_24_31 SINT
[+-Local:0:C.FilterOnOff_24_31 SIMT
[+|-Local:0:C.COS0n0ER DINT
[+|-Local:0:C.COS0fORER DINT

[=-Local:0: AR:1756_DI1:0
[F-Local:0:1.Fault DINT
[F-Local0:l.0vata DIMNT

L R [ ol Y N FklI T
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E/S remotas de S7

Es un practica comun dividir las E/S entre el rack local del controlador y las
estaciones de E/S remotas, con las comunicaciones por la red Profibus DP.
Estos son los tipos de nodos Profibus DP:

¢ E/S remotas S7, en cuyo caso los mdédulos de E/S §7-300 estindar se
montan en un panel de E/S remoto y se interconectan con el bus Profibus
DP mediante un médulo especial. El controlador ve estas E/S como E/S
locales y les asigna direcciones de E/S estandar. A esto se le llama ET200M.

e Otras E/S remotas Siemens son el ET200S (similar al sistema POINT
I/O) y el ET200L (similar al sistema FLEX I/O).

e E/S remotas de otros fabricantes. Hay una serie de fabricantes de sistemas
de E/S y vélvulas que producen una interface para vincular sus sistemas con
el bus Profibus DP de la misma manera que el sistema de E/S remotas S7.
Para estos sistemas, quizds se necesite importar un archivo de integracién

especial (archivo GSD) para la instalacién de STEP 7.

e Algunos fabricantes de dispositivos mas complejos, tales como basculas
y variadores de velocidad variable (VSD), producen interfaces Profibus DP
para sus productos. Para estos sistemas, se necesitard importar un archivo
de integracion especial (archivo GSD) para la instalacién de STEP 7.
Con frecuencia se necesita consultar la documentacién del fabricante
para conocer el significado de las 4reas de datos.

Configuracion tipica de E/S de S7

Controlador

E/S remotas 57

E/S remotas de otros
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E%’ﬂ! FROFIBUS DP
-7 Additional Field Devices

{2 Configured Stations
[ DP WO slaves

=-3 ET 200L

- ET 200M

L E@ IM153
g IM 1531
- 1M 1R
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Configuracion de E/S remotas Profibus DP de 57

Para instalar un médulo de interface Profibus DP en la configuracion de
hardware, se arrastra desde el catédlogo de hardware hasta el grafico del bus
Profibus DP. Una vez instalado el médulo de interface, puede abrirse y pueden
agregarse mddulos S7-300 estandares como si fuera un sistema de E/S locales.

filC1UE] Foresta | |@Eresto)| [Foresto| [Foorest
||]P—“0RMI |DP-NORM| ‘DP-"ORMI |DP-“0RMI
mm-;l m(1RI0240 A G @@ E RI0241 FYEGET

:|2| (N RIO24100

Slat dule ... | Order Murber | Address | O Address
7

& E A FEE FE ST A ET HrET

3

4 [[] Alg12Bi EESY 331-7KFO2-04B0 512,527

5 || A4 2Bi EESY 332-5HD01-0ARD 512519
E [[] DINEsDCz4Y EESY 321-1BHO2-0440 0.1

7|4 DIB/DOB24V/0 54  BEST 323-1BHO0-02A0 24 a

n

La tabla de datos define direcciones de E/S asociadas con el variador. Los

simbolos para estas direcciones se anadirfan manualmente en la tabla de simbolos.

La configuracién de hardware ahora esta completa.

Es posible usar dispositivos remotos en la red Profibus DP junto con Logix, pero

con las mismas restricciones/limitaciones de uso que usted tiene en el entorno S7.
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E/S distribuidas de Logix

Los sistemas de E/S distribuidas de Rockwell Automation incluyen E/S remotas
mediante los médulos de E/S 1756 6 1769, asi como varias plataformas de E/S
distribuidas tales como los sistemas POINT I/O, FLEX I/O, ArmorPoint y
ArmorBlock.

Los médulos de E/S se conectan a la red mediante un médulo de comunicacién
o un adaptador de comunicacidn, o bien directamente usando una interface
de comunicacién incorporada.

Configuracion de E/S distribuidas de Logix

Toda la configuracién de E/S se hace en el 4rbol de proyectos del software
RSLogix 5000. Desde la bifurcacién I/O Configuration, inserte un médulo
de comunicacién para el tipo de red que usted haya elegido.

La captura de pantalla muestra una adicién de un médulo de E/S 1756-1B32
remoto conectado mediante una red EtherNet/IP.

=29 I/0 Configuration
-8 1756 Backplane, 1756-410
=- B [0] 1756-EN2T/A local_sthernet
Elfa Ethernet

B 1756-EM2T/A local_sthernet
= ] 1756-EMZT]A remote_sthernst
-8 1756 Backplane, 1756-A17
- ﬂ [0] 1756-EM2T /A remote_ethernet
[1] 1756-1632/A remote_jnputl
----- 0 [1]1756-L63 dev_154ug
----- Bl [2] 1756-EWEE{A local_sweb

----- Bl [3]1756-1B32/4 input_1

Observe que los tags correspondientes al médulo de E/S remotas se han afiadido
autométicamente a la base de datos de tags bajo el control del controlador.

[=l-remate_ethermet:|

AB:17EE_EMET_175L0OT:1:0

H

H-rermote_ethernet:]. SlatStatusBits DIMT

H

H-remote_ethernet:|. Slok ABA7EE_EMET _SLOT::0017]
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De la misma manera puede afadirse un variador de velocidad variable conectado

en red, tal como el variador PowerFlex.

Bl Module Properties: local ethernet (PowerFlex 70 EC-E 3.3)

General] Eonnect\on] Module \nfo] Part Corfiguration  Diive l
@1@4 |g| Vil Drive: Mot Connected  Corpect b Drive
=]- E Drive e i |

= ﬁ 0 PowerFlex 7OEC
@ Parameter Lizt
= 8k 5 20-COMME
@ Parameter Lizt

PowerFlex 70 EC

208V 2.5A
e Port: 0
e Revision: 3.003
Fou—a—y

Statuz Offline

Ok | Canicel I

| Hee |

Nuevamente, el software RSLogix 5000 generaré los nuevos tags automaticamente
para cualquier dispositivo con un perfil en el software RSLogix 5000 y conectado
auna red EtherNet/IP o ControlNet. En el caso de la red DeviceNet, GuardLogix
Safety I/O se integra de la misma manera. Otros dispositivos DeviceNet necesitan
configurarse mediante el software de configuracién RSNetWorx y los archivos
EDS que operan esencialmente de forma equivalente al software administrador

STEP 7 Profibus y los archivos GSD.
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= -PowerFles_Drivel

+| FowerFles_Dirive:l. DriveStatuz

PowerFles_Drive:] DriveStatuz Feady
FowerFlex_Dnve:l DnveStatuz_dctive
FowerFles_Drive:] DriveStatuz_Commandie
PowerFles_Drive:] DriveStatuz_Actuallir
FowerFles_Drive:l. DriveStatuz_Accelerating
FowerFles_Drive:] DriveStatuz._Decelerating
FowerFlex_Drive:l DnveStatus_dlarm
FPowerFles_Drive:]. DriveStatuz_Faulted
PowerFles_Drive:] DriveStatuz_AtSpeed
FowerFlex_Dinve:l DnveStatuz_Locall D0
FPowerFles_Drive:]. DriveStatuz_Localll
PowerFles_Drive:] DriveStatuz LocallDZ2
FowerFles_Drive:l DriveStatuz_SpdReflDil
FowerFles_Drive:]. DriveStatuz_ SpdR el
FowerFles_Drive:l DnveStatus_SpdReflD2
FowerFles_Drive:. DriveStatuz_SpdReflD3

+ PowerFles_Drive:|. OutputFreg
—-PowerFlex_Drive:0

+ PowerFlex_Drive:0.Drivel ogich

PowerFles_Drive:0.DrivelogicRzlt_Stap
PrusmatFlae Tirive M Dirivesl anicP et Skart

A continuacién se muestran tags de perfil de dispositivo en el software
RSLogix 5000, disponibles para cientos de dispositivos de Rockwell Automation.
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Consulte estas secciones para obtener informacion acerca de las redes.

Redes en S7

Red Profibus DP DPV1, DPV3

En el mundo del S7, el principal tipo de red para comunicacién con dispositivos es
la red Profibus DP en una variedad de implementaciones. Algunos controladores de
la gama superior $7-300 y todos los controladores S7-400 tienen puertos maestros
Profibus incorporados.

Red Profibus - Otros

Los sistemas Profibus FMS y FDL son para comunicacién de datos entre
controladores. Estos cumplen una funcién similar a la red Ethernet industrial,
y la configuracién es casi idéntica. Las diferencias son que se requieren
procesadores de comunicacidn Profibus en lugar de la red Ethernet, y que se
usara el cableado Profibus.

Puede usarse Profibus DPv2 para conectar servovariadores en los controladores
§7-315T y S7-317T para control de movimiento de la gama inferior.

Red Ethernet industrial

La red Ethernet industrial Siemens es la variedad Siemens de la red Ethernet en un
entorno industrial. Se usa principalmente para comunicacion entre controladores,
y para comunicacion entre el controlador y la computadora de programacion.

Aparte de algunos recientes controladores equipados para Profinet, los
controladores S7 no tienen puertos Ethernet incorporados. Un sistema S7 que usa
Ethernet industrial tendra procesadores de comunicacién montados en los racks.

Dependiendo del procesador de comunicacion, pueden usarse los siguientes
protocolos:

o S7 (protocolo de propiedad exclusiva para comunicacién entre
controladores S7)

o Sockets generales TCP (Transmission Control Protocol)
e ISO por TCP (TCP extendido con verificacién adicional)
o Sockets generales UDP (User Datagram Protocol)

Se requiere c6digo de aplicacién para administrar la mayoria de los aspectos
de comunicacién en estas redes.

En el entorno de Rockwell Automation, esta funcionalidad puede implementarse

mediante puertos EtherNet/IP integrados, médulos de puente EtherNet/IP y/o
moédulos EWEB.
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Profinet

Profinet proporciona una funcionalidad similar Profibus DP en una red Ethernet
industrial con los mismos requisitos de tiempo de procesamiento interno de
programacién. Una red que usa Profinet es similar a una Profibus, excepto que usa
cables y conectores diferentes, y médulos de interface de campo Ethernet en lugar
de Profibus. Para conexién a la red se usan controladores con interface Profinet
incorporada o un procesador de comunicacién equipado para Profinet.

Como alternativa, puede conectarse en puente una red Profibus DP existente
a Profinet, ya sea con un proxy o usando el puerto Profibus DP de un controlador
equipado con Profinet.

Algunos médulos de interface de campo Profinet tienen multiples puertos RJ45
con un conmutador integrado para permitir una topologfa de bus de linea tipo
Profibus, si fuera necesario.

Profinet proporciona estas tres posibilidades de comunicacion:

e Profinet CBA (Component Based Automation), que se usa
principalmente para comunicacion de controlador a controlador y utiliza
hardware Ethernet estindar y la pila de software TCP/IP.

e Profinet IO para transferencias secuenciadas, tales como variadores o
modulos de E/S, y utiliza hardware Ethernet estdndar, pero se salta la pila

de software TCP/IP.

e Profinet IRT (Isochronous Real Time) para aplicaciones de control de
movimiento, que utiliza hardware Profinet especifico y también se salta la
pila de software TCP/IP y debe existir en un segmento de red protegido.

Si se usa el entorno Profinet CBA, las redes Profibus, Profinet y Ethernet
industrial pueden integrarse mediante configuracién gréfica, con menor
necesidad de programacion adicional. Las redes EtherNet/IP de Rockwell
Automation proporcionan esta funcionalidad mediante hardware estandar y la
pila de software TCP/IP estandar, utilizando funciones incorporadas como la
instruccién Message (MSG) y tags producidos/consumidos.
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Redes en Logix

NetLinx es el término que identifica la solucién de Rockwell Automation en el
drea de tecnologias de conexidn en red. Las siguientes son las principales redes
usadas en los sistemas Logix:

e EtherNet/IP
¢ ControlNet

e DeviceNet

Estas redes tienen varias funciones dignas de mencién. Todas estén disenadas
bajo el protocolo industrial comun (CIP) que le permite controlar, configurar

y recolectar datos mediante cualquiera de las redes NetLinx. Como resultado, los
datos pueden fluir entre diferentes redes sin necesidad de software de traduccion
de protocolo o proxies.

Un ingeniero familiarizando con los sistemas Logix puede quedar impresionado
por la naturaleza integrada y la elegancia en la configuracion de las redes Logix.

Red EtherNet/IP

La red EtherNet/IP ofrece un conjunto completo de servicios de control,
configuracién y recoleccién de datos. Utiliza TCP/IP para transmision general
de mensajes ¢ intercambio de informacién, y UDP/IP para transmision de
mensajes de E/S. A menudo se usa en estos tipos de configuraciones:

e Control general de E/S

Intercambio de datos entre controladores

Conexién de muchas computadoras

Conexién de muchos dispositivos
e Conectividad con sistemas empresariales

Integracion de dispositivos de seguridad

Control de movimiento (futuro)
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Ejemplo tipico de Ethernet/IP

]

28 Publicacién LOGIX-AP008B-ES-P - Junio 2008



Conversion de hardware ~ Capitulo 1

Red ControlNet

ControlNet es una red de control en tiempo real que proporciona transporte de
datos de enclavamiento y E/S criticas en cuanto a tiempo, asi como datos de
transmision de mensajes, incluida la carga y descarga de datos de programacion
y configuracién en un solo vinculo de medio fisico. A menudo se usa en estos
tipos de configuraciones:

e Control general de E/S
e Intercambio de datos entre controladores

e Elemento principal a multiples redes DeviceNet distribuidas

Ejemplo tipico de ControlNet
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Red DeviceNet:

La red DeviceNet es una solucién para conexién de dispositivos industriales de la
gama inferior. Fue disefiada para dispositivos con un bajo volumen de datos por
dispositivo para operacion en tiempo real. A menudo se usa en estos tipos de
configuraciones:

e Aplicaciones que contienen dispositivos distribuidos con pocos puntos

e Red de variadores de otros fabricantes y otros dispositivos “simples”
de otros fabricantes

e Sistemas en los cuales los dispositivos necesitan conectarse directamente
ala red con datos y alimentacién eléctrica en la misma conexién

¢ Cuando se requiere informacioén de diagnésticos avanzados

Ejemplo tipico de DeviceNet

o I'ISIZIPI DeviceNet to
ialog Plus Ethernet £ Condrol Net 13051336
o of - Bridge AC Drives
e Ha = Sharter E P:lerir:i?;w 1334 5
Haost Cormputer i i

. Or CortrolLagix ﬁevi;g_ﬂﬂ Right Sight 1

i DeviceNet 1
R Uil Photodectric I
fuir Sensor

=

Arrnor Block
Maiurm

Devica
Lirk 10 DaviceMNet  Series 9000
Redi STATION  Dewvica Net
| Fanel Photodectric
Standard Senzor
Sensor

Dodge EZLink
Smart Bearing

Standard
Senscrs
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Interconexion de redes NetLinx

Hay dos maneras comunes de interconectar las redes NetLinx.

e Backplane de comunicacién, que permite multiples vinculos de red
simultineamente.

e Dispositivos de vinculo de comunicacién, que vincula dos redes de manera
transparente.

No se requiere ningl'm controlador ni programacién con ninguno de estos
enfoques.

Ejemplo de un sistema de control basado en las redes NetLinx

% ) = b -
BITEY : = g B

T = R i
T

L
i Rockwel Automation's NetLinx Open Network Architecture
L B Etherne EteetIP or FOUNDATION Fiskibus HSE

I Controllet
NN DeviceNet or FOUNDATION Fiekibus H1

U

Conversion de HMI Consulte el Apéndice B.
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Conversion de sistemas que Esta seccion abarca lo siguiente:

contienen controladores e oy . .
L. e como disenar una aplicacion de control discreto general que contiene un
distribuidos grupo de unidades funcionales usando varios controladores.

e c6mo aplicar un método similar a una aplicaciéon de control disefiada segtin
el estandar S88.

Implementacion de hardware y software

Control discreto general

A continuaci6n se presenta el modelo de hardware y software para logica
distribuida para control discreto general. En este caso un controlador tendra la
funcidn supervisoria. Puede usarse la red EtherNet/IP o ControlNet para
interconectar los controladores. Puede usarse transmisién de mensajes
producidos/consumidos o explicitos para intercambiar datos dentro del sistema.

Supervisor Contraller

High-level logic

Equipment Module Commands and
Equipment Module Status

[ ]

Distributed Logix
Controllers
of Any Mix

Equipment Modules Equipment Modules Equipment Modules

(Optional)

Software Control Modules ||Software Control Modules ||Software Control Modules
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Control de procesos

El diagrama siguiente ilustra la estructura de hardware y software para

una aplicacién de control de procesos $88. La PC ejecutard el software
FactoryTalk Batch, un paquete de software que permite la produccién de lotes
de produccion mediante recetas. El software FactoryTalk Batch reside en una PC
y se comunica con cada controlador mediante la red EtherNet/IP.

Las fases del equipo se configuran bajo PhaseManager, como se describe
posteriormente en el Capitulo 2. Estas ejecutan la légica de fases y se comunican
con las E/S del sistema de control mediante médulos de control.

Freaten NT=T]
s

‘ EtherMet/F MNetwork

[ ]

Distributed Lagix
Contrallers
of Ay hilix

Equipment Phases Equiprment Phases Equiprment Phases

Software Control Modules |[Software Contral Modules ||Software Control Modules
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Conexion de dispositivos Hay situaciones en las que usted necesita interconectar equipos Siemens
Siemens y Rockwell Automation Rockwell Automation. Recomendamos el uso de productos de las empresas

asociadas quc agrupa Cl programa Encompass.

Controladores

Los controladores Logix pueden conectarse a las redes S7 mediante:

e moddulos en el rack

e gateways de comunicacién auténomos.

Dispositivos distribuidos
Parte de la gama de sistemas de E/S de Rockwell Automation, variadores

PowerFlex y terminales HMI se conectan a Profibus mediante adaptadores de
comunicacion, interfaces incorporadas o médulos de interface.
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Capitulo 2

Introduccion

Publicacion LOGIX-AP008B-ES-P - Junio 2008

Caracteristicas de Logix con las que los usuarios del 57

pueden no estar familiarizados

Este capitulo describe las funciones de Logix con las que los usuarios del S7

pueden no estar familiarizados.

Tema Pagina
Bloques de organizacién de S7 comparados con las tareas de Logix 36
Tags en vez de direcciones 47
E/Sytags de alias 51
Lenguajes de programacion 53
Instrucciones Add-On 57
El protocolo industrial comdn (CIP) 58
Intercambio de datos entre controladores 60
Tipos de datos definidos por el usuario 61
Actualizacién de E/S asincronas 62
El tipo de datos DINT 62
PhaseManager 63
Hora coordinada del sistema (CST) 65
Entradas de sello de hora 65
Salidas secuenciadas 65
Sin variables temporales 66
No se necesitan acumuladores ni registros especiales 66

Algunas funciones del sistema Logix son mas féciles de usar y mantener que el

sistema S7. Por ejemplo, los datos estin organizados en bases de datos de tags sin

direcciones absolutas, mientras que los items de datos del S7 tienen direcciones
absolutas que el programador selecciona en dreas definidas de la memoria.

En otros aspectos, la estructura de Logix es muy similar a la del S7, pero se
presenta de manera diferente. Por ejemplo, debajo de la superficie, la estructura

de tareas es similar a los bloques de organizacién del S7.
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Bloques de organizacion
de S7 comparados con
las tareas de Logix

36

En este capitulo se contrastan las caracteristicas diferentes (como los tags) y se
comparan las funciones que tienen similitudes subyacentes (como las tareas).

El objetivo es:

e proporcionar al usuario del S7 que estd convirtiendo a Logix la
informacién necesaria para facilitar y acelerar el proceso de disefio;

e mostrar lo que Logix puede hacer de modo que los ingenieros no traten
de recrear lo que ya existe dentro del firmware del controlador.

Esta comparacion de bloques de organizacién y tareas introducird la estructura
de un programa Logix al usuario del S7.

Los bloques de organizacion y las tareas son similares en el sentido de que ambos
son llamados por el sistema operativo del controlador y no por el programa del
usuario. En STEP 7 (y en Logix), hay tres tipos de bloques de organizacién (tareas
en Logix).

e OB de ciclo del programa (tarea continua de organizacién en Logix) donde
¢l OB (bloque de organizacién) recomienza desde el principio una vez que

ha terminado.

e OB de interrupcidn ciclica (tarea periédica en Logix) donde el OB se
ejecuta periédicamente a intervalos de tiempo preconfigurados.

¢ OB de interrupcién de hardware (tarea de evento en Logix), se ¢jecutan
en respuesta a algun estimulo de hardware.

Muchos programadores de STEP 7 no usan los OB de interrupcion ciclica.

Logix proporciona un sistema operativo multitareas configurable que permite
asignar la capacidad de la CPU segun lo requerido por la aplicacion.

Bloques de organizacion en 7

El tipo de OB se define por su nimero: unos se ejecutan continuamente

(OB1 solamente), mientras que otros se ejecutan periddicamente

(OB30 - OB38), o bien pueden ¢jecutarse ante un evento (OB40 — OB47)

o pueden ejecutarse cuando se producen ciertos fallos. Con Logix, las tareas no
estan numeradas, pero se identifican mediante un nombre definido por el usuario.

Si se requiere, puede asignarse un nombre significativo a un OB de STEP 7.

Publicacion LOGIX-AP008B-ES-P - Junio 2008



(aracteristicas de Logix con las que los usuarios del S7 pueden no estar familiarizados ~ Capitulo 2

Ciclo de programa de 0B1

OB se ¢jecuta en ciclos continuamente. Cuando ha terminado la ejecucién,
los valores de la tabla de imagen de salida se envian a las salidas, la tabla de imagen
de entrada se actualiza a partir de las salidas y OBI se inicia nuevamente.

Un programa STEP 7 no tiene que incluir OB1 pero, si estd incluido,
serd continuo.

Fragmento de 0B1 tipico:

Hetwork 3 : Title:

callup walwe and motor control maodule

CALL "WalwveMotor Calls"

Hetwork 4 : Title:

callup switch control maodule

CALL "Switch_Calls"™

Hetwork 5: Title:

callup flow totalisers control maodule

CALL "Totaliser_calla"

iar g Y Title:

callup analogue input control wodule
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CALL "&nalocueln calls"

OB es la raiz de la jerarquia de llamadas para todo el c6digo ejecutado
continuamente.

OBI se parece a la (s6lo una es posible, por supuesto) tarea continua en Logix.
En la terminologfa S7, OBI se describe como “ciclo del programa”

Para los lectores que estdn mds familiarizados con Logix que con STEP 7, puede
ser util saber que en la légica de escalera de STEP 7, una red es igual que un
renglon Logix. En la lista de instrucciones STEP 7, las redes estén alli, pero sélo
sirven para mejorar la apariencia del c6digo. Fragmentan el c6digo en secciones
y permiten la adicién de comentarios. Todo el c6digo puede colocarse en una red
si se desea; se compilard y se ejecutard perfectamente bien.
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Interrupciones ciclicas de 0830 — 0B38

Estos OB se ¢jecutan a intervalos fijos y configurables. Su prioridad también
puede configurarse. Los OB de mayor prioridad interrumpiran cualquiera
de menor prioridad que se estén ejecutando.

Como se configuran los OB llamados periodicamente

Properties - CPU 414-3 DP - {R0,/53) il

General | Startup I Synchronous cycle intemupts | Cyele/Clock Memory I Retentive bMemony
Fd ey I Interupts | Time-of-Day Intermupts Cwclic Intermupt | Diagnostics/Clock I Protection

Frocezs image partition

Friority Execution [mz| Phaze offzet [mgz)
o3 [o [5000 e
0g3t: [o [2000 e
op3z |9 [1000 [
083z 10 [500 [
034 |11 [200 [
g3 [i2 [100 [
og3e: [0 [50 e
og37. [0 [z0 e
og3g: [0 [T e

Cancel Help
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El nimero de OB periddicos disponibles depende del tipo de controlador.

Un nimero de baja prioridad representa una prioridad de interrupcion superior
(la seleccién de prioridad sélo esta disponible con los controladores S7 400).

La ¢jecucién (ms) es el periodo de ejecucion del OB. El offset de fase permite
escalonar el disparo de interrupciones periddicas relacionadas entre si. La seleccion
de particién de imagen del proceso permite dividir la tabla de imagen de E/S y que
dicha particién se actualice solo cuando ocurre la interrupcién (esta funcion estd
disponible con los controladores S7 400 solamente). La opcién predeterminada es
la tabla completa. En Logix, vea la seleccion de actualizacién de E/S de tareay los
comandos [OT.

El contenido de un OB de interrupcién periddico se parece al contenido de OB1.
Consistird en llamadas a funciones y bloques de funciones que se ejecutaran segtin

la periodicidad del OB.

Estos OB se parecen a las tareas periédica en Logix. En la terminologfa del S7,
OB30 - OB38 se llaman OB de interrupcion ciclica.

OB de interrupcidn de hardware 0B40 — 0B47

Estos OB pueden configurarse para dispararse ante un evento de entrada.
Su prioridad también puede configurarse.

Son tareas de evento en Logix. En la terminologia del S7, OB40 — OB47
s¢ llaman interrupciones de hardware.

Por ejemplo, el evento de hardware mds simple que podria ser manejado por un
OB de interrupcién de hardware (o tarea de evento) es el cambio de estado de una
entrada digital. Una interrupcion de hardware (o tarea de evento) garantizarfa
una respuesta muy rapida al cambio.

Las tareas de evento son mas flexibles que los OB de interrupcion de hardware,

con disparos que provienen no sélo de las E/S, sino también de eventos de red,
instrucciones de programa y eventos de movimiento.

39



Capitulo 2

Caracteristicas de Logix con las que los usuarios del S7 pueden no estar familiarizados

40

Estructura de programa en STEP 7

Un programa tipico incluye bloques de organizacién (OB), bloques de funciones
(FB), funciones (FC) y bloques de datos (DB). Generalmente estardn presentes
bloques de funciones del sistema (SFB) y funciones del sistema (SFC).

e A partir de los bloques de organizacién (ciclo del programa o interrupcién
ciclica, 0 ambos), se hacen llamadas a bloques de funciones y a funciones.

¢ Un bloque de funciones contiene cédigo y estd asociado con un bloque de
datos que contiene los datos estéticos que el FB requiere. Ademds de los
datos estdticos, el FB tiene datos temporales. Los FB se usan cuando la
l6gica debe conservar los valores entre ejecuciones.

e Una funcién contiene c6digo pero no tiene datos estaticos. Tiene datos
temporales. Las FC se usan cuando la logica se completa en una sola
ejecucion; no hay necesidad de conservar los valores.

e Los bloques de datos son dreas de almacenamiento de datos estaticos.
Estos se describirdn en la siguiente seccion.

e Los SFBylo SFC son bloques de funciones del sistema y funciones del
sistema. Pueden copiarse de las bibliotecas incluidas con la instalacién
STEP 7y colocarse en un proyecto.

e Una vez que esto se ha realizado, pueden llamarse desde cualquier lugar
del programa.

En STEP 7 no existe una estructura equivalente al programa/rutina de Logix.
El OB sera la raiz de la cadena de llamadas a los FB y FC, pero la manera en que
esto se realiza depende del programador.

Publicacion LOGIX-AP008B-ES-P - Junio 2008



(aracteristicas de Logix con las que los usuarios del S7 pueden no estar familiarizados ~ Capitulo 2

Tareas en Logix

El que llama las tareas es el sistema operativo. Una tarea proporciona la
secuenciacion asi como la prioridad de uno o méis programas. Cada programa
contiene una seccién de datos y una o mds rutinas de cédigo.

Las tareas pueden ser periddicas, de eventos o continuas. A cada tarea se le puede
asignar una prioridad. La tarea continua, si estd presente, siempre tiene la
prioridad mds baja.

Un proyecto Logix tendrd una tarea, cuyo nombre predeterminado es MainTask.
Esta tarea puede ser continua, periddica o de evento. Usted puede cambiar el
nombre si lo desea.

Estructura de programas y tareas en Logix

Esta captura de pantalla de un ejemplo de drbol de proyecto RSLogix 5000 ayuda
a ilustrar cémo estdn estructurados los programas vy las tareas.

1455 Tasks
= ‘5 event_task,
=- % gvent _kask
il Program Tags
& event_rautine
=48 MainTask
El% MainProagran
X Program Tags
----- Eij MainF.autine
----- INDERED_COPY_STR
=435 task_o2s
=

| Prugram Tags
..... Eij walves_callup

E%Em

H Program Tags
----- Eij EM1_routine
E- % kask_O4s

B- Eﬂ; analu:ugueln _callup
@ Program Tags
...... Eﬂ callup

----- 23 Unscheduled Programs | Phases

En la captura de pantalla anterior, el icono ala izquierda de “event_task” representa
una tarea de evento. El icono a la izquierda de “MainTask” representa una tarea
continuay el icono a la izquierda de “task_02s” representa una tarea periédica.
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Tareas periddicas

Las tareas periddicas se activardn a un intervalo configurado constante.
La configuracién del periodo y la prioridad se muestra a continuacién.

7 Task Properties - task_D2s -0l x|

General  Configuration | Program / Phase Schedulel Munitorl

Type:

Penod: IEDD.DDD s
Pricrity: I'l 1] 3: [Lowwer Mumber vields Higher Priarity]
Wwatchdog: IEEIEI.EIEIEI ms

[™ Disable Automatic Output Processing To Reduce Task Overhead
[ Inhibit T ask

(1] 4 I Cancel | Apply | Help |

La configuracion es similar a la de la p4gina de configuraciéon de OB30 - OB38
descrita en la seccién “Interrupciones ciclicas de OB30 — OB38”.
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Secuenciacion de tareas periddicas
La finalidad del sistema de tareas es:

e Permitir al programador seleccionar las frecuencias apropiadas para la
ejecucion de los programas. El ejecutar el c6digo con una frecuencia no
mayor que la necesaria, la capacidad de las CPU de los controladores se usa
con mayor eficiencia en funcién de las prioridades de la aplicacion.

e Usar el sistema de prioridades para permitir que las tareas criticas
interrumpan a las de menor prioridad, ddndoles asi una mayor

oportunidad de ejecucidn a la frecuencia deseada.

Es facil verificar estos tiempos mediante Task Properties /Monitor.

f& Task Properties - task_02s _ O] x|
Generall I:::unfiguraticunl Frogram / Phaze Schedule  Maonitor I

Scan Timesz [Elapzed Time]:

Max  [0476000 s €

Last: |u.25mnn s

|nterval Times [Elapzed Time Between Triggers):

Max  |200.030000 i

Min:  |199.974000 ms

T ask Owverlap Count:

—

ak. | Cancel Apply Help
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¢Qué sucederd si ocurre un disparo mientras se esta ejecutando una tarea?

Si el nuevo disparo es para una tarea con una mayor prioridad que la que
se estd ¢jecutando, la tarea en ejecucion serd interrumpida por la nueva
y continuara cuando la tarea de mayor prioridad haya concluido.

Si el nuevo disparo es para una tarea con una menor prioridad que la que se
estd ejecutando, la tarea en ejecucion continuard y la nueva tarea esperard
hasta que no se esté ejecutando ninguna tarea de mayor prioridad.

Si el nuevo disparo es para una tarea con una prioridad igual a la que se esta
ejecutando, el controlador ejecutard ambas tareas conmutando entre ellas
aintervalos de 1 ms.

Si el nuevo disparo es para la misma tarea que la que se estd ejecutando,
el nuevo disparo se desechara. Esta es una condicién de superposicion.

El nimero de superposiciones que ocurrieron desde que el contador se restableci6

por ultima vez se muestra en la ventana Task Properties. Un nimero diferente de
cero indica que el periodo de interrupcién necesita aumentarse.

m Debido a la capacidad de procesamiento que se desperdicia durante
conmutaciones innecesarias, evite conmutar tareas innecesariamente.

Cuando programe interrupciones periddicas en Logix, observe estas similitudes
y diferencias con respecto a STEP 7:

En STEP 7, las llamadas se realizardn a partir del OB que estd configurado
para ejecutarse a la frecuencia seleccionada con las funciones y bloques de
funciones que desea ejecutar a esta frecuencia. En Logix, usted insertard
programas y rutinas en el drbol de proyectos debajo de la tarea.

Tanto en STEP 7 como en Logix, el cédigo de aplicacion en cuestién no
sera muy diferente del c4digo en una tarea de ¢jecucion continua.

Tenga presente que la frecuencia constante y conocida de una tarea
periddica da a los programadores la oportunidad de convertir un
incremento variable simple en un temporizador.

En ambos sistemas, usted necesita verificar superposiciones a medida que
desarrollay prueba su cédigo. El tiempo de ejecucion del OB o de la tarea
debe ser mucho menor que su periodo de ejecucion.

Es facil verificar el tiempo de ¢jecucion de las tareas Logix. Utilice la
pantalla Task Properties antes mostrada. En STEP 7 necesitard muestrear
el reloj del sistema al comienzo y al final del OB, restar los valores

y almacenar el resultado en una variable para monitoreo.
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e En un controlador S7, la superposicion hara que el controlador se detenga,
a menos que se anada un OB de fallo que atrape el fallo. Logix es menos
estricto y simplemente cuenta el niimero de superposiciones.

e En STEP 7, es posible escalonar la ejecucion de los OB periddicos
relacionados entre si. Esto no estd disponible con las tareas Logix.

Tareas de evento

Las tareas de evento se ejecutardn cuando ocurra un evento de disparo
configurado. Normalmente se les da mayor prioridad que a las tareas periddicas.

# Task Properties - event_task =10] x|

General  Configuration® I Fragram / Phase Schedulel Mu:unitu:url

Type: |Event |
Trigger: EVEMT Instruction Only j
Az Watch
Tag: iz Feagistration 1
Awiz Beagiztration 2
[T Execute Task|Mation Group Erecution e
EVEMT Ingtruction Oy
bodule [nput Data State Change
Pricrity: Consurned Tag er Fricrity]

W atchdog: IEEIEI.EIEIEI Mz

¥ Disable Automatic Output Processing To Reduce T ask Overhead
[ Irhibit Task

| k. I Cancel Apply Help

Para configurar una tarea de evento se abre la pagina Task Properties de la tarea
y se selecciona Type Event. Pueden usarse diferentes tipos de tareas de evento en
diferentes controladores Logix.
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Tarea continua
Un controlador Logix acepta una tarea continua, pero un proyecto no tiene que
incluir la tarea continua. Si desea, puede ejecutar todo el programa con tareas
periédicas y tareas de evento.
Usted puede especificar en la configuracién si la tarea continua actualiza las
salidas al final de su ejecucion.
Silo desea puede ajustar el porcentaje del tiempo de la CPU que se dedica
a comunicacién no programada como porcentaje del tiempo dedicado ala tarea
continua.
Monitor de tareas
El software RSLogix 5000 incluye una herramienta llamada Task Monitor que
puede ayudar a analizar las tareas secuenciadas y mucho mis.
La siguiente captura de pantalla muestra cémo puede verse en una tabla la
informacién sobre las tareas del controlador.
fj Logix5000 Task Monitor - dev_18Aug[1756-L63] & IEllil
Communications  Opkions  Help
Uszer Tasks | Proceszes I Ferfarmance I M etworking I Ethertet/ P I
[ arme | A ate | CPLI | Friciity | Last Scan | bl ax Scan | W atchdog | Qverlap | Stat
Ea bl ainT azk. *000.000us  0.70%  Lowest  3524us h.852us B00,000us 1] Runr
E@ taszk_02s 200,000u:  0B%E 9 H48us 8940z B00,000us 1] Runr
E@ tazk_Odsz 4000000 0.04% 10 TEdus 1.182us R00,000us 1] Funr
E‘E_ﬁ tazk_07z 100.000u:  017% 5 1340z 4260 R00,000uz 0 Runt
E} event 10,0000z 0.00% 10 I} 1] RO0,000uz 0 Stopy
Las otras fichas proporcionan un cimulo de informacidn a nivel del sistema sobre
el desempefio del controlador. La herramienta se incluye como estandar en el
disco de instalacién de RSLogix 5000.
46 Publicacion LOGIX-AP008B-ES-P - Junio 2008



(aracteristicas de Logix con las que los usuarios del S7 pueden no estar familiarizados ~ Capitulo 2

Tags envez de direcciones Una de las principales diferencias que un usuario del S7 observaré al comenzar
a trabajar con Logix es que los datos no tienen direcciones. Los items de datos se
crean en una base de datos de tags y el software RSLogix 5000 asigna direcciones
“en la trastienda”. Ast los usuarios no tendran que entender ni administrar las
direcciones de memoria. Esta seccién describe la asignacion de datos en los dos
sistemas.

Areas de datos en los S7

Areas de datos en controladores S7

Area de direccion Notacion en el S7 Tamaiio de unidad
Tabla de entrada de imagen del I Bit de entrada
proceso 1B Byte de entrada

IW Palabra de entrada

ID Doble palabra de entrada
Tabla de salida de imagen del Q Bit de salida
Proceso QB Byte de salida

Qw Palabra de salida

QD Doble palabra de salida
Memoria de bits M Bit de memoria

MB Byte de memoria

MW Palabra de memoria

MD Doble palabra de memoria
Temporizadores T
Contadores C
Bloque de datos DBX Bit de datos

DBB Byte de datos

DBW Palabra de datos

Las secciones siguientes proporcionan mds informacion acerca de las dos dreas més
comunmente usadas en la programacién: memoria de bits y bloques de datos.
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Memoria de bits

Las ubicaciones de la “memoria de bits” se indican mediante Mx donde,
por ejemplo:

e M5.3 es un bit.

e MB6 es un byte (BYTE).

e MWS8 es una palabra de 16 bits (WORD).

e MD10 s una palabra de 32 bits (DWORD).

Las ubicaciones de memoria de bits pueden identificarse en la tabla de simbolos
(similar a una tabla de simbolos de PLC-5 o SLC), como se muestra en la
siguiente captura de pantalla.

Status | Symbol Address Data type | Comment
EXT_JOMEZ_OM Q232 BOOL EXTRUDER ZOMEZ Cf
EXT_JOMES_OM Q283 BOOL EXTRUDER ZOMES Of
EXT_JOMES _OnM Q284 BOOL EXTRUDER ZOME4 Cf
EXT_JOMES_OM Q285 BOOL EXTRUDER ZOMES Cf
FALSE h 0.0 BOOL
Flowe Totaliser DT 40 ot 10
F=L24001 | 100 BOOL
F=L24002 | 41.0 BOOL
F=L24003 | 106 BOOL
FT24001 PR 530 IMNT
FT24002 Py 526 IMNT
FT24006 Py 570 IMNT
GET_IMDEXED _REFE... |FC 111 FCo o111
Glakbal_Data 0B 99 DB 99
IFI%_slarms [0S I e ™
IMDEXED_COMPARE FC o 102 FC 102
IMDERED_COPY FCoo 101 FC o101
Interlocks_Handler FB 70 FB 70
Interrupt_Execution OB 35 OB 35
JUkK_BIT h () BOOL
KTROM_CmdsFromM... (DB 33 0B 33 Commands & Setpoints From Manufacturing PLC
KTROM_StatusToMan... (DB 32 [ Feeder Status to ManufacturingPLC
LF24001 4, 2170 BOOL PIG LAUNCH WALYE
LF240024, Q185 BOOL PIG LAUMCHER
LF24003.4, Q104 BOOL PIG LAIMCHER
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IF Fil= Edit

Bloques de datos

Los bloques de datos tienen un estado similar al de los otros bloques —bloques
de organizacion, bloques de funciones y funciones— excepto por el hecho de que
contienen datos en lugar de c6digo de programa. La memoria en los bloques

de datos es estdtica; los datos retienen su valor hasta que se cambian.

Ejemplo de un bloque de datos

Insert PLC Debug Wiew Options

Window  Help

Dl2|~=] & &[] o] el [E | <> Ol s

lddress (Hame Type Initial wvalue Comme:;
0. STRUCT
+0.0| |Grantrezialts_3iP REAL 0.000000e+000 Grant
+4.0| |Grantrezialts_FeedFact REAL 0.000000e+000 Grant
+8.0| |CMC_5P REAL 0.000000e+000 CHC 3
+12.0( [CMC_FeedFactl FEAL 0.000000e+000 CHMC I
+16.0| (SiliconDioxide_3P REAL 0.000000e+000 dilic
+20.0| [Filiconbioxide_ FeedFact FEAL 0.000000e+000 Gilic
+24.0( (Maleicikecid 5P REAL 0.000000e+000 Malei
+28.0| [Maleicicid FeedFact FEAL 0.000000e+000 Malei
+32.0| |Sequence_Cmds STRUCT
+0.0 PrimeMaterials BOOL FALSE Loads
+0.1 GrartProduction EOOL FALSE Jtarc
+0.2 EndProduction BOOL FALSE EndFPr
+0.3 Stop BOOL FALSE Stop o
+0. 4 Faultick EBOOL FALSE Ackno
I Sraral RN FLT.EF

Los simbolos de los bloques de datos no aparecen en la tabla de simbolos, pero si los

nombres de los bloques de datos.

Los bloques de datos pueden asignarse para mantener los datos usados por los

bloques de funciones. Estos se llaman bloques de datos de instancia.
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Datos en Logix

En el entorno de programacién de RSLogix 5000, los datos se configuran en una
base de datos de tags. Las direcciones de la memoria permanecen ocultas para el
programador, lo cual le facilita las cosas a éste.

Base de datos de tags

# Controller Tags - dev_1BAug{controller)

Scope: E{l dev_184ug - Shaw... Show All

| MHarme fa |.t'-‘«|ias Far | Baze Tag [rata Type | Style Dezcription
+.-analngue|n__1 | lDINT _Decimal
J EIue__Eullon Local:31.0Datal Locak3:l Datal E_D_DL Decimal

J_+ CompactLogix_1_congume
+-CantrolLogix_1_produce

J + Drive:l

|UDT_STEFP_SEQUENCE |
UDT_STEP_SEQUENCE |
A8 PowerFlex70EC Driv...

Seleccione un tag de un menti desplegable mientras realiza la programacion

[ |
| Mame |Data Type |Descripti|:|n ﬂ
——aml Data . step(0] BOOL Data - step seqgu... litie= far &
—em Data.step(1] BOOL Data - step sequ... -ERCUENCE
—am1 Data.step(2] BOOL Data - step seqgu... EQUENCER_E4-
1 — equencer —
—eml Data.step(3] BOOL Data - step sequ...
1Data . step(4 BOOL Data - =t 54 Enf _backing D
L—am a.step(4] a -step segu.. | o il Data
| Lontroller
| PFrogram
Show: Show Al sy |
|| em1Data. step(d] LI end_zer
2 HeE——— | i CIhF s ——
STEP 1 idump to step 3
Data - step
Data - step sefuUence EM
Fequence step number sequencer step

50

En Logix, hay una base de datos bajo el control del controlador y bases de
datos bajo el control del programa asociadas con cada programa.

o Los tags en la base de datos bajo el control del controlador son globales
y puede accederse a ellos mediante rutinas en cualquier parte del programa.

e S6lo puede accederse a los tags bajo el control del programa mediante
rutinas en dicho programa.
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E/Sytags de alias

Un tag de alias le permite representar a otro tag, mientras ambos tags comparten
el mismo valor. Una de las finalidades de los alias es la de referenciar los tags de
E/S como se describe a continuacién.

Es posible anadir médulos de E/S a un proyecto anadiendo el médulo al
backplane del controlador en la carpeta del proyecto.

EE Daka Tyvpes

=L User-Defined
Eﬂ, Strings

&L add-On-Defined
#-Lyp Predefined
Ly Module-Defined

=25 If Configuration
=188 1756 Backplane, 1756-A10
B [0] 17562 A N _t
0 [1] 1756163 dev_18AUg
o Bl [2] 1756-EWEESA local_eweh
[3] 1756-1B32/A input_1

En este caso, se ha anadido una tarjeta de entrada de 32 puntos en la ranura 3.

El niimero de ranura esta entre corchetes al comienzo de la linea. “1756-1B32/A”
es el numero de parte de la tarjeta. “input_1” es el nombre de la tarjeta, el cual se
configura cuando la tarjeta se afnade inicialmente al rack.

Al anadir la tarjeta, el software RSLogix 5000 generard automaticamente los tags
de perfil de dispositivo relevantes y lo incorporard a la base de datos de tags bajo el
control del controlador. Ellos son los tags Local:3:I de entrada y Local:3:C

de configuracién siguientes.

# Controller Tags - dev_18Aug(controller)

Scope: | ﬁl dev_184ug

j Show... | Show Al

M ame & | Aliaz .I.:l:nr | Basze Tag [rata Type Shyle
— Local 3 : 4B:1756_DI:L.0
|+ Local:3:I.Faul | DINT Binary
| —LocalZlData :DINT _Binar_l,l
s | Local3:.Datal BOOL |Decimal
| LD::aI:_E:_I.Data.'I EH:II:IL _Deu_:imgl
|~ Local3:l.Data 2 ‘BOOL |Decimal
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Usted puede crear un nuevo tag de alias con un nombre mas descriptivo.
Por ejemplo, puede crearse un alias para la primera entrada llamado
Limit_Switch_1, el cual describe fisicamente esta entrada.

# Controller Tags - dev_18Aug(controller)

Scope: |ﬂ{|dev_18.ﬁ.ug j Shouw... | S b Al

| M arme [l | Aliaz For | Baze Tag Data Tope Style

|J Lirnit_S waitzh_1 Local:3:1.Data.0 Local:2:1.0ata0  BOOL Decimal

En STEP 7, la herramienta de configuracién de hardware asignaré direcciones
auna tarjeta de E/S cuando ésta se afiada al sistema. Por ejemplo, pueden
asignarse los bytes 116 y I17 a una tarjeta de entradas digitales. De esta forma,

el programador identificard la direccidn de bits de cada entrada e introducird un
nombre para cada una de ellas en la tabla de simbolos. Una vez hecho esto,

el programa hard automdticamente la asociacién 116.5 = “ZSC2036”.
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Lenguajes de programacion

Publicacion LOGIX-AP008B-ES-P - Junio 2008

Esta seccion describe los lenguajes de programacion disponibles con los softwares
STEP 7 y RSLogix 5000. Todos los lenguajes no son estandar; esto depende de la
version de software comprada. La seleccion del lenguaje Logix mas adecuada para
la tarea resultara en un diseio mds facil del programa, una codificacién mas ripida
y un programa mds facil de entender.

Existe una diferencia importante entre los lenguajes S7 y Logix. En §7, la lista de
instrucciones es el lenguaje “nativo” del controlador. Otros lenguajes se traducen
a STL. En Logix, todos los lenguajes son lenguajes “nativos” en el controlador

y cada uno se compila sin referencia a ninguno de los otros. La ventaja de ello es
que cuando usted carga un programa desde el controlador, lo ve en el lenguaje en
el cual se escribid.

STEP 7 tiene tres lenguajes estandar:

e Lista de instrucciones (STL) - podria describirse como un ensamblador
de alto nivel.

o Ldgica de escalera (LAD)
e Diagrama de bloques de funciones (FBD)

Y algunos lenguajes opcionales:

e Texto estructurado (ST
o CFC - diagrama de flujo continuo para aplicaciones de tipo proceso

o HiGraph - control secuencial mediante el software Grahing

e ML - lenguaje de control de movimiento — similar a GML en el antiguo
controlador de movimiento dedicado 1394 de Rockwell Automation

Un programa puede consistir en bloques de funciones y funciones escritas en
diferentes lenguajes.

El software RSLogix 5000 tiene cuatro lenguajes de programacion:

e Diagrama de l6gica de escalera (LD) — comparable con el LD de Siemens,
con un conjunto de instrucciones expandido.

o Texto estructurado (ST) — Equivalente al ST de Siemens

e Diagrama de bloques de funciones (FBD) - Equivalente al CFC

de Siemens

e Diagrama de funcién secuencial (SFC) — Comparable al hiGraph
de Siemens.

53



Capitulo2  (Caracteristicas de Logix con las que los usuarios del S7 pueden no estar familiarizados

Una rutina —la seccidn basica de cddigo en Logix— puede estar en cualquiera
de éstos, y un programa puede componerse de rutinas escritas en diferentes
lenguajes. La siguiente captura de pantalla proporciona un ejemplo.
EI% MainTask.
El% fMainProgram

@ Program Tags

____w-[B add_test_DINTtoDINT LD
----- Add_Test_DINTEQDINT ST
add_test INTLDINT LD
/,,«- add_test INTtoDIMT ST

Esto es texto estructurado. __i— EJ add test INTHaINT LD

Esto es un diagrama de B
I6gica de escalera.

-[Z) Gy_ssv_sT
misc

Esto es un diagrama de
funcién secuencial.

state_machine_test_SFC
b state_mnaching_test ST

Diagrama de ldgica de escalera Logix

Generalmente, el diagrama de légica de escalera se usa para implementar l6gica
combinatoria booleana. En Logix, también puede usarse para logica secuencial,
control de movimiento, manejo de datos y cdlculos mateméticos, si bien otros
lenguajes pueden ser mas adecuados para estas tareas.

Texto estructurado Logix

El texto estructurado es un lenguaje procedimental de alto nivel, ficil de aprender
por cualquier persona con experiencia en Basic, Pascal o uno de los lenguajes de la
familia ‘C’. Se usa principalmente para manipulacién de datos y calculos
matemdticos, aunque la légica de control de movimiento, combinatoria

y secuencial también puede programarse fécilmente en ST.

54 Publicacién LOGIX-AP008B-ES-P - Junio 2008



(aracteristicas de Logix con las que los usuarios del S7 pueden no estar familiarizados ~ Capitulo 2

Diagrama de bloques de funciones Logix

El diagrama de bloque de funciones describe graficamente una funcién
(booleana o matemdtica) que relaciona variables de entrada y variables de salida.
Las variables de entrada y salida se conectan a los bloques mediante lineas de
conexion. Una salida de un bloque también puede conectarse a una entrada

de otro bloque.

Es una buena practica programar lazos PID en FBD. Este es el lenguaje més
apropiado para control de procesos.

Diagrama de funcion secuencial Logix

SEC es una herramienta grafica para describir la 16gica secuencial como un
conjunto de estados y transiciones. Las salidas pueden asignarse a un estado,
y las condiciones booleanas para transiciones a otros estados definidos.

Conversion del codigo STEP 7 a Logix

o Sitiene logica de escalera STEP 7 que desea convertir a Logix, LD debe ser
su primera opcion. El significado de LD es similar en ambos sistemas.

e Sitiene c6digo de diagrama de bloques de funciones STEP 7 que desea
convertir a Logix, FBD debe ser su primera opcion.

e Tenga presente que el FBD Logix estindar es mds avanzado que el FBD
STEP 7 y es equivalente al lenguaje CFC STEP 7 opcional.

o Siusted tiene codigo de lista de instrucciones STEP 7 que desea convertir
a Logix, el lenguaje mas apropiado dependerd de la naturaleza del bloque
STL. Si el bloque STL contiene principalmente evaluaciones booleanas,
LD probablemente seria el mejor lenguaje Logix al cual convertir. Si el
bloque STL contiene punteros para acceso y manipulacién de datos,

o ¢jecuta calculos matemdticos, probablemente ST serfa el mejor lenguaje
Logix al cual convertir. Si el bloque STL contiene légica secuencial, deberfa
considerarse SFC, aunque la 16gica secuencial también puede
implementarse ficilmente en ST y LD.
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Matrices en vez de punteros
En STEP 7, las matrices pueden definirse exactamente como en Pascal o en C,
pero los lenguajes basicos (STL, LD y FBD) no tienen soporte de alto nivel para
acceder a ellos. En lugar de ello, deben construirse rutinas de punteros.
Las funciones de biblioteca STEP 7 no tienen soporte para acceso a matrices.
Los programadores que se sienten comodos con los punteros pueden escribir sus
propias funciones, tales como FC101 “NDEXED_COPY” (ver abajo) pero ello
requiere habilidad y tiempo.
“INDEXED_COPY” en STEP 7 hace lo mismo que la instrucciéon COP
de Logix para copia indexada.
CALL "INDEXED COPY™ FC101
index3rc:=#index_in
gource :="Instance_FBZ".tahle P#DE4.DEX0.0
indexDsti=1
dest i="Instance FEZ".target P#DE4.DEx26.0
len =5
FC111, presentada a continuacion, accederd a una matriz.
CALL "GET_INDEXED REFEEENCE™ FC111
refarray :="Instance_ FBZ™.table P#DE4.DEXO.0O
index i=#index_in
bytelncr =32
startIndex: =TRIE
retWal =#ptr
El puntero al objeto se retorna en el pardmetro #ptr, el cual a continuacién
se puede desrreferenciar para obtener los datos.
En Logix, se puede definir y acceder a las matrices de la manera usual que se hace
con un lenguaje de computadora de alto nivel, como lo ilustra el fragmento
a continuacién.
FF copy a string from a table of strings ftable
¥ to a target string #target. The index is #index_in
COP({table[index_in], target, target.LEN);
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Instrucciones Add-On
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Resumen de la instruccion Add-On

Las instrucciones Add-on son el equivalente de los bloques de funciones de
STEP 7, con opciones de datos privados y pardmetros avanzados. En particular,
el tipo de pardmetro INOUT o “paso por referencia” hace posible pasar de
manera eficiente las estructuras de datos al cédigo.

Como la instruccién Add-On es tan similar al bloque de funciones de STEP 7,
es probable que el programador de S7 que esta realizando la conversién a Logix
la use con frecuencia.

Comparaci6n entre las instrucciones Add-On y los FB:

e Ambas se pueden llamar como funciones con nombre desde cualquier
lugar del programa.

e Ambas contienen un 4rea de datos privada de datos estdticos, aunque no
son realmente privados en el caso de STEP 7.

¢ Un bloque de funciones STEP 7 también tiene un 4rea de datos
temporales.

e En lainstruccién Add-On, los datos estaticos locales haran lo mismo.

Ambas tienen tres tipos de pardmetros: entrada (paso por valor) salida (paso por
valor) y entrada-salida (paso por referencia). El pardmetro de paso por referencia
es una gran ventaja puesto que permite que se pasen estructuras de datos grandes
de manera eficiente.

La instrucciéon Add-On mantendra automaticamente un historial de cambios al
registrar el sello de hora y el nombre de usuario de Windows al momento del
cambio. Esta funcién no estd disponible con los bloques de funciones STEP 7.

Con la instruccién Add-On puede configurarse una rutina previa al escin para
que se ejecute cuando el controlador cambia del modo de programacién al modo
de marcha, o se activa en el modo de marcha. Bajo estas condiciones, la rutina
previa al escdn se ejecutard una vez y normalmente puede usarse para inicializar
los datos. En STEP 7, el bloque de organizacién OB100 hace lo mismo, pero el
cddigo de la rutina previa al escan no puede conectarse especificamente a un FB.

Sise llama a la instruccién Add-On desde un paso SFCy el SFC se configura para
restablecimiento automatico, una rutina posterior al escdn definida en la
instruccién Add-On se ejecutard una vez cuando el SFC salga de dicho paso.
Podria usarse para el restablecimiento de datos. Un FB STEP 7 no tiene
equivalente incorporado (si bien es ficil de programar).

Una instruccién Add-On puede tener una rutina EnableInFalse, la cual se llamard
(si estd presente) cuando la condicién de renglén en la llamada de instruccién
Add-On sea falsa. En este caso, los pardmetros de entrada y salida pasardn valores.

Un FB STEP 7 no tiene equivalente.

Las instrucciones Add-On se describen con mayores detalles en el Capitulo 4.
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Tags de respaldo

Muchas instrucciones y tipos de datos utilizan tags de respaldo, tags que se crean
especificamente para la instancia de la instruccién o tipos de datos que usted esta
usando como instancia. Las instrucciones Add-On, y los temporizadores, los
contadores, los mensajes y el control PID, utilizan tags de respaldo. El software
RSLogix 5000 generara la correspondiente estructura de elementos cada vez que
usted cree un tag de dicho tipo; asi usted no tendrd que crear los elementos.

# Controller Tags - dev_18Aug{controller)

Scope: J ﬁ{l dev_18400

L] Show.. | Show Al

M ame 2 | Aliaz For | Baze Tag | Data Tppe | Style
= Timer1 TIMER |
+ Timer1.FRE DINT Decimal
+ Timerl.ACC DINT Decimal
Timer1.EM ‘BOOL Decimal
Timer.TT BOOL Decimal
| Timerl.DM (BOOL | Decimal

El protocolo industrial
comdin (CIP)

58

Logix utiliza tres redes principales: Ethernet/IP, ControlNet y DeviceNet. Cada
una tiene caracteristicas apropiadas para areas diferentes de la aplicacién. Los tres
tipos de red comparten un protocolo: el ‘protocolo industrial comun’

El CIP hace posible transferir datos mediante cualquiera de tres tipos de redes
compatibles con Logix mediante una interface de programacién y configuraciéon
casi idénticas para las tres. Ademds, los datos pueden transferirse a través de una
red creada a partir de mds de uno de los tres tipos de red, sin que el programador
necesite traducir protocolos.

En el 7 “tradicional’, los dos protocolos principales son Ethernet industrial para
conexién en red a IT y a otros controladores, y Profibus DP para conexién en red
alos sistemas de campo. Estos dos protocolos estin separados a nivel de hardware
y a nivel de datos. Con el mas reciente hardware y software S7, “Profinet CBA” se
integra a Ethernet industrial, Profinet y Profibus.
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Visualizacion de la red

Los usuarios de S7 pueden sentirse impresionados con la configuraciéon

y administracién de red de Logix. Como ejemplo, el arbol siguiente muestra
los dispositivos conectados al sistema. Este arbol se produjo al entrar en linea;
no estaba configurado.

= @ ‘Wharkskation, EUBEERUPMATE K1
+- == Linx Gateways, Ethernst
=R Training, Ethernet
=W 172,16,99.10, 1769-L32E Ethernet Port, 1769-L32E Ethernet Port
= % Backplane, CompactLogix System
+ ﬂ 00, CompactLogix Processor, 1769-L32E0A INT_16_70
¥ 01, 1769-L3ZE Ethernet Port
= ﬂ 03, Local 1769 Bus Adapter, YA17694
=-ff 1769 Bus, 1769 Bus
[l 00, Lacal 1769 Bus Adapker, Y41769/4
E 01, 1763-24vdc Input, Relay Output Combo/B
D 02, 1763-2Ch Quadrature, 4Ch Single-ended HSC Input
+-[1 03, 1769-5DN Scanner Module, 1763-5DN
H 04, 1763-Combo Analog 4pt Inpuk, 2pt Oukpuk
D 05, 1763-16pk 244%de Source Qukput/E
=@ 172,16,99,11, 1785 Ethernet to DeviceMet Linking Device, 1733-ENZDM Linking Device
- &= DeviceMet, Devicelet
=] 01, 1756-0MB
w02, 179105-I66X0ES SPL/SPE Safety DC_InputiDC_output
@@ 07, 1733 Ethernet to DeviceMet Linking Device
= g 172.16,99,13, 1734-AENT PointIO EtherMet/TP Adapter, 1734-AENT Ethernet/IP Adapter
= iE3 Backplane, PointI0 Chassis 5 Slat
] 00, 1734-8ENT PointIO Etherhlet/TP Adapter
.Ii_l 01, PointIO 4pk 24Yde Sink Input, 1734-164 4 PT 24YDiC SINK TR
g 02, PointIO 4pk 24Yde Source Output Enhanced, 1734-064E 4 PT 24%DC SOURCE OUT
8 03, PointIo 2pt Analog Yoltage Input, 1734-1E2Y 2 PT YOLTAGE INPUT
f] 04, Pointlo 2pt 24vdc Analog Yoltage Oubput, 1734-0E2¥ 2 PT YOLTAGE OUTPUT
= 172.16.99.2, 1756-ENET/A, 1756-ENET/A
- i3 Backplane, 1756-A1014
00, 1756-0B32/4, 1756-08B3218 DCOUT
+ 01, 1756-L62 LOGIXESE2, 1756-LAZ1A LOGINEE6Z
0z, 1756-1816004, 1756-IE16D)A DCIN DIAG
+ 03, 1756-LA3 LOGIXESE3, 1756-LA31A LOGINEE6S
04, 1756-0B160/A, 1756-0B16018 DCOOUT DIAG
06, 1756-EMET/A
09, 1756-IB16IS0E[A, 1756-1B1AISOE(A
#-f 172.16.99.3, 1756-ENET/A, 1756-ENET/A
& 172.16,99.4, 1794-AENT FLE¥ IO Ethernet Adapter, 1794-AENT/A
+ E 172.16,99.5, YersaView CE 1000H, Panelview_Plus-CE

Las redes se describen en mayor detalle en el Capitulo 1.
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Intercambio de datos entre
controladores

60

Enviar / recibir en STEP 7

Para preparar la comunicacién de controlador a controlador en STEP 7,
se realizan los pasos siguientes.

1. Lasestaciones remotas se configuran gréficamentc cn un componentc

de STEP 7 llamado NetPro.

2. Hay una tabla de conexién incorporada en NetPro que especifica los
protocolos y pardmetros para cada una de las conexiones.

3. Se copian al proyecto las funciones de biblioteca FC5 AG_SEND y FC6
AG_RECV.

4. Se realizan llamadas desde el programa de usuarioa AG_SEND y
AG_RECYV que especifican pardmetros de conexion y las dreas de datos
que se estin usando para suministrar y recibir datos.

Tags producidos / consumidos en Logix

Los tags producidos y consumidos son la manera en que los datos criticos se
transfieren entre controladores Logix conectados en red cada periodo de
tiempo definido. Los datos producidos y consumidos se pueden transmitir
por Ethernet/IP o ControlNet y a través del backplane de los controladores
ControlLogix.

Los tags producidos y consumidos son tags configurados como producidos o
consumidos al momento de crearse. Si un tag se marca como producido, su valor
se difundird a una red EtherNet/IP o ControlNet a la cual estd conectado el
controlador. Si se marca como consumido, el controlador del cual el tag requiere
datos se identificard como parte de la configuracion, y el tag consumido recibird
su valor desde el tag producido equivalente en dicho controlador.

Hay canales separados para envio y recepcion. El cambiar el valor de un tag
consumido no tendré efecto alguno en el tag producido. Esto se parece a la
comunicacién de controlador a controlador en S7 y se diferencia de la
comunicacién de controlador a SCADA, donde cualquier cambio se reflejard
en el otro extremo.

No se requiere ninguna programacioén para configurar conexiones
producidas/consumidas. Ello difiere del sistema S7 ya que éste necesita
algo de cédigo para comunicacion de controlador a controlador

(ENVIO/RECEPCION).
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Tipos de datos definidos por En Logix, los tipos de datos definidos por el usuario pueden configurarse.

ol usuario Esto permite declarar como tipo la estructura de un tipo de datos complejo.
Posteriormente las instancias de dicho tipo pueden definirse en el programa.

Los tipo de datos definidos por el usuario Logix tienen una configuracién y un
modo de empleo muy similar a los tipos de datos definidos por el usuario STEP 7.

UDT Logix
M arne: 1OT_RAMPER
Dezcrnption: Rampsz a real ;I
wveaniable from itz
curent valuze to a|
new value at a
specified rate. _I
bl embiers: Data Tupe Size: 28 byte(z]
M ame Data Type Style Description

initial_output REAL Flaat saved initial output
increment REAL Float calculated incremnent
RamMP_RATE_ABS REAL Float per second - [set alwaps +ve)
RAMP_TARGET REAL Float final value - [zat]
change REAL Float calculated change over ramp
counker DIMT Decimal internal counter
complete BOOL Decimal ramping is complete
_enahle BOOL Decimal for emable one shat
enabled BEOOL Decimnal ramper enabled

10

Lyl
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Actualizacion de E/S asincronas

El tipo de datos DINT

62

En los sistemas Logix, las E/S se actualizan asincronamente con respecto a los
periodos de ejecucion del programa, a diferencia de la estrategia PLC tradicional
como se usa en S7 donde una tabla de imagen de E/S se actualiza al comienzo del
ciclo y los valores de entrada no cambian durante la ¢jecucién del programa.

El programador de Logix necesitara considerar si existe la necesidad de almacenar
en el bufer los datos de entrada de modo que su valor permanezca constante
durante la ejecucion del programa.

Es bastante comun “consumir” entradas una vez solamente pasindolas como
pardmetros a un médulo de cddigo. Las entradas no se usardn en ningn otro
lugar en el programa. Esto elimina la necesidad de almacenamiento en el bufer.
Vea el ejemplo del mdédulo de control en el Capitulo 4.

Los controladores Logix operan en tags DINT (entero de 32 bits) mds
eficientemente que en INT (entero de 16 bits) o en SINT (entero de 8 bits).
Use DINT siempre que sea posible, incluso si el rango de valores con el que estd
trabajando cabe en un INT o SINT. Estos tipos de datos se proporcionan por
razones de compatibilidad con IEC61131-3, pero son convertidos internamente
a DINT antes de ser usados por el programa, de modo que el cddigo se ejecute
més eficientemente en la mayoria de los casos.
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PhaseManager
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PhaseManager en STEP 7

STEP 7 no posee herramientas incorporadas para realizar la gestién de fases.
Deben programarse las estructuras necesarias en un conjunto de rutinas, llamado
normalmente PLI o interface de logica de fases. Los componentes para un
programa PLI basado en S88 son:

e Un secuenciador de pasos cuyo comportamiento cumple con el modelo
de estados $88. Ciertos pasos o rangos de pasos definen el estado S88.
Los comandos del secuenciador son especificados por S88, y el
secuenciador respondera sélo cuando el modelo de estado lo permita.
Un secuenciador con estas propiedades se llama una fase.

e Un conjunto de datos para cada fase que se usa para registrar el estado de la
fase y para recibir comandos de entrada desde el administrador de recetas.
El administrador de recetas se comunica con estos datos. El formato de los
datos dependerd del administrador de recetas.

e Un mddulo légico que traduce el estado de la fase al formato requerido por
el administrador de recetas, y traduce los comandos del administrador de
recetas a comandos de fase.

PhaseManager en Logix

En una fase de equipo $88, hay estados especificados de la fase asi como las
transiciones entre estos estados. PhaseManager es una funcionalidad del software
RSLogix 5000 que le permite hacer tres cosas:

o Asignar el c6digo para cada estado de fase a una rutina diferente.
e Ejecutar una méquina de estados “en la trastienda” que maneje las
transacciones entre estados de la fase.

o Administrar la ejecucién de la fase usando un conjunto de comandos Logix.

Se usa en una variedad de espacios de aplicacidn, entre ellos en control de
procesos y envasado, porque permite una separacién limpia del control de
dispositivo/equipo y del control procedimental, lo cual hace que el c4digo sea
mucho més modularizado y eficiente, especialmente para sistemas de mayor
tamano con estandarizacién.
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Fase de equipo en el arbol de proyecto

L‘—_l% MainTask

i Eﬂ; MainProgram

=8 ﬁ Eqmpment Phase_1
i Phase Tags
------ E@ Holding

------ E@ Restarting

----- ﬁ%@ Funning

...... E@ Stopping
=53 task 02s

El c6digo para cada estado de la fase puede escribirse en cualquiera de los
lenguajes de Logix.

Estaesla méquina de estados de fase. Es casi idéntica al modelo de estados S88.

Start Hold
|' Idle —..-| Runining —..-I Hilding ﬁ|—p-{' Hald \|
% L = L r
Held
Restart
f? Resatting K[ Restarting }|.q—
Ny ) }
Stop Abart

Resat p ! .

Complate ) Stopping 1—.-1 Abarting '

— . b b

Reset L Stopped |
y

Si usted ha programado una rutina PLI / gestor de fases STEP 7 que cumple con
$88 y desea convertirla a Logix, puede ser posible evitar la traduccién si usa
Logix PhaseManager.
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Hora coordinada del
sistema (CST)

Entradas de sello de hora

Salidas secuenciadas
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S7 tiene un reloj de sistema cuya hora se representa usando 32 bits y conteos
en milisegundos. Sus valores pueden obtenerse (y almacenarse) mediante una
llamada al sistema operativo, lo cual permite una medicion precisa de los
intervalos de tiempo.

Logix usa la hora coordinada del sistema, un numero de 64 bits que mide el
numero de microsegundos desde que el controlador se inicié por ultima vez.

Al igual que con §7, los intervalos pueden medirse haciendo llamadas al

sistema operativo para obtener el valor CST. Este proporciona la base parala
sincronizacién de reloj en sistemas de multiples CPU, la funcionalidad de control
de movimiento preciso, la conmutacién de salida secuenciada con una precisién
de 100 ps, el sello de hora de eventos de entrada, el muestreo analdgico
secuenciado, la comunicacién y monitoreo de E/S de seguridad, los calculos

de posicion de leva de movimiento y la hora del reloj.

El sello de hora es una funcionalidad que registra un cambio en los datos de
entrada y un tiempo relativo de cudndo ocurri6 dicho cambio. Con los médulos
de entradas digitales usted puede configurar un sello de hora para cambios de
datos. Usted puede usar el sello de hora CST para comparar el tiempo relativo
entre muestreos de datos.

Esto brinda al programador una precision sin paralelo en la vinculacién de sefiales
de entrada con referencias de hora para aplicaciones tales como las comiinmente
usadas en control de movimiento, sin imponer una carga excesiva en los sistemas
de comunicacién y procesamiento légico, asi como en el c6digo de aplicacion
relacionado.

Usted puede configurar los médulos de salidas digitales para establecer las salidas
a una hora determinada.

Esto brinda al programador una precisién sin paralelo en la vinculacion de sefiales
de salida con referencias de hora para aplicaciones tales como posiciones de ejes
en control de movimiento o funciones de control de procesos, sin imponer una
carga excesiva en los sistemas de comunicacion y procesamiento l(’)gico, asi como
en el codigo de aplicacion relacionado.
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Sin variables temporales

No se necesitan acumuladores
ni registros especiales

66

S7 tiene una categoria de variables llamada variables temporales. Su alcance es el
bloque de programa en el cual estin definidas y su vida util es la ejecucion del
bloque de programa en el cual estan definidas.

Logix no dispone de un equivalente de las variables temporales. Todas las
variables son estéticas; es decir, retienen sus valores hasta que se cambian.

Para lograr la funcionalidad que generalmente se busca en las aplicaciones S7,
use por ejemplo uno de los siguientes enfoques:

e Use tags bajo el control del programa.

e Siestd programando una instruccién Add-On, use tags locales (parte de los
datos de la instruccién Add-On).

Si usted programa en la lista de instrucciones de STEP 7, estara familiarizado con
los acumuladores y con los registros de puntero AR1 y AR2. Logix no dispone de
equivalentes a estos elementos. Todos los operandos son tags.

Para lograr la funcionalidad que generalmente se busca en las aplicaciones S7,
use por ejemplo uno de los siguientes enfoques:

e Use tags bajo el control del programa.

e Siestd programando una instruccién Add-On, use tags locales (parte de los
datos de la instruccién Add-On).

e Considere si necesita equivalentes Logix de los acumuladores y registros
especiales S7. Estos elementos estan alli debido a la naturaleza de bajo nivel
de la lista de instrucciones S7, pero en un lenguaje como el texto
estructurado probablemente no se necesiten.
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Introduccion
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Conversion del software del sistema y funciones

estandar

Este capitulo enumera las funciones del sistema S7 mds cominmente usadas,
explica como se consigue el equivalente en Logix y proporciona varios ejemplos

especificos.
Tema Pagina
Funciones del sistema Logix 68
Copiar 68
Establecimiento y lectura de fecha y hora 69
Leer hora del sistema 69
Manejo de interrupciones 70
Errores 70
Estado — Controlador 71
Estado — Mddulo 71
Estado — para OB y tareas 72
Temporizadores 72
Rutinas de conversién 73
Rutinas de manejo de cadenas 73
Ejemplos de llamadas de funcién del sistema 74

La finalidad de este capitulo es informarle de las instrucciones dedicadas
disponibles en Logix para que usted no desperdicie tiempo en el desarrollo

de soluciones que ya existen.
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Funciones del sistema Logix

En Logix, el equivalente de la mayoria de las funciones del sistema S7 seran las

instrucciones GSV (Get System Value) y SSV (Set System Value). Estas instrucciones
tienen acceso a una jerarquia de objetos (clases, instancias y atributos) incorporados
en los controladores Logix. Si usted programa las instrucciones GSV'y SSV, los
menus desplegables le guiardn en la seleccién de pardmetros.

Instruccion SSV

SSY boal?
Set System Yalus (i
Clazz Mame  wWallZlockTime
Instance Mame
Attribute Mame | SIS
BLIEE Currentalue &
DETAdiustment

LocalDateTime
TimeZone=tring

4]

Al aprender los aspectos basicos de las instrucciones GSV 'y SSV, el nuevo usuario
de Logix puede descubrir que el acceso al sistema operativo es més fécil que con

los SEC S7.

c°piar Se usa para copiar estructuras de datos complejos, matrices de instancias de tipos
de datos de usuario.
S7 Comentario Logix Comentario
SFC20 BLKMOV Con BLKMOV, las direcciones deben COP (instruccion) Si se usa COP para hacer copias entre matrices,
definirse al momento de compilar. el comienzo del bloque (de fuente o destino)

puede incluir un indice de matriz para direccionar
el elemento cuyo valor se evaltia durante la
ejecucion.

SFC81 UBLKMOV Versién no interrumpible, para asequrar | CPS (instruccion) Versién no interrumpible, para asegurar que los

que los datos de fuente no puedan
cambiarse durante la copia.

datos de fuente no puedan cambiarse durante la
copia.

SFC14 DPRD_DAT

Si el dispositivo Profibus DP tiene drea de
datos de comunicaciones > 4 bytes, el SFC
asegurara lecturas coherentes.

(PS (ControlNet y Ethernet /IP)

No se requiere para DeviceNet

SFC15 DPWR_DAT

Si el dispositivo Profibus DP tiene drea de
datos de comunicaciones > 4 bytes, el SFC
asegurara escrituras coherentes.

(PS (ControlNet y Ethernet /IP)

No se requiere para DeviceNet

68

Publicacién LOGIX-AP008B-ES-P - Junio 2008



Conversion del software del sistema y funciones estindar ~ Capitulo 3

Establecimiento y lectura
de fechay hora

leerse o establecerse.

Los controladores de ambos sistemas tienen un reloj en tiempo real que puede

S7 Comentario Logix Comentario
SFCO SET_CLK Valores pasados en una instancia de tipo | SSV (lase SSV — WallClockTime
DT (DateTime) (Set System Value) Atributo SSV — DateTime
SSV de fuente — especificar elemento[0]
de DINT[7]
SFC1READ_(CLK Valores devueltos en una instancia de tipo | GSV (lase GSV — WallClockTime
DT (DateTime) (Get System Value) Atributo GSV — DateTime

GSV de destino — elemento[0] de DINT[7]

Leer hora del sistema Los controladores de estos dos sistemas tienen un reloj de sistema que comienza a
la hora que se inicia el controlador. En el sistema S7, la hora estd en milisegundos,
mientras que en Logix estd en microsegundos.

S7 Comentario Logix Comentario
SFC64 TIME_TCK Retorna la hora del sistema en el rango de | GSV Retorna la hora del sistema en el rango de
0...2.31ms (Get System Value) 0...2.63 ps

(lase GSV — (ST
Atributo GSV — CurrentValue

GSV de destino — especificar elemento[0] de
DINT[2]

DINT[O] — 32 bits inferiores
DINT[1] — 32 bits superiores
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Manejo de interrupciones

Las interrupciones pueden ser habilitadas e inhabilitadas por el programa del

usuario mediante llamadas a las funciones del sistema.

S7 Comentario Logix Comentario
SFC39 DIS_IRT Inhabilita las interrupciones manejadas | SSV (lase SSV — Tarea
porun OEFSPGC'ﬁCZdO- Las solicitudes de | |hibe [a tarea especificada. Instancia SSV — Nombre de tarea
Interrupcion se pierden. Atributo SSV — InhibitTask
SSV de fuente — Variable DINT establecida en 1
SFC39 EN_IRT Habilita las interrupciones manejadas por | SSV (lase SSV — Tarea

un OB especificado.

Habilita la tarea especificada.

Instancia SSV — Nombre de tarea
Atributo SSV — InhibitTask
SSV de fuente — Variable DINT establecida en 0

SFC41 DIS_AIRT

Inhabilita las interrupciones manejadas
por un OB especificado. Las solicitudes de
interrupcion se retardan.

uib

Inhabilita la interrupcion de la tarea actual por
una tarea de mayor prioridad

SFC42 EN_AIRT

Habilita las interrupciones manejadas por
un OB especificado. Todas las
interrupciones retardadas por SFC41 se
ejecutan.

UIE

Habilita las interrupciones de la tarea actual.

Errores Estas llamadas del sistema devuelven campos de bits en el caso del S7 0 un numero
entero en el caso de Logix, los cuales representan cddigos de error.
S7 Comentario Logix Comentario
SFC38 READ_ERR Lee y borra bits de error. El tipo de error | GSV (lase GSV — FaultLog
que seva a indagar puede seleccionarse | (s S5y para restablecer Atributo GSV:

mediante un campo de filtrado.

contadores o fallos)

MajorEvents — nim. de eventos mayores
MinorEvents — niim. de eventos menores
MajorFaultBits — fallo mayor actual
MinorFaultBits — fallo menor actual

GSV de destino — INT o DINT para recibir datos
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Estado — Controlador

La llamada SFC (S7) y GSV (Logix) devolveré datos sobre el controlador.

Nota: SFC51 requiere cierto aprcndizajc antes de podcr usarse. GSV en este

sentido es mas accesible.

S7

Comentario

Logix

Comentario

SFC51RDSYSST

Los pardmetros de entrada especifican
la clase de informacidn que se va a leer,
y posiblemente un nimero de instancia
si hay varios objetos.

Los pardmetros de salida son un puntero
a una lista con la informacién devuelta,
y el nimero y tamafio de los elementos
en la lista.

Gsv

Mddulos con una conexién directa: Examine

el miembro 'Fault' o 'ChannelFault, si estdn
presentes. Mddulos con una conexién de rack
optimizada: Examine el miembro 'SlotStatusBits'
de los datos de entrada del adaptador o el
miembro 'Fault' de la tarjeta como se indica
anteriormente. Para todas las demds tarjetas:
Ejecute GSV:

(lase — Mddulo
Instancia — ModuleName
Atributo — Entrystatus

Estado — Modulo

La llamada SFC (S7) y GSV (Logix) devolvera datos sobre los médulos

instalados.

S7 Comentario Logix Comentario
SFC51RDSYSST Los pardmetros de entrada especifican GSV (lase GSV — Médulo
la clase de informacion que se va a leer, Atributo GSV:

y posiblemente un nimero de instancia si
hay varios objetos.

Los pardmetros de salida son un puntero
a una lista con la informacién devuelta,
y el nimero y tamafo de los elementos
en lalista.

EntryStatus (relacién del modulo objeto con el
maddulo)

FaultCode

Faultinfo
ForceStatus
LEDStatus

Modo (SSV también)

GSV de destino — depende del atributo
seleccionado

Usted puede monitorear informacion de fallo en los tags Logix creados cuando se
inserta el médulo en la configuracién de E/S. De manera similar, con STEP 7, si va
ala configuracién de hardware y cambia a “Open ONLINE”, aparecera la

informacién de fallos de los médulos.
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Estado — para OB y tareas

S7 Comentario Logix Comentario
0B Header Los datos de estado de los OB se GSV/SSV (lase GSV —Tarea
almacenan en variables temporales que Instancia GSV — Nombre de tarea
son generadas automaticamente por el . .
encabezado de 0B. Se puede acceder a AFrlbuto GV:
ellas directamente mediante el codigo 0B DisableUpdateOutputs (al final de la tarea)
y transferirse a dreas de datos estaticos si EnableTimeOut
se requiere acceso desde fuera del 0B. InhibitTask
Vea un ejemplo a continuacion. Instancia

LastScanTime (microsegundos)

MaxIntervaln (entre ejecuciones sucesivas
de la tarea)

OverlapCount (activado durante la ejecucion)
Prioridad
Régimen (periodo en microsegundos)

StartTime (valor de WallClockTime cuando
se inicio la dltima tarea)

Estado (3 bits de estado)

Temporizador de control (watchdog)
(microsegundos)

GSV de fuente / destino — depende del atributo
seleccionado

Temporizadores
S7 Comentario Logix Comentario
SFB4 TON Temporizador de retardo a la conexidn TON (LD) Temporizador de retardo a la conexion
TONR (ST y FBD)
RTO (LD) Temporizador de retardo a la conexion retentivo
RTOR (LD y ST)
SFB5 TOF Temporizador de retardo a la desconexion | TOF (LD) Temporizador de retardo a la desconexién
TOFR (STy FBD)
SFB3 TP Genera un impulso que se ejecutard Bit del acumulador de una
incondicionalmente instruccion TON de ejecucion libre
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Rutinas de conversion

S7 Comentario Logix Comentario
Funciones de la biblioteca Instrucciones
FC161_STRNG Ndmero entero a cadena DTOS INT puede usarse como tag de fuente en lugar
de DINT
FC5DI_STRNG Ndmero entero doble a cadena DTOS DINT a cadena
FC30R_STRG Nimero real a cadena RTOS Ndmero real a cadena
FC38 STRG_I (adena a niimero entero DTOS
FC37 STRG_DI (Cadena a niimero entero doble STOD Cadena a DINT
FC39STRG_R Cadena a niimero real STOR Cadena a niimero real
Rutinas de manejo de cadenas
S7 Comentario Logix Comentario
Funciones de la biblioteca Instrucciones

FC10 EQ_STRNG Compara cadenas para determinar EQU Comparar cadenas para determinar
igualdad igualdad
FC13 GE_STRNG Compara cadenas para determinar >= | GEQ (LD) Compara cadenas para determinar >=
>= (ST)
FC15 GT_STRNG Compara cadenas para determinar > | GRT (LD) Compara cadenas para determinar >
FC19 LE_STRNG Compara cadenas para determinar <= |LEQ (LD) Compara cadenas para determinar <=
<= (ST)
FC24 LT_STRNG Compara cadenas para determinar < |LES (LD) Compara cadenas para determinar <
<(ST)
FC29 NE_STRNG Compara cadenas para determinar <> |NEQ (LD) Compara cadenas para determinar <>
<> (ST)
FC21 LEN Longitud de la cadena .LEN Propiedad de cualquier instancia
de cadena
FC26 MID Regresa una seccion central MID Regresa una seccion central
de la cadena de la cadena
FC2 CONCAT Concatena dos cadenas CONCAT Concatena dos cadenas
Puede realizarse con FC31 REPLACE |DELETE Elimina una seccién de una cadena
FC17 INSERT Inserta cadena de fuente en cadena INSERT Inserta cadena de fuente en cadena
de destino de destino
FC31 REPLACE Reemplaza n caracteres de la cadena |Use

de destino por la cadena de fuente

DELETE / INSERT

FC11 FIND

Encuentra una cadena en otra cadena

FIND

Encuentra una cadena en otra cadena

No existe un equivalente en STEP 7 para las instrucciones de puerto en serie
ASCII de Logix, ni en el conjunto de instrucciones ni en la biblioteca de
funciones. Estas tendrfan que programarse en STL si se requiere.

Publicacion LOGIX-AP008B-ES-P - Junio 2008

73



Capitulo3  Conversion del software del sistema y funcione:
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Ejemplos de llamadas de funcion
del sistema

Estos ejemplos se ofrecen principalmente para ilustrar el uso de las instrucciones

GSV/SSV.

Puesta en hora del reloj

STEP7

Esta llamada a SFCO pone en hora el reloj. La hora y fecha se introducen en
formato #fecha hora.

La fechay hora se almacenan en formato de 8 bits a continuacién
de #fecha_hora en formato BCD.

Hetwwork 14 : Title:

set the clock to

the walue stored in "date_time"

SFCO
Zet System Clock
#bits[10] WEET CLE" #bits[l0]
i ] B
#date time —qFDT BET_VAL —gintwar
0 —ano
1 — mes
2 —dia
3 —hora
4 — minuto
5 — segundo

74

6 — los 2 digitos mas significativos de milisegundos

7 — el digito menos significativo de milisegundos y el dia de la semana
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Logix

Los valores de fecha y hora se almacenan en los siete DINT a continuacién
de #fecha_hora.

Set Wiall Clock time

S5 hoal?
| Set System YWalue ———

Clazs Mame  WallClockTime
Instance Mame
Aftribute Mame  DateTime
Source date_time

0 &

0 - ano

1 — mes

2 —dia

3 — hora

6 — minuto
5 — segundo

6 — microsegundo

La captura de pantalla de Logix muestra la estructura de datos asociada con GSV
y SSV. Seleccione la clase desde un menu desplegable como sigue.

SEN boal?
Set Syatem W Ly
Class Mame
Imstance Mam
Attribute Mam
Source

Task -
FaultLog

WiallClockTime

SerialPart
Meszage
DF1 il
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Seleccione el atributo desde el ment desplegable como sigue.

SEN

Set System Value
Clazz Mame  wWallZlockTime

Instance Mame
Attribute Mame
Source

boal?

rateTim

O

Current'alue
DETAdiustment

LocalDateTime
TimeZone=tring

Finalmente, seleccione el tag que serd la fuente (SSV) o el destino (GSV)

de los datos.

Inhabilitacion de interrupciones

STEP7

Hetywwork 2 : Title:

Disable interrupts for the Interrupt Execution (ie Periodic)

0E35

CaLL "DI3_IRT™
MODE :=B#la#z

OB_NR :=35

FET WAL:=#intWar

SFC39

-— Dizable New Ints
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Logix
Este ejemplo muestra SSV en texto estructurado.

Si usted teclea “gsv” y seguidamente “alt-A”, aparecerd la siguiente pantalla
de seleccidn de parametros.

ff disable task_0.Zs
FEELL

SSY¥ Instruction - Argumenk List El

Clazz Mame: I Tazk

Inztance Mame: Itask_EIEs

Attribute Mame: I | ikt T azk:

K01

Source:; | dizable

] I Cancel | Apply | Help |

Cuando haya introducido los pardmetros, haga clic en “OK” para completar
los pardmetros.

ff disable task 0.Z=
szv(Task, task 0Zs, InhibitTask,disable) ;
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Leer hora del sistema

STEP7

read system time

"TIME_TC
K
EN EHNO

FET_WAL |-gays tine

Logix

Get System Time

SV,
Get System Value H—
Clazs MName C5
Instance Mame
Aftribute Mame  Currentalue
Dest zys_time
0 &
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Obtener fallos

SIEP7

Hetwork 16 @ Title:

Get programming faults and I/0 access faults

5FC38
Fead Error
Fegizters

"READ ERR"
EN ENO

#prgFault_ (FRGFLT_OQUT

#accezaFlt |ACCFLT QO FEGFLT_CL

ACCFLT _CL

mask —ERY BET WAL -#intwar

_mask —ERY R —#prgFaults

E —#accFaults

El patrén de bits en los parametros de entrada acttia como filtro para seleccionar
los fallos que se van a indagar. Los fallos retornados son los fallos enmascarados — el
enmascarado evita que detengan al controlador o llamen a un OB de fallo.

Logix

Get major fault bits
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24ty
Get System YWalue
Claz= Mame FauttLog
Instance Mame
Attribute Mame  MajorFaultBits
ezt major_fautts
0 &
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Informacion del madulo

La manera mds ficil es inspeccionar los tags de perfil del dispositivo médulo,
los cuales contienen informacién de fallo/diagnéstico.

Tag de tarjeta de entradas analdgicas de termopar 1756-1T612

# Controller Tags - dev_18Aug(controller)

Seope: | [ dev_184ug - Shaw... Shaw Al

Marne [ rAIias For | Baze Tag | Data Type |
|+ Local&C : (ABT75E_AIE_Float:C:0
= Locald:| 'AB:1?EE_ﬁIE_EJ_FInat:I:Dl
+ Local: 4:]. ChannelF aults | INT

[ anal:4:l._EIhDFau!t BOOL
- | Local:4:1.Ch1Fault BOOL
B Local 4:| Chi2F ault | | BOOL
| Local:4:1.Ch3F ault | BOOL

Local 4: . ChaF ault | BOOL
e Local: 4:1. ChEF ault BOOL
|+t Locakdl ModuleFaults IMT
iz Local 4. AnalogGroupF ault | BOOL
[ anal:4:l.|r_‘uGroupFayIt BOOL
- | Local 41 Calibrating BOOL
B Local4:|. CalF ault | | BOOL
e Local 4:1.ClUndemange | BOOL

Local:4:| Cl0verrange | BOOL

+ Local:4:1.ChOStatus (BINT

fd Local:4:|. ChiCalF ault BOOL
iz Local: 4. Chil nderrange | BOOL
[ anal:4:l._EIhD_Dv§{r.§nge BOOL
- | Local:4:.ChOR ateslarm BOOL
B Local 4:| ChiLalarm | | BOOL
| Local:4:1.ChdHAlam | BOOL

Local 4:| ChiLLalarm | BOOL
[ Local:4:1.ChOHHAlzm BOOL
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Otra manera es usar la instruccién GSV para leer objetos del médulo. La captura
de pantalla siguiente muestra cémo usar GSV para obtener informacion respecto

al mddulo de entradas digitales 1756-IB16D.

GE
Get System Walue
Clazz Mame
Instance Mame

Aftribute Mame - -
Dest =5 120 Configuratio

=3 1756 Backplane, 1756-410
[0 [1]1756-LE3 dev_184ug
ol [21175E-EWER /S local_swe
: [3] 1756-B1ED local_in

| local_in

Obtener tiempo de escan

STEP7

Esta es una captura de pantalla del encabezado de variables temporales de OB1.

[Contents OF: Environment)InkerFace| TEMP'

;I |Name Data Type Address |C0mment
= OB1_SCAM_1 Bryte 1.0 1 (Cold restart scan 1 of DB 1), 3 (Scan 2-nof OB 1)
= CB1_PRICRITY Byte 20 Priority of OB Execution
= oB1_oB_MumMmBR Bryte 3.0 1 (Drganization block 1, 0B1)
‘= OB1_REZERVED_1 Bryte 4.0 Reserved for system
‘= 0B1_RESERVED_2 Bryte S0 Reserved for system
‘= OB1_PREV_CYCLE It 5.0 Cycle time of previous OB1 scan (milizeconds)
= OB1_MIN_CYCLE Irit 8.0 Minimum cycle time of OB (miliseconds)
= OB1_MAX_CYCLE it 100 Maximum cycle time of OB1 (milisecands)
LI ‘= OB1_DATE_TIME Date_And... 120 Diste and time OB1 started

#OB1_PREV_CYCLE es el tiempo de escan. Como variable temporal, deja de
existir cuando concluye la ejecucién de OBI. Para almacenar el tiempo de escan,
copie #OB1_PREV_CYCLE a una ubicacién de la memoria estatica.
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Logix

El tiempo de ejecucién puede recuperarse para cada tarea Logix.

et =can time

GEY

Get System Valus T
Class Mame Task
Instance Mame tazk_02=s
Attribute Mame LastScanTime
De=l last_zcan_time
0 %

Con S7 usted puede obtener directamente el tiempo de escan para OB1 desde
B1_PREV_CYCLE. Sin embargo, para OB periddicos, no existe un equivalente a
#OB1_PREV_CYCLE. Para obtener el tiempo de ejecucion de los OB periédicos,

usted necesitard insertar llamadas a SFC64 TIME_TCK al inicio y al final del OB,
y restar las horas del reloj del sistema devueltas por el SFC.
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Introduccion El objetivo de esta seccién es demostrar como algunas tareas de programacion
tipicas en STEP 7 pueden ejecutarse en el software RSLogix 5000. La descripcion
se basa principalmente en fragmentos de c6digo, pero también se proporcionan
algunos ejemplos completos.

Tema Pagina
Ejemplos de cédigo de conversion 83
Otros temas relacionados con la programacion 120

Un ejemplo mayor — mddulo de control 121

También se describen algunos asuntos relacionados con la programacién,
tal como el alcance y la visibilidad de las variables, y la secuenciacién de las
secciones de codigo.

Ejemp'os de co’d|go Estos ejemplos muestran cédigo de conversion.
de conversion

Traduccion de logica de escalera

Esta seccién describe algunos ejemplos de comparacién entre STEP 7 LAD
y Logix LD.

Escritura a una bobina

STEP7

Output to a coil

#hita[0] #hita[l]
| | o |
1 L 1
LOGIX
"Ougtput to & Coil”
it={0] hit=[1]
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Establecer y restablecer

STEP7
Hetwork 3 : Title:
set bit
#hits[2] #hits[ 5]
| | .fs‘. |
1 e |
Hetwork 4 : Title:
reset bit
#hits[3] #hits[5]
| | .’R‘. |
1 L] ]
LOGIX
=et (Latch) Bit
hit=[2] hit=[5]
I O
Reszet (Unlatch) Bit
hits[ 3] hit=[5]
| (>
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Probar si es mayor que

STEP7

test for greater than

ChiF =D #hits[7]

N |
W |

#dint=[0] 4 IN1

#dints[1] qINZ

LOGIX
Test for grester than
GRT bit=[7]
— | Greater Than [&=6) )

Source & dintz[0]

0 &
Source B dintz[1]

0+

Aligual que antes, use la instruccién CMP si la expresion es més compleja que simplemente una comparacion
entre dos numeros.
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kit=[5]

Retardo de temporizador a la conexidn

STEP7

On delay timer

DB2
"Instance_
SFE4”

5FBA
Generate

an On

Delay

TN
EN EHNO

L=

#hits[a]—IN —#hits[9]

T#305—FT ET—gexp time

LOGIX

on-delay timer

T

Titnetr On Delay

Timer tirmer1

Preset
ACCUm

30 &
0 &
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Llamada a funcién de usuario

STEP 7
user-function call
FC115
"STRING
#bit=[10] TO REALL™ #bit=[10]
| | - foh |
1] EN  EHND 00
P#DE]L . DEXT
0.0
"Drata FE1™
.Strng —str walue —gstrisReal
32 —{len
LOGIX

Ramper Test
To Start the Ramper zet "enable” parameter
To pause the Ramper reset "ramper _test.enabled”
To resume set "ramper_test.enabled”
Setting "enable” hoth starts and resets the ramper

enakle_ramper A0 _RAMPER
|
I}
amper enabled A0|_RAMPER | backing_ramp [... |
ramg_val ramped_value
ramper_test.enakled ramper ramper test
y t
| | recalc 0.4
enable enahle_ramper
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Red booleana

STEP7

boolean network

#hits[0] #hits[3] #hits[11]
| | (—
#hits[1] #hits[2] #hits[4]
| ] |/ | ]
11 i’ 11
#hits[2]
171
LoGIX
Boalean Metwark
hit=[0] hits[3] hits[11]
|| || e
| | oy
hit=[1] hits[2]  hits[4]
| e ]
|I Fall |I
hit=[2]

Hay suficiente similitud entre STEP 7 LAD y Logix LD para hacer que la
traduccidn a nivel de rutinas sea bastante sencilla.
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El editor de Logix LD

Hay por lo menos siete maneras de seleccionar instrucciones LD. A continuacién
se describen dos métodos que son bastante similares a la manera en que esto se

realizaen STEP 7.
Usted puede seleccionar desde una paleta ubicada en la parte superior de la hoja
de cilculo LD.

A A et st | A ] ||| L

4 | >|\ Favorites 4 Add-On A Alarms A Bt A TimeriCourter A Ir

3| 55|55| 65| e

haoold haool3

Boolean Metwark

haool?

hiool2

I I
haalt haoold haools
| )J

Si teclea Alt+Insert, aparecera este didlogo emergente de seleccion.

1 Add Ladder Element

Ladder Elerment:

Instruction Help »» |

Branch Level
Alarrz
Bit
Tirner/ Counter
|npLat/ O utpt
Compare
Computestd ath
toweLogical

¥ Show Language Elemerts By Groups 0K

Mew Add-On Instruction. . |

Description

[B5T - BND)
(NXE)

Cahicel

Help

ek,

Al configurar instrucciones, estin disponibles los menus desplegables para
permitirle seleccionar el tag a introducir.

hoold boaol3

Boalean Metwork

hoolt

I
uold boo}d
o

hool2

ﬂ [H-Compactlogi=:_1_consume
ﬂ [F-ControlLogix_1_produce
ctr

| Maime |Data Type |Des...
ool 7 BOCL
kboolS BOCL

UDT_STEF_S... Data...
UDT_STEP_S.. Data...

DINT

A | LController
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Saltos y toma de decisiones

STEP 7 — Secuencia de saltos convencional

El siguiente ejemplo de tarea se explica en el comentario de red. Se muestran dos
versiones S7 porque ambas se usan con frecuencia.

m: Milti-way selection

if #input iz 5 set #rtarget Lo &

else if #input is 6 set #target to 10
else if #input iz 7 set #target to 1o

else zet #input to 0

L #input

L 5

==I

JCH 001

L g

T #rarget

i) end
_0ol: L #input

L &

==T

JCN 002

L 10

T grarget

JI end
_boz: L #input

L 7

==T

JCN 003

L 1a

T grarget

Jau end
_0o3: L a}

T #target

end: NOFP a

El valor de #input se compara con el conjunto de constantes hasta que se
encuentra el valor de comparacion. Seguidamente se emprende la accién y la
comparacion se detiene. Se ejecuta una accion predeterminada si #input no es
igual a ningun valor en el conjunto.
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Hetwork 2 : Title:

STEP 7 — Lista de saltos

En este ejemplo la tarea es igual pero se usa una lista de saltos. Esto es similar a una

tabla de saltos de microprocesador, y transfiere la ejecucién a una etiqueta
dependiendo del valor de una variable.

if #input is 5 set #target to 8
else if #input is 6 set #target to 10
else if #input is 7 set #target to 16

else set #inpur to 0O

L
L
-I
IL
i)
i)
i)
rreg: L

ds: L

ds: L

d7: L

cont: MNOP
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#input
5

rng
ds

da

d?

o
#rarget
cont

g
#target
cont

10
#target

cont

16
#target

i}

Esto es mas fAcil de leer que la secuencia de saltos convencional, y es més eficiente

porque solo se ejecuta el cddigo en la etiqueta de destino.
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Logix — Ldgica de escalera

Esto muestra multiples maneras de seleccién usando LD.

Mutti-weay choice wsing LD

EcilLl ——hdO
Ecjual Move
Source & walue Source g
0 &
Source B 5 Dest targeti
0 &
EciLl ——hlC
Ecqual Movve
Source A Source 10
Source B Dest targeti
0 &
ECiLl ——liCry
Eqqual Move
Source & walue Source 16
0 &
Source B 7 Dest targett
0 &
FECH FEGH MECH ——liCry
Mot Ecqual Mot Ecual Mot Ecpual Move
Source & walue Source A value Source A walue Source 1]
0 & 0 & 0 &
Source B 5 Source B G Source B 7 Dest targett
0 &
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Logix — Texto estructurado If. . .Then. ... Else

Cualquier persona familiarizada con un lenguaje de programacién de las familias
Basic/Pascal/C entendera esto sin dificultad.

SF malti-way choice using Structured Text

if {walue = &) then target = 2;
2l=zif f{wvalue = &) then target :-= 10;
elsif {walus = 7) then target = 16&;

=2lze target
end if;

0;

Los corchetes alrededor de la condicién “if” no son obligatorios.
Instruccion CASE de texto estructurado Logix

Existe otra variante en ST que realiza la misma tarea. Es suficientemente
compacta y limpia, por lo que hay poca necesidad de comentarios adicionales.

A malti-way choice using Structured Text EASﬂ

case walue of

E: target = &;
&: target = 10;
Vo target = l6;

else target :=0;
end case;

Todas las soluciones funcionan, pero ésta es la soluciéon Logix preferida.
Es compacta y suficientemente clara, por lo que no se requiere documentaciéon
adicional.
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Matrices

STEP 7 y Logix permiten la creacion de matrices de objetos simples o complejos
en la memoria. Logix cuenta con soporte de alto nivel para acceder a las matrices.
Sin embargo, en STEP 7 se requiere programacion de bajo nivel.

Creacién de matriz STEP 7

La siguiente captura de pantalla muestra dos matrices creadas en un bloque de
datos de instancia. Simple_array es una matriz de 10 elementos. UDT _array es
una matriz de 10 estructuras de tipo test_UDT1, donde test_UDT]1 es un tipo
de datos de usuario que contiene algunos otros tipos no mostrados.

Contents OF: ‘EnvironmentiInterface)STAT
EI--@ Interface |Name Data Type Address Initial % alue
A0 TN = |input
-d0e OUIT = target It a.0 n
--:l]- IN_UT = simple_array  |Arrayv (009 100
W STAT W UDT_array Srray [0.9.. 500
-4 TEMP @ state Int 170.0 0
B errar Bioal 172.0 FALSE

(reacidn de matriz Logix

Es exactamente igual que en Logix.

Scope: ‘E&prugram_[@s j Show. .. Show Al

M ame Fil | Aliaz For | Baze Tag | [ata Type Style D ezcription | |
| |[Htarget DIMT Decimal
| Hvalue DINT Decimal
- = simple_array DIMT[10] Decimal
P +-UDT_amay test_UDT1[10]
= index DIMT Decimal
2]

Sintaxis de declaracion de matriz

STEP 7 usa la sintaxis de declaracién ARRAYT0...15] OF REAL.
Logix usa REAL[15].

STEP 7 tiene una sintaxis especial para cadenas. STRING[32] es una cadena de

32 caracteres en STEP 7, mientras que en Logix, STRING[32] es una matriz
de treinta y dos cadenas y cada una de ellas contiene 82 caracteres.
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Acceso a matriz en STEP 7

En este ejemplo se ejecuta una tarea simple en las dos matrices simple_array/]
y UDT _array|]. La tarea se describe en el comentario de red.

En STEP 7, no es posible obtener acceso a las matrices usando la notacién array| ].
En lugar de ello, tiene que usar operaciones de bajo nivel con punteros. En el
fragmento siguiente, la funcién “GET_INDEXED_REFERENCE” hace que la
tarea sea mucho més ficil al retornar un puntero dirigido al elemento de matriz al
cual se va a acceder.

Hetwork 3 : Title:

array operations

if (2imple array[=] =

zimple array[5]) then

DT _array[&].booleanl := 1:
elze
UDT _array[&].booleanl = 0;
end if;
ff 1. compare simple_array[Z] with simple_arraw[3]
CALL "GET_INDEXED FEFEFENCE™ FCl11
refarray :="Data test".szimple array FP#DEL.DEX10.0
index HE
bytelncr :=4
startIndex: =F4LL3E
retWal t=fptrl B0l
CALL "GET_INDEXED FEFEFENCE™ FCl11
refarray :="Data test".szimple array FP#DEL.DEX10.0
index :=5
bytelncr :=4
startIndex: =F4LL3E
retWal t=fptrs
OFH "Data_ test"” DEL
L DID [#ptrl]
L DID [#ptrZ]
==D
= #conpare
#f 2. get pointer to UDT _array
CALL "GET_INDEXED REFERENCE™ FC111
refarray :="Data_ test".UDT_array P#DE1.DEX4d4.0
index =3
bytelncr :=12 T
startIndex:=FALSE
retval i=#ptrl
L #ptrl
LAR1
ff 3. set or reset the bit
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#ocowpare
DIX [&R1,P#0.0]
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En este caso, el c6digo de texto de estructura Logix se usé como comentario
de red, lo cual demuestra lo intuitivo que es el c6digo Logix.
STEP 7 — Lazo a través de elementos de matriz
El objetivo de este ejemplo es borrar el campo Float en cada estructura en
UDT _array([]. No es dificil, pero se requiere confianza en el uso de punteros.
Lrray Operations
Clear all float elements at UDT offget P#6.0 in array UDT _array
/4 transfer pointer to UDT array to ARL
L P##DT_array
LAR]1
A4 dinitialise counter
L 0
T #oLr
4 end if #ctr = 9
loop: L #otr
L 9
»1
JC endz
f4 clear the float £ield at offset p#c.0
L 0. 000000e4000
T DID [4R1,P#6.0]
/7 increment ARl by si=ze of the TDT
+4R1  P#1Z2.0
/4 increment counter
L #oLr
INC 1
T #otr
/4 loop back
Ju loop
enda: NOP 0
96 Publicacion LOGIX-AP008B-ES-P - Junio 2008



Conversion de estructuras de programa tipicas ~ Capitulo 4

Logix — Operaciones de matriz en texto estructurado

El siguiente fragmento ST realiza las tareas descritas en las dos secciones
anteriores.

S/ array access in BT

if {(simple arrayl[Z] = =simple_ array[5]) then
TDT_array[2].booleanl -= 1;

else
UDT_array[2].booleanl -= 0;

end if;

FF clearing array elements

if (simple_array[0] = &) then
index = 0;
while (index == 2 do
TDT_array[index].reall = 0.0;
index := index + 1;
end while:
end if;

No se necesitan comentarios adicionales para describir cémo funciona esto.

Si usted se encuentra conmutando variables booleanas con las instrucciones
If... Then...Else, considere escribir una ecuaciéon booleana en lugar de ello.

fF array access in 5T
UDT_array[8].-booleanl = simple arrayl[2] = simple array[L5]:

Logix — Operaciones de matriz en diagrama de logica de escalera

Los ejemplos de la seccién anterior pueden escribirse en LD usando la instruccién

CMP (Compare) como sigue.

Simple array operation

— | Compare

Expression simple_array[2] = simple_array[5)]

P LDT _array[S].hoolean
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La segunda (borrar el campo real en la matriz de UDT) puede realizarse

de cualquiera de estas maneras.

Clear the field "real1" in each element of "UDT _array"

loop Eal LEG POty
—][LBL — | Ecjual —— | Less Than or Egl (&==H) Mave -
Source & simple_array[0] Source & index Source on
0 & 0 &
Source B 5 Source B 9 Dest UDT_array(index].real
oo
L A [[ala74}
- | e i —
Source & index
0 &
Source B 1
Dest index
0«
Clear the field "reall " in each element of "UDT _array™
ECill FaLctrind FaL
— | Equal FES File: &rithLogical KER——
Source A simple_array([0] Carntral FALctro
5€ Length 10 & pp==
Source B 5 Position 9%
Mol ALL | KER—
Dest UCT_array[FALctrl01 POS] reall
0.0
Expression o

El primer método para borrar los elementos de matriz es una traduccién del lazo
While del cédigo ST. El segundo usa la instruccion FAL avanzada para
operaciones de matriz.
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Tipos de datos de usuario

En STEP 7y en Logix, configurar tipos de datos de usuario (UDT) es muy

similar.

Miés abajo verd un UDT en STEP 7.

®. UDT1T -- Conversion_examples\SIMATIC 400 Station\CPU414-2DP(1)

fuldressz |Hame Type Initial walue [Comment
0. STRUCT

+0.0| |booleanl EOOL FALSE
+0.1| |boolean2 EOOL FALSE
+2.0| |dintl DINT L#0
+6.0| |reall FEAL 0. 000000e+000

+10.0( |spare WORD W#LE#0D

=1z2.0 END STRUCT

Mis abajo verd un UDT en Logix.

M ame: LDT1
Dezcription:
Members: [rata Type Size: 16 byte(z)
M arme |Data Type |Sty|e |Descriptiu:-n |
booleand BOOL D ecimal
boolean? BOOL Decimal
| dintt DINT Decimal
reall REAL Float
zpare DIMT Decimal
e |
o |

En ambos sistemas, los UDT pueden usarse para declarar y definir variables.
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La siguiente declaracién incluye un UDT en STEP 7.

Contents OF: ‘EnvironmentiInterfacelsTAT

- @ Interface Y |Name Data Type Address Initial %alue
0 1 ‘= |input It 6.0 1]
10 ouT = target Irt a.0 ]
+-80k IN_CUT ef simple_array  [&reay [0.9] OF Dint 100
15 v [[E DT array Apray [0.9] OF UDT 1 50.0
La siguiente declaracién incluye un UDT en Logix.

Mame Fil | Aliaz For | Baze Tag | Data Type Style
| Limit_Switeh_1 Local:3:1.Datan Local:3:0.0ata 0 BOOL Decimal
|+ Lozakac AB:1756_DI:C:0

+| Local: 2 AB:17EE_DI:0

—|-carveyor_1 ot
|| cotveyor_1. boolean BOOL Decimal
|| conveyor_1.boolean: BOOL Decimal
|+ convepor_1.dintl DIMT Decimal
|| cotveyar_T1.reall REAL Flaat
| A conveyor_1.spare DIMT Decimal

A continuacidn se ve una diferencia menor entre los dos sistemas:
En STEP 7 usted puede declarar una variable de tipo “struct”
Contents OF: 'Environment)Interfacel STAT'
- @ Interface |Name Data Type |Address Initial S alue |
i IN ‘& target Irt an ]
o= ouT o zimple_arrsy | Array [0.9] Of Dint 10.0

+-20 IN_QUT tgj LDT_array Array [0.9] Of UDT 1 son

+-{BF STAT = state Irt 170.0 ]

+-d2+ TEMP ‘= error Boal 1720 FALSE

‘& transitiond Bool 1721 FALSE
‘& transitiont 2 Bool 1722 FALSE

Firsk Record ‘= transitiond 3 Boal 1723 FALSE
‘B transition24 Bool 172.4 FALSE
‘B transitionds Bool 1725 FALSE
‘E transition3 Boal 1726 FALSE
‘= =tr String[46] "

Observe la “tabla” de entrada de tipo Struct. El interior de la “tabla” puede ser un
conjunto (ordenado o no) de cualquier combinacién de tipos.

100
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En Logix, esto se harfa definiendo “Struct” como un UDT que contiene la
estructura de datos deseada y seguidamente declarando la “tabla” de tipo Struct.

t ame [ | Aliaz For | Baze Tag | Data Type | Style

.| Limit_Switch 1 Local 3:1.Data0 Lozal:3:l.Data 0 BOOL Decimal
|+ localzC AB:17EE_DI:C:0
|+ Local3: AB:A7RE_DI:0
=l convepar_1 10T
L canveyar_1. baalean BOOL Decirnal
L conveyor_1.boolean? BOOL Drecimal
| Heonveyor_1.dintl DIMT Decimal
L conveyor_1.reall REAL Float
| trconveyor_1.zpare DIMT Decirmal
___|I=Itable Shruct
L table.status_bitl BOOL Decimal
- table ztatus_bit2 BOOL Decimal
L table status_hbit3 BOOL Decirnal

+| table. dwell_timer1 TIMER

+/-table. dwell_timer2 TIMER
L table. zpeed REAL Float
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Punteros y matrices

Un programa STEP 7 puede tener punteros dirigidos a cualquier objeto de datos.
También se permite acceso indirecto a los bloques de datos, pero no hay punteros
dirigidos a funciones (excepto de manera restringida por la instruccién JL [ Jump
List]). El puntero de datos es poco usual por el hecho de que es un puntero
dirigido a un bit. Es por ello que su valor es ocho veces el de un puntero normal
dirigido a un byte. Esto indica la importancia de los bits en la programacién de
sistemas de control.

En Logix no hay punteros. Las matrices realizan la misma funcién que los
punteros, pero son mds simples y seguros.

¢Podré el programador de S7 ejecutar la misma gama de tareas en Logix sin
punteros? En programacién de computadoras, los punteros dirigidos a datos se
usan principalmente con tres finalidades:

e Operaciones en {tems de datos ordenados secuencialmente (matrices de
objetos, cadenas).

e Asignacién, acceso y eliminacién de objetos asignados dindmicamente.

e DPaso de referencias a objetos como pardmetros en llamadas de funciones.

En Logix, la primera finalidad est4 cubierta por las matrices. La segunda finalidad
no es relevante en el software de control porque no tenemos objetos asignados
dindmicamente. La tercera estd cubierta por los pardmetros “inout” tanto en los
bloques de funciones de STEP 7 como en las instrucciones Add-On de Logix.

Por lo tanto, la ausencia de punteros explicitos no representa una limitacién para
los programadores de Logix. Los programadores de STEP 7 también descubrirdn
que la codificacién con matrices puede realizarse mas rapidamente en texto
estructurado mediante matrices que en STL mediante punteros.
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Maquina de estados

La miquina de estados es una construccién importante en el software de sistemas

de control porque simplifica considerablemente la tarea de programacién de

control secuencial.

Transition0

Transition12

State

Transitionz24

Stated

Statel

Statel

Transition31

N otated
Transitio

n13

Transitiond3
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Maquina de estados STEP 7

STEP 7 ofrece un diagrama de funcién secuencial grafico como opcién adicional
ala aplicacion basica. Si el SFC gréfico no estd disponible, la lista de instrucciones

cubrira las necesidades.

state machine

JL
Ju
Ju
Ju
riogl: SET

BET

atl:

o e

J1

atl: L

sta: L

3t3: L

atd: L

next: T

owr: HNOP

#atate
rngl
=t
atl
stz

#error

1
#transitiondl
next

ovE

2
#transitionls
next

3
#transitionld
next

ovrE

4
#transitionzZ4d
next

ovE

]
#transitionil
next

owvrE

3
#transitionds
next

ovE

#aztate
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La variable #state contiene el nimero de estado. La instruccién Jump List hace
que la ejecucién salte a la etiqueta correspondiente al valor de #state. Si una
condicién de transicién de dicho estado es verdadera, el nuevo valor de estado se
carga en el acumulador y la ejecucion salta a la etiqueta “next”, donde el nuevo
numero de estado se transfiere a la variable #state.

Logix — Mdquina de estados en texto estructurado
FEsta es la misma mdquina de estados en texto estructurado, usando la instrucciéon

CASE. Aligual que con los otros ejemplos de ST, serfa dificil escribir una
descripcion mas clara que el cédigo.

Ji implementation of 5tate Machine using CASE in BT

case state machine.state of

0: if state machine. transitionfl then
state_machine.state -= 1;
end if;
1: if state machine transitionlsZ then
state machine.state = Z;
elsif state machine.transitionls then
state machine.state = 3;
end if;
Z: if state machine transitionZd then
state_machine.state "= 4;
end if;
3: if state machine. transition3l then
state_machine.state -= 1;
end if;
d4: 1if state machine transitionds then
state machine. state -= 3;
end if;

end case;
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o

=

Stated

I

I state_machine.transition01

1
3

Mdquina de estados Logix en diagrama de funcidn secuencial

Logix proporciona un SFC gréfico como uno de sus suites de lenguajes estandar.
A continuacién se presenta la maquina de estados en SFC.

Implementacién de la mdquina de estados usando el diagrama SFC

Example of State Machine using SFC
Ha

state2

I state_machine transitionz24

I state_machine transitiond3

1

I state_machine transition13
1

[m]

I state_machine. transitionz1

1
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Mdquina de estados en diagrama de ldgica de escalera

La captura de pantalla siguiente muestra como puede implementarse la miquina

de estados en LD.
State 0
m state_machine transition01 hf T
—H | Equal | Move —
Source A state_machine state Source 1
0 &
Source B u] Dest state_machine state
0 &
State 1
=] state_machine transitiond 2 ful C1%
— | Equal Il Move
Source & state_machine state Source 2
0=
Source B 1 Dezt atate_machine state
0 &
state_machine transitiond 3 Pl !
Il tMove
Source 3
Deszt =tate_machine state
0 &
State 2
Ecil state_machine transition24 Y Ta]
— | Equal Il Mo —
Source & state machine state Source 4
0
Source B 2 Dest state_machine state
0 &
state 3
Ecill state_machine transition31 hACn
— | Equal | Mo —
Source & statemachine state Source 1
0 &
Source B 3 Dest state_machine state
0 &
State 4
ECil state_machine transitiond3 PO
— | Equal [ Move —
Source & state_machine state Source 3
0=
Source B 4 Dest state_machine state
0 &
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Cadenas

Definicidn de cadena en STEP 7

Conkents OF: ‘EnvironmentiInkerfacelSTAT

-2 TH_OUT

- STAT
-4 TEMP

First Record

|2 tahle

String[46]
Struct

2220

[Mame Data Type | 4cddress Inttial %alue
= transition 2 Bioal 1722 FALSE
3= transition 3 Bioal 1723 FALSE
= transition24 Bioal 1724 FALSE
= transitiond3 Biool 1725 FALSE
= transition3 Biool 1726 FALSE

'Thiz is an example string'

El encabezado de datos muestra cdmo estdn definidas las cadenas. La longitud
de la cadena se introduce entre corchetes [] después del tipo de datos de cadena.
El valor inicial de la cadena se escribe en la columna “Initial Value”.

Es posible crear una matriz de cadenas, pero a cada una no se le podria dar un

valor inicial. Una definicién alternativa para evitar este problema se muestra en la
entrada “table” en el encabezado de datos. “Table” es una estructura. El contenido
de la estructura, no mostrado, son cinco instancias de string[46], y a cada uno se le

ha dado un valor inicial.

Definicién de cadenas en Logix

El extracto de la tabla de configuracién de tags siguiente muestra cémo se definen

las cadenas en Logix.

+-LUDT_amay
+|-string_of_S2char

.

— i ATl

test_UDT[10]
STRING

CTOORLT AN
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Si usted desea crear una cadena de una longitud diferente a la de la opcién
g

predeterminada de 82 caracteres, haga clic con el botén derecho del mouse

en “strings” en su 4rbol de proyectos (como de muestra a continuacion).

-5 Data Types +-cir
- ‘ﬁ, ser-Defined +-FAL
W aMALOGUE_IN s
:1!1 ARRAY_OF_CHAR_45 Trinde
o] MOTOR Tsime
I PHASE_IBATCH
@ skake_machine +-zo0
i STEP_SEQUENCE +|-stat
W test_LDT D
i vaLYE B
@ '1“% Mew String Tvpe. .. I k= zhin
i

=
=
L

o

£
=

o] &OI_535_SEQUENCER_64
mo] AT _WALYE_235EN3CR,

3EsEs)Es)Es)

N AOI_PLI_IBATCH ‘ ‘ H

Seguidamente configure las propiedades como se indica a continuacidn.

I arme; STRIMG_43

Dezcrption:

waximum Characters; |48 j

wembers: Data Type Size: 52 byte(z]
M arne | Data Type Style Drezcription
LEM DIMT Decimal
| DaTA SINT[48] ASCII
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+|-&INg_OI_gLCchar
+|-ztriig_of_48char

Después de hacerlo, podra definir las instancias de su nuevo tipo.

D HING
STRIMNG_48

Con las instancias de tipo STRING o STRING_48, hay un campo LEN que se
actualiza automaticamente cuando se introduce una constante de cadena o cuando
la cadena es manipulada por instrucciones ASCII o STRING.

Variables temporales de STEP 7

Una de las categorias de variable en STEP 7 es la variable temporal. Estas pueden
crearse en cualquier bloque de organizacion, funcién o bloque de funciones.

Las variables temporales se usan para almacenamiento temporal local de valores
intermedios y para punteros. S6lo existen mientras su bloque se estd ejecutando
y sus valores se pierden cuando el bloque termina.

Logix no tiene variables temporales. Todo almacenamiento es estitico; es decir,
los valores se retienen entre ejecuciones de c6digo.

Si utiliza instrucciones Add-On, notara que es posible crear variables locales para
una instruccién Add-On. Estas variables pueden usarse de la misma manera que
las variables temporales.

Funciones

Si el programador de STEP 7 utiliza la lista de instrucciones, quizds tenga que
desarrollar rutinas de bajo nivel cuya escritura es laboriosa y requieren pruebas
cuidadosas. Las funciones son importantes porque el desarrollo de esas rutinas
necesita hacerse solo una vez, tras lo cual, tanto el originador de la funcién

como los otros programadores pueden hacer lo mismo en una fraccién del tiempo.

Esta seccion describe como pueden implementarse las funciones en Logix.
Funcion como instruccion Add-On en Logix

Las funciones y bloques de funciones de STEP 7 son similares en su estructura a la
instruccién Add-On de Logix. La instrucciéon Add-On tiene los mismos tipos de
pardmetros que el FB (Input, Output e InOut), y tiene su propia drea de datos.
Una vez codificada y probada, una instruccién Add-On puede usarse desde
cualquier lugar del programa y es suficientemente auténoma para exportarse

a otros proyectos o colocarse en una biblioteca de cédigo.
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New Add-On Instruction x|
Namne: New_a0l ok, |
Drescription: Dezcrption For a neve A0 ﬂ Cancel |

Help |

Ejemplo — una funcidn de rampa

Este ¢jemplo toma una variable real y utiliza una rampa lineal desde su valor
actual hasta un nuevo valor a una tasa especificada.

Vaya a la bifurcacién Add-On Instructions de su drbol de proyectos y haga clic
con el botén derecho del mouse en Add-On Instruction.

£ £ L — I
A0T Mew add-On Instroction, ..
.ﬁ.OI:j Irpart &dd-0n Instruckian, .
- Aol
- [ Aot Copy Chri+C
=03 AOLR Paste Chel+y
-5 A0l _treere—e—erre

EI‘ETJ Data Types
Elﬁ Iser-Drefined
e test_LDT

Aparece este formulario.

Type: ' uctured Texst

Extended Tent

Revizion: | 1 j IEI ﬁ I

bdzjar helirar

Revizion Maote: e

Yendar

[T Open Logic Routine

¥ Open Definition

Introduzca el nombre de la instruccién Add-On y especifique el lenguaje en el
cual se escribird la seccidon de cédigo.

m
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Seleccione la ficha Parameters.

& Add-0n Instruction Definition - ADI_RAMPER ¥1.0

General Parameters | Local Tags| ScanModes| Change Histu:ur_l,ll Helpl

=10l x|

Mame Uzage |Data Tvpe Defauilt Style Req|*is |Des
Enableln [t BOOL 1 0Decimal | [T | T |Ena
E nable0ut COutput  [BOOL Upecimal | T | T |Ena
ramp_wal It REAL Float ¥+
[F-ramper InOut  |UDT_RAMPER VW~
recalc [t REAL 0.0|Flaat F | pEri
enable InOut  |BOOL Decimal | M | ¥
E |
1 | i
Move o | b ove Diawn
Logic: | i (] I Cancel Apply Help l
[ata Type Size: 8 byte [z] )

Como en STEP 7, los pardmetros Input son valores del programa a la instrucciéon
Add-On, mientras que los pardmetros Output son valores de la instruccién Add-On
al programa, y los pardmetros InOut son para variables que serdn modificadas por la
instruccion Add-On. Si tiene alguna estructura de datos, seleccione el tipo InOut ya
que éstas se pasan por referencia y esto es més eficiente.

bembers: Data Type Size: 28 byte(z)
Marne Data Type Style Dezcrption

initial_output REAL Float saved initial output
increment REAL Flaat calculated increment
H.&'.MP_H.&.TE_.&.BS REAL Float per zecand - [SEt a|wa_|r|3 +"\"E]
RaMP_TARGET REAL Float final value - [sat]
change REAL Float calculated change over ramp
Courter DIMNT Decimal internal coumter
CDlTII:IlEtE BOOL Drecimal rarmninn 2 comnlete

112
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En el 4rbol de proyectos para AOI_RAMPER hay una seccion de légica.

=-E5 A0I_RAMPER
Parameters and Local Tags

: =[# Logic
-5 AT 585 SECUENCER 64

Abrala para ver el cédigo de esta instruccién Add-On.

fF Bamps a real wariable from its current waluse to a new walue at a
f# specified rate.
ff Parameters:
i ramnp_wal - wariahle to be ramped
£ ramper = instance of UDT UDT_RAMPEL
rF recalc - code recalculation period (=)
i enahle - =start signal
4 To use - set the target wvalue in ramper.PRAMP TARGET AES
s - set the rawmp rate in rawper. FAMP RATE ABSZ
rF - Lo Btart the Ramper set "enahle" parameter
rF - Lo pause the Ramper reset "ramper. enabled"
s - Lo resume set "ramper.enabled"
rF - zsetting "enahle" both starts and resets the ramper
fi on completion, the UDT field "complete" is set and the TDLT field
S "enabled" is reset
f# when enahle is set, initialise
if (enable & (enable xor ramper._ enable)] then
ramper.initial output = ramp wval;
ramper.change = ramper.PAMP TARGET - ramp wal;
ramper.increment = rawmpetr.change § abs(ramper.chatnge)
* ramper.PANP RATE AEE * recalc;
ramper. counter = 0O;
ramper. complete = 0;
enable = 0;
ramper. enahled = 1;
end if;
ramper. enable = enable;
fi ramp calculations
if (ramper.enahled) then
ramp wal = ramper.initial output + (ramper.counter
* ramper.increment) ;
ramper.counter = ramper.counter + 1;
if {absirawmper.counter * ramper.increment)
= absi(ramper.change)) then
ramp wal = ramper. RPAMP TARGET:
ramper. complete = 1;
ramper.enabled = 0;
erd if;
end if;
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La instruccién Add-On puede llamarse desde cualquier rutina.

Famper Test
To Start the Ramper et "enable" parameter
To pause the Ramper reset "ramper_test enabled”
To resume zet "ramper _test enabled"
Setting "enable" baoth starts and resets the ramper

enzhle_ramper ——————A0_RAMPER:
|
I} T

A0I_REAMPER  backing_ramp [ .|

ramper enakbled

ramp_val ramped_wvalue

ramper_teslt.enabled o Famper_test
|| recalc 0.4

enakle enable_ramper

Tenga presente que con las instrucciones Add-On necesitard crear un tag de
tipo Add-On Instruction en un 4rea de datos visible para la rutina. Esto se llama

tag de respaldo.

Antes de escribir una instruccién Add-On, revise la ayuda para instrucciones en el
software RSLogix 5000. Es posible que encuentre que hay una instruccién ya
existente que cubrird las necesidades. Esto se ilustrard en la siguiente seccién.

Block Copy, COP'y CPS

En STEP 7 es comtn usar la funcién del sistema SFC20 “BLKMOV” para copiar
un bloque de datos entre diferentes ubicaciones.

CALL "ELEMOV"
SRCELE :="Data EM1".steplsgs.steps
PET ViL:=#intVar
DITELE :="Data EM1".actualitep

La instruccién copia la cadena desde la quinta ubicacién en una matriz de cadenas
a una cadena de destino.

A menudo deseamos copiar el elemento i-ésimo de una matriz, donde “i” puede
variar a medida que se ejecuta el programa. “BLKMOV” no puede hacer esto.
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El programador de STEP 7 escribiria una funcién para cumplir con este requisito.

£/ copy step humber dezcriptor to ICADA display area [(EM faceplate)
CALL "INDEXED_COPY™
index3ource :="Data EMz".EM]l.stepiunber

sourceRef :="Data_EM1".stepMsgs

indexDest =1

destRef :="Data_EM1".actualitep
recordlLength: =58 A7 3E bytes

En este caso, la copia se realiza entre dos matrices y los indices son definidos por
indexSource e indexDest.

En Logix, la instruccién COP incorporada guardard todo el trabajo.

trigoer [al3] trigoer
— Copy File (—
Source tablefindex_in]
Dest taroet
Length  tablefindex_in].LEN

Puesto que las especificaciones de fuente y destino pueden incluir indices
de matrices variables, COP cubrira las necesidades. Es el equivalente de

“INDEXED_COPY™.

La instruccion CPS es igual que la instruccién COP, con una diferencia.

trigoer CPS trigoer
— Synchronous Copy File
Saurce tablefindex_in]
ezt target
Length tablefindex_in].LER

La instruccién no puede interrumpirse. Por lo tanto, los datos de fuente y destino
permanecerdn constantes durante la ejecucién. Si desea mover datos que pueden
cambiar, use CPS.

Como ejemplos cabe mencionar:

e copiar datos de entrada a un bufer, desde donde el programa operara con
los datos.

e  copiar tags consumidos a un bufer, desde donde el programa operard con
los datos.
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Expresiones matematicas

En esta seccién se describe como el programador de S7 puede realizar calculos
matemdticos en Logix. Se usard como ejemplo la expresion “v(cos(x)2 +
sin(x)"2)”. El resultado de esta expresién siempre es exactamente 1; por lo tanto,
es facil verificar que obtiene la respuesta correcta.

STEP7 - STL

El c6digo matemdtico en STEP 7 STL es eficiente, pero quizds no
suficientemente claro para una persona que no esté familiarizada con STL.

calculate:

(SIN(x)*2 + COS(x)*2) *0.5

L #x

SIN

S0R

L #x

cos

S0R

+E

S0RT

T #resultc
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STEP7 - LAD
La evaluacién matemdtica en LAD sigue un patrén convencional de funciones
combinadas.
calculate:
(SIN{x]*2 + COS(x)*2) ~0.5
SIM SRR
EN ENO EN ENO
#x—IN OUT —#templ #templ IN OUT - #templ
cos SR
EN ENO EN ENO
#x | IN 00T —#tenpz #remps - IN 00T |- # tenpa
ADD_R SORT
EN ENO EN ENO
#renpl IN1  OUT | -gtempl #reupl | IN OUT —#result
#tenpz o IHNZ
TEMP: REAL
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Logix — ST

La expresién se introduce de la misma manera que con cualquier otro lenguaje
de alto nivel.

FF ewaluation of mathematical expression in Struactured Text

result = (EIM{x)**2 + COS{x)**EZ)**0_L;

Logix—LD

Ewaluation of expression
[Mate the rezult iz always 1)

ZPT
Compute —
D=t result
0.0 &
Exprezsion [SIMNCx**2 + COS)*=*2%*0 5

La instruccion CPT permite que la expresion se introduzca en forma de alto
nivel, lo cual la mayoria de las personas podrd entender mas ficilmente que una
red (renglén) de instrucciones separadas.

STEP 7 — Funcidn de usuario

Este bloque de funciones se ha escrito para que haga précticamente lo mismo que
la instruccién CPT de Logix.

CALL "CPFT™ , "Data_ CPT™ FEL11® / DE11%
gtr i="test_formalae™. test_stringlb P#DEle.DEXd76.0
X :=3.300000e+001

a :=0.000000e+000

b :=0.000000e+000

C :=0.000000e+000

result:=#realvVar

IN QT

-- {flcos x)*%2 + (sin x)*2) 0.5 --
+3.300e+001
+0.000e+000
+0.000e+000
+0.000e+000

+1. 000e+000
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Esta Lee y evaltia una cadena de expresiones almacenadas en un bloque de datos.
Si se compara con la CPT de Logix, tiene una limitacién: la expresion se escribe
en notacion polaca inversa, lo cual no serd lo ideal para todos.

Los problemas principales de escribir un bloque de funciones como éste son

que requiere tiempo y no es lo adecuado para programadores sin experiencia.
Con Logix, la instruccién CPT estd disponible para todos tan pronto se instala el
software RSLogix 5000.

Verificacidn de tipo

Tanto con STEP 7 como con Logix, los pardmetros para las funciones, bloques de
funciones, instrucciones e instrucciones Add-On son estrictamente verificados
por sus compiladores en cuanto al tipo.

Existen diferencias con las expresiones matemdticas.

Logix distingue entre valores numéricos y booleanos. El compilador rechazard las
expresiones que combinen de manera ildgica valores numéricos y booleanos.
Cuando encuentra expresiones de tipo numéricas mixtas, hard conversiones para
producir un resultado del tipo de la variable de resultado declarada. Por lo tanto,
interpretard * como multiplicacién de niimeros enteros si el resultado debe ser un
numero entero y como multiplicacion real si el resultado debe ser un nimero real.

En STEP 7 debe especificarse el tipo de operacion aritmética. Existen, por ejemplo
*I (multiplique dos ntimeros enteros de 16 bits) *D (multiplique dos niimeros
enteros de 32 bits) y *R (multiplique dos niimeros reales). El programador debera
asegurarse de que los dos niimeros que son los operandos de una instruccién *R
sean nimeros reales. Si no lo son, el compilador no presentard ningin mensaje de
queja, pero el resultado no tendra sentido.

Conclusién

Los métodos Logix para programar expresiones matemdticas son mds claros,
y al separar el c6digo matematico del resto de la logica se simplificara la prueba
y la validacién.
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Otros temas relacionados con
la programacion

120

Alcance de variables

Esta es un 4rea donde Logix difiere considerablemente de STEP 7.
Reglas para STEP 7

e Lasvariables temporales son invisibles fuera del bloque en el cual se declaran.
e Las variables estdticas globales son visibles en todo el programa.

e Lasvariables estdticas declaradas como datos de instancia para un bloque de
funciones tienen un estado especial en el FB, pero no se puede obtener acceso
a ellas desde otras partes del programa.

Reglas para Logix

La ejecucion en Logix se divide en tareas. Cada tarea puede tener varios
programas y cada programa puede tener varias rutinas. Cada programa puede
tener su propia seccién de tags.

e Los tags bajo el control del controlador son visibles en todas las rutinas
de todos los programas.

e Los tags bajo el control del programa son visibles solamente en las rutinas del
programa en el cual estan definidos. Esto significa que si una rutina de un
programa comparte datos con una rutina de otro programa, debe usar datos
bajo el control del controlador.

e Los tags locales de la instruccion Add-On sélo son visibles para la légica
de dicha instruccién Add-On.

0B, tareas y secuenciacion

Los bloques de organizacion, las tareas y la secuenciacion se describen en el

Capitulo 2.
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Un ejemplo mayor — mddulo
de control
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Este ejemplo retne algunos de los diferentes temas ilustrados en las secciones
anteriores. El término “médulo de control” (CM) viene del influyente estandar de
control de lotes S88. S88 ha fomentado que el disefio de software de controlador
sea mas “orientado a objetos”. Este médulo de control es para una vélvula binaria.
La instruccién Add-On es apta para este tipo de programacion.

Componentes del (M

Son los siguientes:

e Un UDT llamado UDT_VALVE.
e Unainstruccién Add-On llamada AOI_VALVE 2SENSOR

e Un nuevo programa bajo “task_02s” llamado “valves_callup”, que contiene
una seccién de tags del programa y una rutina.
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Tipo datos de usuario Valve

El UDT se muestra a continuacion.

I ame: UDT_WalvE
Dezcriptian: Data - binary valve ;I
[~
tembers: [rata Type Size: 24 bytels]
Mame Data Type Style Description
opening_preset DIMT Drecimal max preset for opening
closing_preset DINT Decimal max preset for clozing
state DINT Decimal state of valve [for internal logic)
state_saved DINT Decimal for evaluation of edge
timecount DINT Decimal walve timer
ato BaOL Decimal auto mode [zet from SCADA)
rnatiual EOOL Decimal manual mode [zet from SCADA)
clozed BOOL Decimal state of valve
OpEn BOOL Decimal state of valve
fault_clozing BEOOL Decimal clozed senzor feedback not received
fault_opening BOOL Decimal open sensor feedback, not received
fault_senzors BOOL Decimal senzorz and logical state of valve do not agree
acquired BOOL Decimal acquired by EM
interlocked EOOL Decimal interlocked - de-energise
fail_open BOOL Decimal property - fails open
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Crear el UDT debe ser el primer paso; éste incluye todos los datos necesarios para

modelar la valvula.
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Lainstruccion Add-On

Pardmetros de la instruccion Add-On

La captura de pantalla muestra la pantalla de configuracién de pardmetros.

% Add-On Instruction Definition - ADI_YALYE_ZSENSOR 1.0 - O] =|

General Parameters | Local Tags| Scan Modes | Change Histu:ur_l,ll Helpl

M ame zage | Data Type Default Style Req|*is |Des
Enableln | FipLat BOOL T Decimal | [T | [T |Ena
EnableCut Cutput [BOOL Upecimal | T | [T |Ena
zens_clozed | FipLat BOOL OlDecima | M | ¥ |conl
FENE_OpEn Input BOOL 0| Decimal M| ¥ con
autput Output  [BOOL 0| Decimal M| ¥ con

EaR InOut  |UDT_WaALYE V|V |val

2 | r

4 i

Mave Up | W awe Down

Logic | Data Type Size: 4 byte [s) ] I Cancel Apply Help L

Los pardmetros que se han anadido son las E/S para la vlvula y un objeto de tipo
“UDT_VALVE”. “V” debe ser un pardmetro InOut.
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Datos locales de la instruccion Add-On

La captura de pantalla siguiente muestra la pédgina de configuracién para los datos
locales de la instruccién Add-On.

it Add-On Instruction Definition - ADI_YALYE_ZSENSOR w1.0 Y ] [
General | Parameters Local Tags | Scan Modes | Change Histu:uryl Help |
M ame & | Data Type Drefault Style [
state_change BOOL U Decimal
&
< | B

Logic | [Data Type Size: 4 byte [z] Ok I Cancel | ApplY

Help l
A
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Ldgica de la instruccion Add-On

La siguiente captura de pantalla muestra la légica para esta instruccién Add-On.

f4 Control Module Walwe Zsensor

F e

FF Implements logic for a walwe with an open and a closed sensor and one output
A4 Bee DT VWalwe for data structure.

Sf Hote the openscolose command VW.open command must be set or reset externally
SF and then left until the next activation is regquired. Do not continaously
FF hold the flag set or reset.

SF dincrement timer counter
V.timecount = V_.timecount + 1:

f# evaluate change of state (state machine)
state_change = VW.state =+ V.state_ sawved;
V.state saved = V.state;

£ =et output
output = (V. fail open xor V.open command) and not
(V.interlocked or V. faulted):

S8 owalve is faulted
V.faulted -= V. fault opening or V. fault closing or V. fault sensors;

f# action on fault or interlock

if V. faulted or V.interlocked then
if V.fail open then

W.state = 3;

V.open command = 1;
al=ze

W.state :$= 0;

V.open command = 0;
end if;

end if;

#4 state machine:

#4 the state machine does not set outputs - it monitors inputs
fF to set status and faults]

casze W.state of

f# state 0 - walwve is closed - wait for open commarnd
O0: W.closed = 1;
W.open = 0;
if (VW.open Command) then
W_state = 1;
fFF fault sensors
else
V. fault senszors -= (not sens_closed) or (sens_open);
end if;
f§ state 1 -
l: W.state = Z;
fF state £ - waiting for open sensor
Z: if isens_open & not sens_closed) then
W_state = 3;
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F& possible close command while waiting to open
elsif not V.open command then

W.state = 0;
FF fault opening
el=e

V. fault opening :-=
end if;

(V_timecount =

V.opening preset);

fFf state 3 - open - wait for close command

3:

W.closed = 0O;

W.open = 1;

if (not V.open command)
V.state = 4;

F& fault sensors

elsza
V. fault senszors o=

end if;

fi state 4 -

d:

fFf state &

E:

alsea;

W.state :$= E;

W.state = 0;

then

(zens_closed)

- wait for closed sensor
if (zens_closed & not sens_open] then

or (not sSens_open);

F¥ possible open command while waiting to close
2l=sif V.open command then

V.state = 3;
A& fault closing
else

V. fault _closzing :-=
end if;

end case;
A4 end state machine

(V_timecount »

f§ reset timer if change of state

if (state_change) then V.timecount

end if;

FF external fault reset

if (V.clear faults) then
V. fault opening := 0;
V. fault closing = 0;
V. fault sensors = 0;
V.clear faults = 0;

end if;

W.closing preset);

Los tags referidos en esta légica son todos pardmetros o tags locales. Esto significa
que la instruccién Add-On podria usarse en cualquier programa (siempre que la
valvula UDT también esté presente).
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Scope: |E§, walves_callup j Shaw... Shiow Al
)

Llamada

Tanto el cddigo de llamada como las instancias de la vélvula UDT estdn
ubicados en el programa “valves_callup’, el cual se ¢jecuta bajo task_02s.

La frecuencia con la cual se ejecuta el cédigo de llamada depende de la aplicacion
y del tamafio de la vélvula.

La siguiente captura de pantalla muestra las instancias de datos.

M ame Alias For | Baze Tag | Data Tepe
|+ valve_Zsens valve_2zenzor
| FHvalvel Walve
+|-walve? Walve
| [Hwvabeed Wale
+-valved Walve
+|-walveh Walve

Afada una instancia del tipo Valve para cada valvula fisica. El primer tag es el
“tag de respaldo” requerido para la instruccién Add-On.

La siguiente captura de pantalla muestra el c6digo de llamada.

Callup far 2 sensor valve 3
W ALYE_2EENSOR

Callug for 2-zensor valve 2

WALYE_2EENSOR valve_2sens |Z|
senz_clozed wiclosed

0«
SEME_0REn w3open

0«
output waout

0e
W valvesd
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W ALYE_PEENSOR;

WALYE_2SENSOR valve_2zens |Z|
senz_clozed w2closed

0«
SEME_0REn w20pEn

0&
output w2out

0e
W valvez
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Llame a la instruccién Add-On una vez por cada vélvula. Los pardmetros son
los tags de E/S para el solenoide y los sensores de la valvula, y la instancia de

UDT “valve”.

Los tags de E/S sélo aparecerdn en la llamada a la instruccién Add-On. No se
usardn en ningun otro lugar en el programa. Esto, aparte de ser mds ordenado
desde el punto de vista de estructura de software, evita los problemas que surgen

de la actualizacién asincrona de E/S.

Recuerde que con los controladores Logix, las E/S se escanean de manera asincrona.
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Introduccion

No seleccionar el hardware
apropiado
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Errores comunes que se cometen al convertir a Logix

El objetivo de esta seccion es sefialar algunos de los errores de diseno y programacién
que los usuarios de S7 cometen a menudo al convertir aplicaciones a Logix.
Estos errores se han identificado mediante el examen de programas convertidos

de STEP 7 a Logix.

Tema Pagina
No seleccionar el hardware apropiado 129
Subestimar el impacto de la secuenciacién de tareas 130
Realizar traduccion en lugar de conversidn 130
No usar los lenguajes Logix més apropiados 130
Implementacion de tipos de datos incorrectos — DINT frente a INT 131
(ddigo de usuario que emula instrucciones existentes 132
Uso incorrecto de COP, MOV'y CPS 133
Uso incorrecto de CPT 133
No manejar las cadenas de una manera dptima 133
Uso frecuente de saltos 133
No usar tag de alias 133

Los errores de programacion se clasifican en estas dos categorias:

e Programacién que conduce a una reduccion de la eficiencia del
controlador.

e Programacién que conduce a un sistema de control dificil de entender,
mantener y desarrollar.

En la mayoria de los casos, una codificacién eficiente mejorard también la
facilidad de lectura y la modularidad de su programa. Adicionalmente, el mejorar
la estructura del programa también debe hacerlo mas eficiente.

Este capitulo se concentra principalmente en el software. Recuerde, sin embargo,
que la seleccion correcta de hardware es un requisito para una operacion
satisfactoria. Es posible que el nimero de controladores y racks no sea igual

que para el sistema S7 equivalente.

Lea el Capitulo 1y el Apéndice A para obtener mas informacion sobre el
hardware. Puede encontrar mas informacion en los Apéndices A y B.
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Subestimar el impacto de la
secuenciacion de tareas

Realizar traduccion en lugar
de conversion

No usar los lenguajes Logix
mas apropiados

130

En el drea de secuenciacion e interrupciones no hay mucha diferencia en la
capacidad de los dos sistemas. Sin embargo, en el entorno Logix, la secuenciacién
se fomenta de manera mas activa.

Es bastante comun que los programadores de STEP 7 desatiendan la

secuenciacion al trabajar con los controladores Logix. Consulte el Capitulo 2
para obtener informacién mas detallada sobre la secuenciacién en Logix.

Es un error comun traducir linea por linea un programa STEP 7 a Logix.
En lugar de ello, se requiere un proceso mas completo, el cual se describe como
conversion. Este abarca seleccién de lenguajes, secuenciacién y seleccion de

rutinas de cédigo.

Al convertir en lugar de traducir los programas STEP 7, usted aprovechard mejor
la capacidad de su sistema Logix.

Los programadores a menudo no consideran el uso de otros lenguajes, aparte
del de 16gica de escalera.

Lea el Capitulo 2 para obtener informacién sobre cémo elegir un lenguaje Logix,

y el Capitulo 4 para obtener ejemplos de c6digo STEP 7 traducido a Logix.
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|mp|ementa(i6n de tipos Generalmente es aconsejable usar DINT en lugar de INT.
de datos incorrectos — DINT El siguiente ejemplo muestra una adicién de dos DINT comparada con la adicion
frentea INT de dos INT.

Anadir DINT

SF add two DINT=s and assign to a third DINT
for index = 0 to 233 do

result DINT := operandi DINT + operandE DINT:
end for;

Anadir INT

£ add two INTs and assign to = third INT|

for index := 0 to 239 do
result INT = operandi INT + coperandE INT;
end for;

Resultados de temporizacion

La tabla muestra los tiempos relativos (un nimero menor es mds rapido).
Estos niimeros se proporcionan sélo para fines de comparacioén con otros
numeros en la tabla. No deben compararse con entradas en otras tablas.

Método Tiempos relativos
Anadir DINT con ST For Loop 53
Adadir INT con ST For Loop 100

Para fines de comparacion, la misma prueba se realizé con un controlador S7.
En este caso, los resultados fueron idénticos para DINT ¢ INT.

La conclusién es que debe usarse DINT para todo trabajo con nimeros enteros
en Logix. Sélo use INT o SINT si estd interconectindose con un sistema externo

que requiere el uso de INT o SINT.
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(ddigo de usuario que emula
instrucciones existentes

132

Los programadores a menudo escriben cédigo de usuario cuando una instruccion
existente puede cubrir las necesidades. Como ejemplo, compare la copia de una
matriz mediante codigo de usuario con la instruccion COP.

Codigo de usuario

for index -= 0 to 23 do
target DINT[index] := source_DINT[index]:;
end for;

Instruccion COP

copisource DINTI[O], target DINT[O], 100} ;

A continuacién se proporcionan los tiempos relativos de los dos métodos.
Nuevamente, estos nimeros se proporcionan sélo para fines de comparacién con
otros numeros en la tabla. No deben compararse con entradas en otras tablas.

Método Tiempo relativo

Copiar matriz de DINT con texto estructurado | 100
Copiar matriz de DINT con COP 18

Para realizar operaciones como copia de matrices, se usan las funciones de
biblioteca de STEP 7 escritas en la lista de instrucciones. Si la funcién de
biblioteca no hace lo que se requiere, puede escribirse una nueva. Las funciones
escritas pucdcn ser casi tan eficientes como las que proporciona STEP7.

Sin embargo, en Logix es imposible que un programador escriba una funcién
de copia tan eficiente como la incorporada en COP. La leccién para los
programadores de S7 es revisar atentamente la ayuda para instrucciones en

el software RSLogix 5000 antes de hacerlo por si mismos.
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Uso incorrecto
de COP, MOV y CPS

Uso incorrecto de CPT

No manejar las cadenas de una
manera optima

Uso frecuente de saltos

No usar tag de alias

Publicacion LOGIX-AP008B-ES-P - Junio 2008

MOV copia un valor simple (inmediato o de tag) a un tag simple tipo DINT,
INT, SINT o REAL. COP puede hacer lo mismo que MOV (la fuente no
puede ser un valor inmediato), pero su uso mds importante es copiar tipos de
datos complejos.

Seria un error de programacién menor usar COP para copiar tipos de datos simples.

Un error que se comete a menudo es usar mt’lltiplcs MOV para copiar una
estructura de datos cuando se podria usar una sola instruccién COP.

Si sus datos de fuente pudieran cambiar durante la operacidn de copia debido a
actualizaciones de E/S asincronas, utilice CPS. Esta instrucciéon no puede ser
interrumpida; por lo tanto, los datos de fuente permanecerdn constantes
durante la copia.

En Logix, la instrucciéon CPT puedc usarse para evaluar expresiones. La expresion
se introduce en uno de los campos de la instruccién. Esto es muy conveniente.

Sin embargo, la instruccién CPT sélo debe usarse si se requiriera més de una
instruccion aritmética para evaluar la expresion. Si una sola instruccién fuera
suficiente, ésta serd més répida que CPT.

Puede leer més acerca de la instruccion CPT en el Capitulo 4.

Si desea definir un nuevo tipo de cadena como, por ejemplo, con un nimero
diferente de caracteres que los 82 caracteres de la opcién predeterminada, serfa un
error crear un nuevo ‘tipo de datos de usuario. En lugar de ello, cree un nuevo tipo
de datos de cadena. La ventaja de hacerlo de esta manera es que el campo ‘LEN’ se
actualizard autométicamente a medida que cambie la longitud de la cadena.

En Logix, los saltos sélo pueden ocurrir en la l6gica de escalera. Se recomienda
usar la instruccién JMP con moderacion. Los saltos en la l6gica de escalera
generalmente dificultan la lectura del programa.

Recuerde crear tags de alias para los tags de E/S que el software RSLogix 5000
crea para usted. Estos facilitardn la lectura del programa. Vea el Capitulo 2.
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Notas:
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Capitulo 6

Introduccion

Glosario de 7 a Logix

Este capitulo proporciona un glosario de términos de S7 y sus equivalentes

en Logix.

Terminologia de hardware

Término de S7 Definicion Término de Logix Definicion
Procesador de Mddulo de comunicaciones Puente
comunicaciones
Controlador El controlador Controlador
(PU Unidad central de procesamiento (PU o controlador
(PU a prueba de fallos La CPU 315F-2 DP implementa la versién GuardLogix L61S, L62S, L63S
PROFISAFE de DP
Ethernet industrial Version Siemens de Ethernet EtherNet/IP Ambas tienen la misma funcionalidad (o mejor)
ControlNet que Ethernet industrial
MPI Interface multipuntos — un bus en serie Serie Protocolos DF1 0 DH485
Controlador programable Controlador o PAC
PROFIBUS DP Bus de campo de uso comin EtherNet/IP
ControlNet
DeviceNet
PROFIBUS PA Variedad de Profibus que se especializa en la Igual que Profibus DP
automatizacion de procesos
PROFINET Profibus por Ethernet EtherNet/IP
PROFISAFE Versién a prueba de fallos de PROFIBUS DP GuardLogix
$7-200 Controladores de la gama inferior MicroLogix
$7-300 Controladores de gama media CompactLogix
S$7-400 Controladores de la gama superior ControlLogix
SIMATIC Denominacion comercial de productos de Logix

automatizacion Siemens
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Terminologia de software

Término de S7 Definicion Término Logix mas Definicion
cercano
Acumulador Usado en STL N/A En los lenguajes Logix no hay necesidad de acceder
a estructuras de bajo nivel de la CPU
AR, AR2 Registros de punteros N/A En los lenguajes Logix no hay necesidad de acceder
a estructuras de bajo nivel de la CPU
Matriz Sintaxis ARRAY[0. .. 7] OF REAL Matriz Sintaxis REAL[8]
Elindexado siempre comienza en 0
Memoria de bits Direcciones M... N/A Se usan tags
Transferencia en bloques | Copia bloque de datos. cop Instruccion
SFC20 BLK_MOV (use MOV para una variable simple)
BOOL BOOL
BYTE Palabra de 8 bits SINT Uso no recomendado (es mas lento que DINT)
excepto cuando es necesario (por ejemplo,
caracteres de la cadena)
CFC Lenguaje de control de procesos opcional FBD Lenguaje de bloque de funciones estandar.
CHAR Byte como cardcter SINT
(ycle_Execution 0B1 - Se ejecuta continuamente Tarea continua Se ejecuta continuamente
Bloque de datos Unidad de memoria de datos estaticos Base de datos de tags bajo | Global
el control del controlador.
obase de datos detagsbajo | yigiple dentro del programa al cual estd vinculada
de control del programa la base de datos
DINT Ndmero entero doble DINT Ndmero entero doble
DWORD Palabra de 32 bits DINT
FBD Diagrama de blogues de funciones FBD Diagrama de bloques de funciones
Funcién Unidad del programa con memoria temporal Rutina Estos dos podrian corresponder a una funcion
pero no memoria estatica AOI (instruccion Add-On)
Bloque de funciones Unidad del programa con memoria temporal Rutina Todos estos podrian corresponder a un bloque

y memoria estética

AOI (instruccion Add-On)
Programa

de funciones

GRAPH Lenguaje gréfico opcional Diagrama de funcién Lenguaje gréfico estdndar
secuencial
HW Config Configuracién de hardware — componente Configuracion de E/S Bifurcacién de Controller Organiser
de STEP7
INT Nimero entero INT Uso no recomendado (es mds lento que DINT)

Interrupt_Execution

Ejecuta periédicamente un OB

Tarea periddica

Ejecuta periédicamente una tarea

LAD

Logica de escalera

LD

Légica de escalera

Biblioteca

Funciones del sistema

@GSV, SV

Instrucciones —
Get System Value
Set System Value
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Término de S7 Definicion Término Logix mas Definicion
cercano
NetPro Configurador de red N/A Parte de la bifurcacién 1/0 Configuration
del Controller Organiser.
Bloque de organizacion Unidad del programa llamada por el sistema Tarea Unidad del programa llamada por el sistema
operativo operativo
Puntero Puntero de datos usado en STL N/A Use matrices
REAL Ndmero de punto flotante (coma flotante) REAL Ndmero de punto flotante (coma flotante)
de 32 bits de 32 bits
SCL Lenguaje de alto nivel opcional Texto estructurado Lenguaje estandar

Simatic Manager

Componente de STEP 7

Controller Organiser

Componente de RSLogix 5000

STEP 7 Software de desarrollo y monitoreo de S7 RSLogix 5000 Software de desarrollo y monitoreo de Logix

STL Lista de instrucciones N/A Use texto estructurado, I6gica de escalera
o diagrama de funcién secuencial.

STRING Secuencia de caracteres. Longitud STRING Secuencia de SINT. Longitud predeterminada

predeterminada de 254 de 82. El objeto de cadena también contiene

sulongitud como property.LEN

STRUCT Recoleccién de datos sin tipo N/A En Logix una estructura es una instancia de tipo
(uom)

Simbolo Nombre de la direccién de la memoria de datos | Tag Tag define la estructura de la variable y reserva
la memoria

Memoria temporal Memoria creada en la pila en tiempo de ejecucién | N/A Use tags

WORD Palabra de 16 bits INT

ubt Tipo de datos de usuario unt Tipo de datos de usuario
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Notas:
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Componentes de 57 300y 57 400 y equivalentes de RA

Este apéndice presenta una lista de los productos Siemens y sus equivalentes

de Rockwell Automation.

Tema Pagina
(PU 57 300 compactas 140
(PU S7 300 estandar 140
(PU S7 300 de alta ecnologia 141
(CPU S7 300 a prueba de fallos 141
Médulos de entradas digitales 57 300 142
Médulos de salidas digitales S7 300 142
Médulos de salidas de relés S7 300 143
Médulos digitales combinados S7 300 143
Médulos de entradas analdgicas S7 300 144
Médulos de salidas analégicas S7 300 145
Médulos analégicos combinados S7 300 145
Médulos de salidas analégicas S7 300 146
Controladores redundantes y a prueba de fallo 146
Médulos de entradas digitales 147
Médulos de salida digital 147
Médulos de entradas analdgicas 147
Médulos de salidas analégicas 148
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Apéndice A

Componentes de 57300y S7 400 y equivalentes de RA

CPU 57 300 compactas
Nuimero Referencia | Memoria Puertos Tamaio E/S Solucion
de catdlogo cortade de com. maximo de incorporadas deRA
Siemens MMC
Siemens
MPI DP En serie DI DO Al A0

6ES7 §7-312C 32K S N N 4MB 10 6 1769-131 +

312-5BEOX-xxxx Compact1/0
ML1500

6ES7 $7-313C 64KSiNo |S N N 8MB 24 16 4 2 2769-31' /J(r)

i i ompact

313-5BF0x-xxxx No ML1500

6ES7 S7-313C-PtP | 64K S N RS422/4 | 8 MB 16 16 1769-131+

313-6BFOx-xxxx 85 Compact1/0
ML1500

6ES7 §7-313C-DP | 64K S S N 8 MB 16 16 1769-131 +

313-6CFOX-Xxxxx Compact|/0
ML1500

6ES7 S7-314C-PtP | 96 K S N RS422/4 | 8 MB 24 16 4 2 1769-131+

314-6BGOX-xxxx 85 Compact1/0
ML1500

6ES7 S7-314C-DP | 96K SiSI  |S S N 8 MB 24 16 4 2 1769-131 +

314-6(GOx-xxxx No 8 MB Compact|/0
ML1500

(PU S7 300 estandar
Numero Referencia corta | Memoria Puertos de Tamaio de Solucion de RA
de catdlogo de Siemens com. memoria de
carga maxima
Siemens (RAM)
MPI DP PN

6ES7 312-1AETX-XxXXX | §7-312 32K S N N 4MB 1769-L31

6ES7 57-314 9% K S N N 8 MB 1769-131

314-TAGTX-XXXX

6ES7 315-2AG1x-xxxx | S7-315-2DP 128K S S N 8 MB 1769-L3xE 0

1769-L3xC
6ES7 315-2EH1x-xxxx | $7-315-2 PN/DP 256 K S S S 8MB 1769-L3xE o
1769-13xC
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Numero Referencia corta | Memoria Puertos de Tamaiio de Solucion de RA
de catdlogo de Siemens com. memoria de
carga maxima
Siemens (RAM)
MPI DP PN
6ES7 317-2A)Tx-xxxx | S7-317-2DP 512K S S N 8 MB 1769-L3xE 0
1769-L3xC
6ES7 317-2EK1x-xxxx | S7-317-2 PN/DP 1MB S S S 8MB 1769-L3xE 0
1769-L3xC
6ES7 319-3ELOx-xxxx | S7-319-3PN/DP | 1.4 MB S S S 8 MB 1769-L3xE 0
1769-L3xC
CPU S7 300 de alta ecnologia
Niumero Referencia corta | Memoria Puertos Tamaiio de Solucion de RA
de catalogo de Siemens de com. memoria de
carga maxima
Siemens (RAM)
MPI DP PN
6ES7 315-6TGTx-xxxx | $7-315T-2DP 128K S S S 4u8MB 1768-143
6ES7 317-6T)1x-x00x | $7-317T-2DP 512K s S s 4u8MB 1768-143
CPU S7 300 a prueba de fallos
Nimero Referencia corta | Memoria Puertos Tamaiio de Solucion
de catdlogo de Siemens de com. memoria de ControlLogix
cargamaxima | deRA
Siemens (RAM)
MPI DP PN
6ES7 315-6FF1x-xxxx | S7-315F-2 DP 192K S S N 8 MB GuardLogix o
SmartGuard 600
6ES7 315-2FHTx-xxxx | S7-315F-2PN/DP | 256 K S S S 8 MB GuardLogix o
SmartGuard 600
6ES7 317-6FFOx-xxxx | S7-317F-2DP 1MB S S N 8 MB GuardLogix o
SmartGuard 600
6ES7 317-2FK1x-xxxx | S7-317F-2PN/DP | 1 MB S S S 8MB GuardLogix o
SmartGuard 600
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Mddulos de entradas
digitales S7 300
Numero de catalogo Conector frontal | Puntos Rango SoluciondeRA | Comentarios
Siemens
6ES7 321-1BHOX-xxxx 20 pines 16 24VCC 1769-1Q16
1769-1Q16F
6ES7 321-1BH5x-xxxx 20 pines 16 24V(C 1769-1Q16
1769-1Q16F
6ES7 321-1BLOX-xxxx 40 pines 32 24V(C 1769-1Q32
1769-1Q32T
6ES7 321-1CHOX-xxxx 40 pines 16 24 ...48V n/a
6ES7 321-1CH2x-xxxx 20 pines 16 48 ...125VCC n/a
6ES7 321-1BH1x-xxxx 20 pines 16 24V(C 1769-1Q16
1769-1Q16F
6ES7 321-7BHOX-xxxx 20 pines 16 24V(C 1769-1Q16
1769-1Q16F
6ES7 321-1FHOX-xxxx 20 pines 16 120...230VCA 1769-1A16 1769-1A16 sdlo
admite 120 VCA
6ES7 321-1FFOX-xxxx 20 pines 8 120...230 VCA 1769-IM12 1769-IM12 sélo
admite 230 VCA
6ES7 321-TFFTx-xxxx 40 pines 8 120...230 VCA 1769-1A8I 1769-1A8I sélo
admite 120 VCA
6ES7 321-TELOX-XxxX 40 pines 32 120 VCA n/a
n/a 16 5VCCTIL 1769-1G16
Madulos de salidas
digitales S7 300
Niimero de catalogo Conector frontal | Puntos Rango Corriente de Solucion de RA Comentarios
Siemens salida
6ES7 332-TFHOX-xxxx 20 pines 16 120/230 VCA 0.5A 1769-0A16
6ES7 332-TFFOx-xxxx 20 pines 8 120/230 VCA 2A 1769-0A8 $7-300 tiene
fusible por
grupo
6ES7 332-5FFOX-xxxx 40 pines 8 120/230 VCA 2A 1769-0A8 S$7-300vieneen
grupos de 1
6ES7 322-1BHOx-xxxx 20 pines 16 24V(C 0.5A 1769-0B16
1769-0B16P
6ES7 322-1BHTx-xxxx 20 pines 16 24VCC 05A n/a Alta velocidad
6ES7 322-1BLOX-xxxx 40 pines 32 24V(C 0.5A 1769-0B32
1769-0B32T
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6ES7 322-1BFOx-xxxx 20 pines 8 24V(C 2A 1769-0B8
6ES7 322-8BF0x-xxxx 20 pines 8 24V(C 05A 1769-0B8
6ES7 332-1FLOX-xxxx 2x20 pines 32 120 VCA 1A n/a
6ES7 332-5GHOX-xxxx 40 pines 16 24/48V 0.5A n/a
6ES7 332-1CFOX-xxxXX 20 pines 8 48 ... 125VCC n/a
n/a 16 5VCCTIL 1769-0G16
n/a 16 24VCC 1769-0V16
n/a 32 24VCC 1769-0V32T
n/a 16 24V(C 1769-0B16P
Madulos de salidas de
relés 7 300
Numero de catalogo Conector frontal | Puntos Corriente Solucion de RA Comentarios
Siemens desalida
6ES7 322-THHOX-xxxX 20 pines 16 2A 1769-0W16
6ES7 322-THFOX-xxxx 20 pines 8 5A 1769-0W8
6ES7 322-THF 1x-xxxx 40 pines 8 5A 1769-0W8|
6ES7 322-5HFOX-xxxx 40 pines 8 8A 1769-0W8| El médulo 57-300
viene con filtro RC
y proteccién contra
sobrevoltaje
Madulos digitales
combinados S7 300
Numero de catalogo Conector frontal | Puntos Rango Corriente Solucion de RA Comentarios
Siemens de entradas desalida
6ES7 323-1BHOX-xxxx 20 pines 8/8 24VCC 24VCC/0.5A 1769-1Q6X0W4 Compact /0 tiene
menos E/Sy las
salidas son de relés
6ES7 323-1BLOX-xxxx 40 pines 16/16 24V(C 24V(C/0.5A n/a
6ES7 327-1BHOX-xxxx 20 pines 8/8 24V(C 24VCC/0.5A n/a 8 entradas;
8 entradas o salidas
(configurables)
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Modulos de entradas
analogicas 57 300
Niimero de catalogo Conector frontal | Puntos Resolucion (bits) | Tipo Solucion Comentarios
Siemens Compact 1/0
6ES7 331-TKFOx-xxxx 40 8 13 Voltaje, corriente, | 1769sc-IF8U
resistencia 1769-1F8U
Temperatura
6ES7 331-7KFOx-xxxx 20 8 9/12/14 Voltaje, corriente, | 1769sc-IF8U
resistencia 1769-1F8U
Temperatura
6ES7 331-7KBOx-xxxx 20 2 9/12/14 Voltaje, corriente, | 1769sc-IF8U
resistencia 1769-IF4
Temperatura
6ES7 331-7NFOX-XxxX 40 8 16 Voltaje 1769-1F8
Voltaje
6ES7 331-7NF1x-xxxx 40 8 16 Voltaje 1769-IF8 Incluye interrupcién
Voltaje de hardware al final
del ciclo a dif,
del 6ES7
331-7NFOx-xxxx
6ES7 331-7HFOx-xxxx 20 8 14 Voltaje 1769-IF8
Voltaje
6ES7 331-7PFOx-xxxx 40 8 RTD 1769-IR6
Resistencia
6ES7 331-7PF1x-xxxx 40 8 Termopar 1769-IT6
n/a 1769-IF4l
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Madulos de salidas
analdgicas 57 300
Numero de catalogo Conector frontal | Puntos Resolucion (bits) | Tipo Solucion de RA Comentarios
Siemens
6ES7 332-5HDOxX-xxxx 40 4 12 Voltaje 1769-0F4VI
Corriente 1769-0F4CI
6ES7 332-7NDOx-xxxx 20 4 16 Voltaje 1769-0F4VI
Corriente 1769-0F4CI
6ES7 332-5HBOX-xxxX 20 2 12 Voltaje 1769-0F2
(orriente
6ES7 332-5HFOx-xxxx 20 8 12 Voltaje 1769-0F8V
(orriente 1769-0F8C
Madulos analdgicos
combinados S7 300
Numero de catalogo Conector frontal | Puntos Resolucion (bits) | Tipo SoluciondeRA | Comentarios
Siemens
6ES7 334-0KEOx-xxxx 20 4/2 12 Voltaje Salidas de
Corriente voltaje
PLI00 solamente
6ES7 334-0CEOX-XxxX 20 4/2 8 Voltajey corriente | 1769-IFAXO0F2
(entradas y salidas)
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Controladores estandar S7 400

Nuimero Referencia corta | Tamaio de Puertos Tamaio de Solucion
de catdlogo de Siemens memoria de de com. memoria de ControlLogix

trabajo carga maxima | de RA
Siemens (RAM)

MPI DP PN

6ES7 (PU 41211 144 KB S S N 64 MB 1756-L61
412-1XF04-0ABO
6ES7 (PU 412-2 256 KB S S N 64 MB 1756-L61
412-2GX04-0AB0
6ES7 (PU 414-2 512 KB S S N 64 MB 1756-L62
414-2GX04-0AB0
6ES7 414-3XJ04-0ABO | CPU 414-3 1.4MB S S N 64 MB 1756-L63
6ES7 (PU414-3PN/DP | 2.8 MB S S S 64 MB 1756-163
414-3EM05-0ABO
6ES7 (PU 416-2 2.8 MB S S N 64 MB 1756-L63
416-3XK04-0ABO
6ES7 (PU 416-3 5.6MB S S N 64 MB 1756-L64
416-3XL04-0AB0
6ES7 (PU416-3PN/DP | 11.2 MB S S S 64 MB 1756-L64
416-3ER05-0ABO
6ES7 (PU417-4 20 MB S S N 64 MB 1756-L64
417-4XL04-0ABO

Controladores redundantes

yaprueba de fallo
Numero de catilogo | Referencia Tamaio de Puertos de Tamaiio de Solucién
Siemens corta de memoria com. memoria de ControlLogix
Siemens de trabajo cargamaxima | deRA
(RAM)
MPI DP PN Puertos
sinc.

6ES7 414-4HJ04-0AB0O | CPU 414-4H 1.4MB S S N S 64 MB 1756-L63
6ES7 417-4HL04-0ABO | CPU 417-4H 20 MB S S N S 64 MB 1756-L64
6ES7 416-2FK04-0ABO | CPU-416F-2 2.6 MB S S N N 64 MB 1756-L61S
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Madulos de entradas digitales

Numero de catalogo Conector frontal Puntos Rango Solucion de RA Comentarios

Siemens

6ES7 421-7BH01-0ABO 48 pines 16 24V(C 1756-1B16D

(Interrupcidn/ diagnéstico)

6ES7 421-1BL01-0AAO 48 pines 32 24V(C 1756-1B32

6ES7 421-1EL00-0AAO 48 pines 32 120 VCA/CC 1756-1A32

6ES7 421-1FH20-0AA0 48 pines 16 230 VCA/CC 1756-IM161

6ES7 421-7DH00 0ABO 48 pines 32 24-60 VCA/CC

(interrupcién/diagndstico)

Madulos de salida digital

Numero de catalogo Conector frontal | Puntos Rango Corriente Solucion de RA Comentarios

Siemens

6ES7 422-1FH00-0AA0 48 pines 16 230VCA 2A 1756-0A16

6ES7 422-1HH00-0AA0 48 pines 16 60 VCC230VCA 5A 1756-0W16l

(relé)

6ES7 422 1BH11-0AA0 48 pines 16 24V(C 2A 1756-0B16E

6ES7 422-1BL00-0AAO 48 pines 32 24V(C 05A 1756-0B32

6ES7 422-7BL00-0ABO 48 pines 32 24V(C 0.5A 1756-0B16D

(diagndstico) 1756-0B32

Madulos de entradas analdgicas

Numero de catalogo Conector frontal | Canales Resolucion (bits) | Tipo Solucion Comentarios

Siemens deRA

6ES7 431-0HHO-0ABO 48 pines 16 13 Voltaje 1756-1F16 16 bits
Corriente

6ES7 431-1KF00-0ABO 48 pines 8 13 Voltaje 1756-1F8 16 bits
Corriente 4 entradas
Impedancia diferenciales

6ES7 431-1KF10-0ABO 48 pines 8 14-16 Voltaje 1756-IR6l 6RTD
Corriente 1756-ITel 6 termopar
Termopar Ambas de 16 bits
Termorresistencia
Impedancia
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6ES7 431-1FK20-0ABO 48 pines 8 14 Voltaje 1756-1F16 16 bits
Corriente
Impedancia
6ES7 431-7QH00-0ABO 48 pines 16 16 Voltaje 1756-IRel 6 RTD
(interrupcién) Corriente 1756-IT6l 6 termopar
Termopar
Termorresistencia
Impedancia
6ES7 431-7KF00-0ABO 48 pines 8 16 Voltaje 1756-ITél 6 canales
(orriente
Termopar
6ES7 431-7KF01-0ABO 48 pines 8 16 Termorresistencia | 1756-IR6l 5 canales
Modulos de salidas analdgicas
Niimero de catalogo Conector frontal | Canales Resolucion (bits) | Tipo Solucion de RA Comentarios
Siemens
6ES7 432-1HF00-0ABO 48 pines 8 13 Voltaje 1756-0F8 15 bits
Corriente
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Apéndice B

Tabla de referencias cruzadas de HMI Siemens

Use este apéndice para comparar paneles de Rockwell Automation con tipos especificos

de paneles Siemens.

Tema Pagina
Micropaneles SIMATIC y equivalentes de Rockwell Automation 149
Paneles SIMATIC serie 7x y equivalentes de Rockwell Automation 151
Paneles SIMATIC serie 17x y equivalentes de Rockwell Automation 152
Paneles SIMATIC serie 27x y equivalentes de Rockwell Automation 154
Multipaneles SIMATIC serie 27x y equivalentes de Rockwell Automation 156
Multipaneles SIMATIC serie 37x y equivalentes de Rockwell Automation 158
Micropaneles SIMATIC
y equivalentes
de Rockwell Automation
Micropaneles SIMATIC Solucion de Rockwell Automation
Numero de Referencia Descripcion Mem. Opcion de Numero de Nombre Descripcion
catalogo corta com. catalogo de
Siemens Rockwell
Automation
6AV6640- SIMATICOP Pantalla de 128 KB 1xRS485, 2711P- PanelView Plus | Pantalla de 3.8 pulg.
0BA11-0AX0 73MICRO 3 pulg. STN compatible con | K4M5D 400, escalade | STN con escala de
monocroma, $7-200, grises, con grises, de 32 niveles,
160x48 pixeles, sin puerto teclado 320 x 240 pixeles,
teclado, 24 V(C de impresora comunicacion RS-232,
solamente teclado, 24 VCC, Flash
de 64 MB, capacidades
de impresion USB
6AV6545- SIMATICTP070 | Pantalla de 128 KB 1xRS485, 2711P- PanelView Plus | Pantalla de 5.5 pulg.
0AA15-2AX0 5.7 pulg. STN, compatible con | T6M5D 600, escalade | STN, con escala de
Se retird del modo azul $7-200, grises, tactil grises de 32 niveles,
mercadoenabril | (4 niveles), sin puerto 320 x 240 pixeles,
de 2007 320x240 pixeles, de impresora comunicacién RS-232,
tactil, 24 VCC tactil, 24 VCC,
solamente capacidades de
impresion USB
6AV6640- SIMATICTP Pantalla de 256 KB 1xRS485, 2711P- PanelView Plus | Pantalla de 5.5 pulg.
0CA01-0AX0 170MICRO 5.7 pulg. STN, compatible con | T6M5D 600, escalade | STN con escala de
modo azul $7-200, grises, tactil grises de 32 niveles,
Se retird del (4 niveles), sin puerto 320x240 pixeles,
mercadoenabril | 320x240 pixeles, de impresora comunicacién RS-232,
de 2007 tactil, 24 VCC tactil, 24 VCC,
solamente, capacidades de
funcionalidad impresion USB
limitada para
aplicacién
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Micropaneles SIMATIC Solucion de Rockwell Automation
Numero de Referencia Descripcion Mem. Opcion de Numero de Nombre Descripcion
catalogo corta com. catalogo de
Siemens Rockwell
Automation
6AV6640- SIMATICTP Pantalla de 256 KB 1xRS485, 2711P- PanelView Plus | Pantalla de 5.5 pulg.
0CA11-0AX0 177MICRO 5.7 pulg. STN, compatible con | T6M5D 600, escala de STN con escala de
modo azul §7-200, grises, tactil grises de 32 niveles,
(4 niveles), sin puerto de 320x240 pixeles,
320x240 pixeles, impresora comunicacién RS-232,
tactil, 24 VCC tactil, 24 VCC,
solamente capacidades de
impresion USB
6AV6610- Software WINCC | Software de N/A N/A 9701- Software Software de
0AA01-1CA8 FLEXIBLE MICRO | configuracién VWSTMENE RSView Studio | configuracién RSView
y programacion Machine Edition | Studio for Machine
para Edition para desarrollo
micropaneles y prueba de
Simatic aplicaciones de HMI
solamente a nivel de maquina
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Paneles SIMATIC serie 7x
y equivalentes
de Rockwell Automation
Paneles SIMATIC serie 7x Solucion de Rockwell Automation
Numero de Referencia Descripcion Mem. Opciones de Nimero de Nombre Descripcion
catdlogo corta com. catalogo de
Siemens Rockwell
Automation
6AV6641- SIMATICOP73 Pantalla de 256 KB 1x RS485, 2711P- PanelView Plus | Pantalla de 3.8 pulg.
0AA11-0AX0 3 pulg. STN compatible con | K4M5D 400, escalade | STN con escala de
monocroma, §7-200, grises, con grises de 32 niveles,
160x48 pixeles, $7-300/400, teclado 320x240 pixeles,
teclado, 24 V(C sin puerto comunicacion RS-232,
solamente de impresora teclado, 24 VCC, Flash
de 64 MB, capacidades
de impresion USB
6AV6641- SIMATICOP77A | Pantalla de 256 KB 1xRS422, 2711P- PanelView Plus | Pantalla de 3.8 pulg.
0BA11-0AX0 4.5 pulg. STN 1xRS485, K4M5D 400, escala STN con escala de
monocroma, $7-200, de grises, grises de 32 niveles,
160x64 pixeles, $7-300/400, con teclado 320x240 pixeles,
teclado. 24 V(C sin puerto de comunicacién RS-232,
solamente impresora teclado, 24 VCC, Flash
de 64 MB, capacidades
de impresion USB
6AV6641- SIMATICOP77B | Pantalla de 1MB 1xRS232, 2711P- PanelView Plus | Pantalla de 3.8 pulg.
0CA01-0AX0 4.5 pulg. STN 1xRS422, K4M5D 400, escala STN con escala de
monocroma, 1xRS485, USB, de grises, grises de 32 niveles,
160x64 pixeles, §7-200, con teclado 320x240 pixeles,
teclado, 24 VCC $7-300/400, comunicacién RS-232,
solamente puerto de teclado, 24 VCC, Flash
impresora de 64 MB, capacidades
disponible de impresion USB
6AV6621- Software WINCC | Software de N/A N/A 9701- Software Software de
0AA01-0AAD FLEXIBLE configuracion VWSTMENE RSView Studio | configuracién RSView
COMPACT y programacion for Machine Studio Machine Edition
para Simatic Edition para desarrollo y
0P77,0P/TP170 prueba de aplicaciones
y micropaneles de HMI a nivel de
maquina
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Paneles SIMATIC serie 17x

y equivalentes de
Rockwell Automation
Paneles SIMATIC serie 17x Solucion de Rockwell Automation
Numero de Referencia Descripcion Mem. Opciones de Nimero de Nombre Descripcion
catalogo corta com. catdlogo de
Siemens Rockwell
Automation
6AV6545- SIMATIC Pantalla de 320KB 1xRS232, 2711P- PanelView Plus | Pantalla de 5.5 pulg.
0BA15-2AX0 TP170A, modo | 5.7 pulg. STN, 1xRS422, T6M20D 600, escalade | STN con escala de
azul. modo azul 1xRS485, grises, tactil grises de 32 niveles,
(4 niveles), controladores 320x240 pixeles,
Se retir del 320x240 pixeles, 55, §7-200, comunicacién RS-232
mercadoenabril | tactil, 24 V(C $7-300/400 y EtherNet/IP, tactil,
de 2007 solamente y de otros 24V(C, Flash de
fabricantes, 64 MB, capacidades
sin puerto de impresion USB
de impresora
6AV6545- SIMATICTP170B, | Pantalla de 768 KB 2xRS232, 2711P- PanelView Plus | Pantalla de 5.5 pulg.
0BB15-2AX0 modo azul. 5.7 pulg. STN, 1xRS422, T6M20D 600, escala de STN con escala de
modo azul 1xRS485, grises, tactil grises de 32 niveles,
Se retird del (4 niveles), controladores 320x240 pixeles,
mercadoenabril | 320x240 pixeles, S5, §7-200, comunicacion
de 2007 tactil, 24 VCC $7-300/400 EtherNet/IP, RS-232,
solamente y de otros tactil, 24 VCC, Flash de
fabricantes, 64 MB, capacidades de
puerto de impresion USB
impresora
disponible
6AV6545- SIMATICTP170B | Pantalla de 768 KB 2xRS232, 2711P- PanelView Plus | Pantalla de 5.5 pulg.
0BC15-2AX0 de colores. 5.7 pulg. STN 1xRS422, T6C20D 600, de colores, | TFT de colores,
de colores 1xRS485, tactil 320x240 pixeles,
Se retird del (256 colores), controladores profundidad de color
mercadoenabril | 320x240 pixeles, S5, 57-200, de 18 bits,
de 2007 tactil. 24 VCC $7-300/400 comunicacion
solamente y de otros EtherNet/IP, RS-232,
fabricantes, tactil, 24 VCC, Flash de
puerto de 64 MB, capacidades de
impresora impresion USB
disponible
6AV6542- SIMATIC Pantalla de 768 KB 2xRS232, 2711P- PanelView Plus | Pantalla de 5.5 pulg.
0BB15-2AX0 0P1708B, 5.7 pulg. STN, 1xRS422, B6M20D 600, escalade | STN con escala de
modo azul. modo azul 1xRS485, grises, pantalla | grises de 32 niveles,
(4 niveles), controladores tactily teclado | 320x240 pixeles,
Se retird del 320x240 pixeles, S5, $7-200, comunicacion
mercadoenabril | tecladoy $7-300/400 EtherNet/IP, RS-232,
de 2007 pantalla tactil, y de otros pantalla tactil y
24V(C fabricantes, teclado, 24 VCC, Flash
solamente puerto de de 64 MB, capacidades
impresora de impresion USB
disponible
6AV6642- SIMATIC Pantalla de 2MB 1xRS422, 2711P- PanelView Plus | Pantalla de 5.5 pulg.
0DC0O1-1AX0 0P1778, 5.7 pulg. STN, 1xRS485, USB, B6M20D 600, escala de STN con escala de
modo azul modo azul Ethernet, grises, pantalla | grises de 32 niveles,
(4 niveles), controladores tactily teclado | 320x240 pixeles,
320x240 pixeles, S5, $7-200, comunicacion
tecladoy $7-300/400 EtherNet/IP, RS-232,
pantalla tacti, y de otros pantalla tactil y
24V(CC fabricantes, teclado, 24 VCC, Flash
solamente puerto de 64 MB, capacidades
de impresora de impresion USB
disponible
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Tabla de referencias cruzadas de HMI Siemens ~ Apéndice B
Paneles SIMATIC serie 17x Solucion de Rockwell Automation
Numero de Referencia Descripcion Mem. Opciones de Numero de Nombre Descripcion
catalogo corta com. catalogo de
Siemens Rockwell
Automation
6AV6642- SIMATIC Pantalla de 512KB 1xRS422, 2711P-T6M20D | PanelView Plus | Pantalla de 5.5 pulg.
0AA11-0AX0 TP177A, 5.7 pulg. STN, 1xRS485, 600, escala de STN con escala de
modo azul modo azul compatible con grises, tactil grises de 32 niveles,
(4 niveles), §7-200, 320 x 240 pixeles,
320x240pixeles, $7-300/400, comunicaciones
tactil, 24 VCC sin puerto EtherNet/IP, RS-232,
solamente de impresora tactil, 24 VCC, Flash de
64 MB, capacidades de
impresion USB
6AV6642- SIMATICTP177B | Pantalla de 2MB 1xRS422, 2711P-T6C20D | PanelView Plus | Pantalla de 5.5 pulg.
0BAO01-1AX0 de colores 5.7 pulg. STN 1xRS485, USB, 600 de colores, | TFT de colores, 320 x
de colores Ethernet, tactil 240 pixeles,
(256 colores), controladores profundidad de color
320x240 pixeles, S5, 57-200, de 18 bits,
tactil. 24 VCC $7-300/400 comunicaciones
solamente y de otros EtherNet/IP, RS-232,
fabricantes, tactil, 24 VCC, Flash de
puerto de 64 MB, capacidades de
impresora impresion USB
disponible
6AV6642- SIMATICTP1778, | Pantalla de 2MB 1xRS422, 2711P-T6M20D | PanelView Plus | Pantalla de 5.5 pulg.
0BC01-1AX0 modo azul 5.7 pulg. STN, 1xRS485, USB, 600, escalade | STN con escala de
modo azul S5, grises, tactil grises de 32 niveles,
(4 niveles), controladores 320 x 240 pixeles,
320x240 pixeles, $7-200, comunicaciones
tactil, 24 VCC $7-300/400 EtherNet/IP, RS-232,
solamente y de otros tactil, 24 VCC, Flash de
fabricantes, 64 MB, capacidades de
puerto de impresién USB
impresora
disponible
6AV6642- SIMATICTP177B | Pantalla de 2MB 1xRS422, 2711P- PanelView Plus | Pantalla de 5.5 pulg.
8BA10-0AA0 de colores, 5.7 pulg. STN, 1xRS485, USB, | T6C20D 600, de colores, | TFT de colores,
de acero de colores Ethernet, tactil 320x240 pixeles,
inoxidable (256 colores), controladores profundidad de color
320x240 pixeles, S5, §7-200, de 18 bits,
tactil, 24 VCC $7-300/400 comunicacion
solamente, bisel y de otros EtherNet/IP, RS-232,
de acero fabricantes, tactil, 24 VCC, Flash de
inoxidable puerto de 64 MB, capacidades de
impresora impresion USB
disponible
6AV6642- SIMATIC Pantalla de 2MB 1xRS422, 2711P- PanelView Plus | Pantalla de 5.5 pulg.
0DAO01-1AX0 0P1778B, 5.7 pulg. STN, 1xRS485, USB, | B6C20D 600, de colores, | TFT de colores,
de colores de colores Ethernet, pantalla tactily | 320x240 pixeles,
(256 colores), controladores teclado profundidad de color
320x240 pixeles, S5, 57-200, de 18 bits,
tecladoy $7-300/400 comunicacion
pantalla tactil, y de otros EtherNet/IP, RS-232,
24N(C fabricantes, tactily teclado, 24 VCC,
solamente puerto de Flash de 64 MB,
impresora capacidades de
disponible impresion USB
6AV6621- Software WINCC | Software de N/A N/A 9701- Software Software de
0AA01-0AAO FLEXIBLE configuracion VWSTMENE RSView Studio | configuracién RSView
COMPACT y programacion Machine Edition | Studio Machine Edition
para Simatic para desarrollo y
0P77, prueba de aplicaciones
OP/TP170, de HMI a nivel de
y micropaneles maquina
Publicacién LOGIX-APO08B-ES-P - Junio 2008 153



Apéndice B Tabla de referencias cruzadas de HMI Siemens

Paneles SIMATIC serie 27x
y equivalentes
de Rockwell Automation

Paneles SIMATIC serie 27x Solucion de Rockwell Automation
Numero Referencia Descripcion Mem. Opciones Nimero de Nombre Descripcion
de catdlogo corta de com. catdlogo de
Siemens Rockwell
Automation
6AV6545- SIMATICTP270, | Pantalla de 2MB 2xRS232, 2711P- PanelView Plus | Pantalla de 5.5 pulg.
0CA10-0AX0 6 pulg., 5.7 pulg. STN, 1xRS422, T6C20D 600, de colores, | TFT de colores,
de colores. de colores 1xRS485, USB, tactil 320x240 pixeles,
(256 colores), controladores profundidad de color
Se retir del 320x240 pixeles, S5, 57-200, de 18 bits,
mercado en tactil, 24 VCC $7-300/400 comunicacion
octubre de 2006 | solamente y de otros EtherNet/IP, RS-232,
fabricantes, tactil, 24 VCC, Flash de
puerto de 64 MB, capacidades de
impresora impresion USB
disponible
6AV6545- SIMATICTP270, | Pantalla de 2MB 2xRS232, 2711P- PanelView Plus | Pantalla de 10.4 pulg.
0CC10-0AX0 10 pulg., 10.4 pulg. STN, 1xRS422, T10C4D1 1000, de colores, | TFT, 640x480 pixeles,
de colores. de colores 1xRS485, USB, tactil colores de 18 bits,
(256 colores), controladores EtherNet/IPy RS-232,
Se retird del 640x480 pixeles, S5, 57-200, tactil, 24 VCC, Flash de
mercado en tactil, 24 VCC $7-300/400 64 MB, capacidades de
octubre de 2006 | solamente y de otros impresion USB
fabricantes,
puerto de
impresora
disponible
6AV6542- SIMATICOP270, | Pantalla de 2MB 2xRS232, 2711P- PanelView Plus | Pantalla de 5.5 pulg.
0CA10-0AX0 6 pulg., 5.7 pulg. STN, 1xRS422, K6C20D 600, de colores | TFT de colores,
de colores. de colores 1xRS485, USB, 320x240 pixeles,
(256 colores), controladores profundidad de color
Se retird del 320x240 pixeles, S5, §7-200, de 18 bits,
mercado en teclado, 24 V(C $7-300/400 comunicacion
octubre de 2006 | solamente y de otros EtherNet/IP, RS-232,
fabricantes, teclado, 24 VCC, Flash
puerto de de 64 MB, capacidades
impresora de impresion USB
disponible
6AV6542- SIMATICOP270, | Pantalla de 2MB 2xRS232, 2711P- PanelView Plus | Pantalla de 10.4 pulg.
0CC10-0AX0 10 pulg., 10.4 pulg. STN, 1xRS422, K10C4D1 1000, de colores, | TFT, 640x480 pixeles,
de colores. de colores 1xRS485, USB, teclado. colores de 18 bits,
(256 colores), controladores EtherNet/IPy RS-232,
Se retir del 640x480 pixeles, 55, §7-200, teclado, 24 VCC, Flash
mercado en teclado, 24 V(C $7-300/400 de 64 MB, capacidades
octubre de 2006 | solamente y de otros de impresion USB
fabricantes,
puertode
impresora
disponible
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Tabla de referencias cruzadas de HMI Siemens ~ Apéndice B
Paneles SIMATIC serie 27x Solucion de Rockwell Automation
Numero Referencia Descripcion Mem. Opciones Numero de Nombre Descripcion
de catalogo corta de com. catalogo de
Siemens Rockwell
Automation
6AV6643- SIMATICTP 277, | Pantalla de 4MB 1xRS422, 2711P- PanelView Plus | Pantalla de 5.5 pulg.
0AA01-1AX0 6 pulg., 5.7 pulg. STN, 1xRS485, USB, | T6C20D 600, de colores, | TFT de colores,
de colores de colores Ethernet: tactil 320x240 pixeles,
(256 colores), controladores profundidad de color
320x240 pixeles, S5, §7-200, de 18 bits,
tactil, 24 VCC $7-300/400 comunicacion
solamente y de otros EtherNet/IP, RS-232,
fabricantes, tactil, 24 VCC, Flash de
puerto de 64 MB, capacidades
impresora de impresion USB
disponible
6AV6643- SIMATICOP 277, | Pantalla de 4MB 1xRS422, 2711P- PanelView Plus | Pantalla de 5.5 pulg.
0BAO01-1AX0 6 pulg., 5.7 pulg. STN, 1xRS485,USB, | K6C20D 600, de colores | TFT de colores,
de colores de colores Ethernet, 320x240 pixeles,
(256 colores), controladores profundidad de color
320x240 pixeles, S5, 57-200, de 18 bits,
teclado, 24 VCC $7-300/400 comunicacion
solamente y de otros EtherNet/IP, RS-232,
fabricantes, teclado, 24 VCC, Flash
puerto de de 64 MB, capacidades
impresora de impresion USB
disponible
6AV6622- Software WINCC | Software de N/A N/A 9701- Software Software de
0BA01-0AAO FLEXIBLE configuracion VWSTMENE RSView Studio | configuracién RSView
STANDARD y programacion Machine Edition | Studio Machine Edition
para Simatic para desarrollo y
OP/TP/MP270, prueba de aplicaciones
MP370, 0P77, de HMI a nivel de
OP/TP170y maquina
micropaneles
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Apéndice B

Tabla de referencias cruzadas de HMI Siemens

Multipaneles SIMATIC

serie 27x y equivalentes
de Rockwell Automation

Multipaneles SIMATIC serie 27x

Solucion de Rockwell Automation

Numero Referencia Descripcion Mem. Opciones Nimero de Nombre Descripcion
de catdlogo corta de com. catdlogo de
Siemens Rockwell
Automation
6AV6542- SIMATIC Pantalla de 5MB 2xRS422, 2711P- PanelView Plus | Pantalla de 10.4 pulg.
0AG10-0AX0 MP2708, 10.4 pulg. TFT, 1xRS485,USB, | K10C4D1 1000, de colores, | TFT, 640x480 pixeles,
teclado, 10 pulg. | de colores Ethernet, teclado. colores de 18 bits,
(64 K colores), controladores EtherNet/IPy RS-232,
Se retir del 640x480 pixeles, 55, §7-200, teclado, 24 VCC, Flash
mercado en teclado, 24 V(C $7-300/400 de 64 MB, capacidades
octubre de 2006 | solamente y de otros de impresion USB
fabricantes,
puerto de
impresora
disponible
6AV6545- SIMATIC Pantalla de 5MB 2xRS422, 2711P- PanelView Plus | Pantalla de 10.4 pulg.
0AG10-0AX0 MP270B, 10.4 pulg. TFT, 1xRS485,USB, | T10C4D1 1000, de colores, | TFT, 640x480 pixeles,
pantalla tactil de colores Ethernet, tactil colores de 18 bits,
de 10 pulg. (64 K colores), controladores EtherNet/IPy RS-232,
Se retird del 640x480 pixeles, S5, 57-200, tactil, 24 VCC, Flash de
mercado en tactil, 24 VCC $7-300/400 64 MB, capacidades de
octubre de 2006 | solamente y de otros impresion USB
fabricantes,
puerto de
impresora
disponible
6AV6545- SIMATIC Pantalla de 5MB 2xRS422, 2711P- PanelView Plus | Pantalla de 5.5 pulg.
0AH10-0AX0 MP270B, 5.7 pulg. TFT, 1xRS485, USB, K6C20D 600, de colores | TFT de colores,
pantalla tactil de colores Ethernet, 320x240 pixeles,
de 6 pulg. (64 K colores), controladores profundidad de
320x240 pixeles, S5, §7-200, color de 18 bits,
Se retird del tactil, 24 VCC $7-300/400 comunicacion
mercado en solamente y de otros EtherNet/IP, RS-232,
octubre de 2006 fabricantes, teclado, 24 VCC, Flash
puerto de de 64 MB, capacidades
impresora de impresion USB
disponible
6AV6643- SIMATICMP 277, | Pantalla de 6MB 1xRS422, 2711P- PanelView Plus | Pantalla de 6.5 pulg.
0CB01-1AX0 pantalla tactil 7.5 pulg. TFT, 1xRS485, T704D1 700, de colores, | TFT, 640x480 pixeles,
de 8 pulg. de colores 2XUSB, Ethernet, tactil colores de 18 bits,
(64 K colores), controladores EtherNet/IPy RS-232,
640x480 pixeles, S5, $7-200, tactil, 24 VCC, Flash de
tactil, 24 VCC $7-300/400 64 MB, capacidades de
solamente y de otros impresion USB
fabricantes,
puerto de
impresora
disponible
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Tabla de referencias cruzadas de HMI Siemens ~ Apéndice B
Multipaneles SIMATIC serie 27x Solucion de Rockwell Automation
Numero Referencia Descripcion Mem. Opciones Numero de Nombre Descripcion
de catalogo corta de com. catalogo de
Siemens Rockwell
Automation
6AV6643- SIMATICMP 277, | Pantalla de 6 MB 1xRS422, 2711P- PanelView Plus | Pantalla de 10.4 pulg.
0CD01-1AX0 pantalla tactil 10.4 pulg. TFT, 1xRS485, T10C4D1 1000, de colores, | TFT, 640x480 pixeles,
de 10 pulg. de colores 2XUSB, Ethernet: tactil colores de 18 bits,
(64 K colores), controladores EtherNet/IP y RS-232,
640x480 pixeles, S5, §7-200, tactil, 24 VCC, Flash de
tactil, 24 VCC S$7-300/400y 64 MB, capacidades de
solamente de otros impresion USB
fabricantes,
puerto de
impresora
disponible
_ SIMATICMP 277, | Pantalla de 6 MB 1xRS422, 2711P- PanelView Plus | Pantalla de 10.4 pulg.
pantalla tactil, | 10.4 pulg. TFT, 1xRS485, T10C4D1 1000, de colores, | TFT, 640x480 pixeles,
10 pulg., acero | de colores 2xUSB, Ethernet, tactil colores de 18 bits,
inoxidable (64 K colores), controladores EtherNet/IPy RS-232,
640x480 pixeles, S5, 57-200, tactil, 24 VCC, Flash de
tactil, 24 VCC $7-300/400 y 64 MB, capacidades de
solamente, bisel de otros impresion USB
de acero fabricantes,
inoxidable, IP66 puerto de
impresora
disponible
6AV6643- SIMATICMP 277, | Pantalla de 6 MB 1xRS422, 2711P- PanelView Plus | Pantalla de 6.5 pulg.
0DBO01-1AX0 teclado, 8 pulg. | 7.5 pulg. TFT, 1xRS485, K7€4D1 700, de colores, | TFT, 640x480 pixeles,
de colores 2XUSB, Ethernet, teclado. colores de 18 bits,
(64 K colores), controladores EtherNet/IP y RS-232,
640x480 pixeles, S5, $7-200, teclado, 24 VCC, Flash
teclado, 24 V(C $7-300/400y de 64 MB, capacidades
solamente de otros de impresion USB
fabricantes,
puerto de
impresora
disponible
6AV6643- SIMATICMP 277, | Pantalla de 6 MB 1xRS422, 2711P- PanelView Plus | Pantalla de 10.4 pulg.
0DD01-1AX0 teclado, 10 pulg. | 10.5 pulg. TFT, 1xRS485, K10C4D1 1000, de colores, | TFT, 640x480 pixeles,
de colores 2xUSB, Ethernet, teclado. colores de 18 bits,
(64 K colores), controladores EtherNet/IP y RS-232,
640x480 pixeles, S5, §7-200, teclado, 24 VCC, Flash
teclado, 24 V(C $7-300/400 y de 64 MB, capacidades
solamente de otros de impresion USB
fabricantes,
puerto de
impresora
disponible
6AV6622- Software WINCC | Software de N/A N/A 9701- Software Software de
0BA01-0AA0 FLEXIBLE configuracion VWSTMENE RSView Studio | configuracion RSView
STANDARD y programacion Machine Edition | Studio Machine Edition
para Simatic para desarrollo y
OP/TP/MP270, prueba de aplicaciones
MP370, 0P77, de HMI a nivel de
OP/TP170y maquina
micropaneles
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Apéndice B Tabla de referencias cruzadas de HMI Siemens

Multipaneles SIMATIC
serie 37x y equivalentes
de Rockwell Automation

Multipaneles SIMATIC serie 37x Solucion de Rockwell Automation
Numero Referencia Descripcion Mem. | Opciones Numero de Nombre Descripcion
de catdlogo corta de com. catdlogo de
Siemens Rockwell
Automation
6AV6542- SIMATICMP370, | Pantalla de 12.5MB | IXTTY, 2xRS232, | 2711P- PanelView Plus | Pantalla de 12.1 pulg.
0DA10-0AX0 teclado, 12 pulg. | 12.1 pulg. TFT, 1xRS422, K1204D1 1250, de colores, | TFT, 800x600 pixeles,
de colores 1xRS485, 1xUSB, teclado. colores de 18 bits,
(256 colores), Ethernet, EtherNet/IPy RS-232,
800x600 pixeles, controladores S5, teclado, 24 VCC, Flash
teclado, 24 V(C $7-200, de 64 MB, capacidades
solamente $7-300/400y de de impresion USB
otros fabricantes,
puerto de
impresora
disponible
6AV6545- SIMATIC MP370, | Pantalla de 12.5MB | 1xTTY, 2xRS232, | 2711P- PanelView Plus | Pantalla de 12.1 pulg.
0DA10-0AX0 pantalla tactil, | 12.1pulg. TFT, 1xRS422, T12€4D1 1250, de colores, | TFT, 800x600 pixeles,
12 pulg. de colores 1xRS485, 1xUSB, tactil colores de 18 bits,
(256 colores), Ethernet, EtherNet/IPy RS-232,
800x600 pixeles, controladores S5, tactil, 24 VCC, Flash de
tactil, 24 VCC §7-200, 64 MB, capacidades
solamente $7-300/400y de de impresion USB
otros fabricantes,
puerto de
impresora
disponible
6AV6545- SIMATICMP370, | Pantalla de 12.5MB | 1XTTY, 2xRS232, | 2711P- PanelView Plus | Pantalla de 15 pulg.
0DB10-0AX0 pantalla tacti, 15.1 pulg. TFT, 1xRS422, T15C4D1 1500, de colores, | TFT, 1024x768 pixeles,
15 pulg. de colores 1xRS485, 1xUSB, tactil colores de 18 bits,
(256 colores), Ethernet, EtherNet/IPy RS-232,
1024x768 pixeles, controladores S5, tactil, 24 VCC, Flash de
tactil, 24 VCC §7-200, 64 MB, capacidades
solamente $7-300/400y de de impresién USB
otros fabricantes,
puerto de
impresora
disponible
6AV6545- SIMATICMP379, | Pantalla de 125MB | IXTTY, 2xRS232, | 2711P- PanelView Plus | Pantalla de 15 pulg.
8DB10-0AA0 pantalla tactil, | 15.1 pulg. TFT, 1xRS422, T15C4D1 1500, de colores, | TFT, 1024x768 pixeles,
15pulg., acero | de colores 1xRS485, 1xUSB, tactil colores de 18 bits,
inoxidable (256 K colores), Ethernet, EtherNet/IPy RS-232,
1024x768 pixeles, controladores S5, tactil, 24 VCC, Flash de
tdctil, 24 VCC $7-200, 64 MB, capacidades
solamente, bisel $7-300/400y de de impresion USB
de acero otros fabricantes,
inoxidable, IP66 puerto de
impresora
disponible
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Tabla de referencias cruzadas de HMI Siemens ~ Apéndice B
Multipaneles SIMATIC serie 37x Solucion de Rockwell Automation
Numero Referencia Descripcion Mem. | Opciones Numero de Nombre Descripcion
de catalogo corta de com. catalogo de
Siemens Rockwell
Automation
6AV6 644- SIMATICMP377, | Pantalla de 12.5MB | IxTTY, 2xRS232, | 2711P- PanelView Plus | Pantalla de 12.1 pulg.
0AA01-2AX0 pantalla tactil, 12.1 pulg. TFT, 1xRS422, T1204D1 1250, de colores, | TFT, 800x600 pixeles,
12.1 pulg. 65,536 colores, 1xRS485, 2xUSB, tactil colores de 18 bits,
800x600 pixeles, 2xEthernet, EtherNet/IP y RS-232,
tactil, 24 VCC controladores S5, tactil, 24 VCC, Flash de
solamente §7-200, 64 MB, capacidades
$7-300/400y de de impresion USB
otros fabricantes,
puerto de
impresora
disponible
6AV6 644- SIMATICMP377, | Pantalla de 12.5MB | 1xTTY, 2xRS232, | 2711P- PanelView Plus | Pantalla de 12.1 pulg.
0BA01-2AX0 teclado, 12.1pulg. TFT, 1xRS422, K12€4D1 1250, de colores, | TFT, 800x600 pixeles,
12.1 pulg. 65,536 colores, 1xRS485, 2xUSB, teclado. colores de 18 bits,
800x600 pixeles, 2xEthernet, EtherNet/IP y RS-232,
teclado, 24 V(C controladores S5, teclado, 24 VCC, Flash
solamente $7-200, de 64 MB, capacidades
$7-300/400 y de de impresion USB
otros fabricantes,
puerto de
impresora
disponible
6AV6 644- SIMATICMP377, | Pantalla de 12.5MB | 1xTTY, 2xRS232, | 2711P- PanelView Plus | Pantalla de 15 pulg.
0ABO1-2AX0 pantalla tactil, | 15 pulg. TFT, 1xRS422, T15C4D1 1500, de colores, | TFT, 1024x768 pixeles,
15 pulg. 65,536 colores, 1xRS485, 2xUSB, tactil colores de 18 bits,
1024x768 pixeles, 2xEthernet, EtherNet/IP y RS-232,
tactil, 24 VCC controladores S5, tactil, 24 VCC, Flash de
solamente $7-200, 64 MB, capacidades
$7-300/400y de deimpresion USB
otros fabricantes,
puerto de
impresora
disponible
6AV6 644- SIMATICMP377, | Pantalla de 12.5MB | 1XTTY, 2xRS232, | 2711P- PanelView Plus | Pantalla de 15 pulg.
0BA01-2AX0 pantalla tactil, 19 pulg. TFT, 1xRS422, T15C4D1 1500, de colores, | TFT, 1024x768 pixeles,
19 pulg. 65,536 colores, 1xRS485, 2xUSB, tactil colores de 18 bits,
1280x1024 2xEthernet, EtherNet/IPy RS-232,
pixeles, tactil, controladores S5, tactil, 24 VCC, Flash de
24V (Csolamente $7-200, 64 MB, capacidades
$7-300/400y de de impresion USB
otros fabricantes,
puerto de
impresora
disponible
6AV6622- Software WINCC | Software de N/A N/A 9701- Software Software de
0BA01-0AAD FLEXIBLE configuracion VWSTMENE RSView Studio | configuracion RSView
STANDARD y programacion Machine Edition | Studio Machine Edition
para Simatic para desarrollo
OP/TP/MP270, y prueba de
MP370, 0P77, aplicaciones de HMI
OP/TP170y anivel de méquina
micropaneles
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Servicio de asistencia técnica Rockwell Automation proporciona informacién técnica en la web para ayudarle a usar
. nuestros productos. En http://support.rockwellautomation.com, encontrard manuales
de Rockwell Automation técnicos, una base de conocimientos con respuestas a preguntas frecuentes, notas técnicas y
de aplicacidn, ejemplo de cddigos y vinculos a Service Packs de software, ademds de la funcién
MySupport que usted puede personalizar para aprovechar al méximo estas herramientas.

Con el fin de brindar un nivel adicional de asistencia técnica por teléfono para
instalacién, configuracidn y resolucién de problemas, ofrecemos los programas de
asistencia TechConnect. Para obtener mds informacidn, comuniquese con el distribuidor
local o con el representante de Rockwell Automation, o visite

htep://support.rockwellautomation.com.

Asistencia para la instalacion

Si se le presenta un problema durante las primeras 24 horas de instalacién, revise la
informacién contenida en este manual. También puede comunicarse con un nimero especial
de asistencia al cliente a fin de obtener ayuda inicial para la puesta en marcha de su producto.

Estados Unidos +1-440-646-3434
Lunes a viernes de 08:00 a 17:00, hora oficial del Este de EE.UU.

Fuera de Estados Para cualquier asunto relacionado con asistencia técnica, comuniquese con
Unidos el representante local de Rockwell Automation.

Procedimiento de devolucion de productos nuevos

Rockwell Automation prueba todos sus productos para asegurarse de que estén en
perfecto estado de funcionamiento cuando se envian de la fabrica. Sin embargo, si su
producto no funciona y necesita devolverlo, siga estos procedimientos.

Estados Unidos Comuniquese con el distribuidor. Deberd proporcionar al distribuidor un nimero
de caso de asistencia al cliente (Ilame al nimero de teléfono anterior para obtener
uno) a fin de completar el proceso de devolucién.

Fuera de Estados Comuniquese con el representante local
Unidos de Rockwell Automation para obtener informacidn sobre el procedimiento
de devolucién.

www.rockwellautomation.com

Oficinas corporativas de soluciones de potencia, control e informacién

Américas: Rockwell Automation, 1201 South Second Street, Milwaukee, W1 53204-2496 USA, Tel: (1) 414.382.2000, Fax: (1) 414.382.4444
Europa/Medio Oriente/Africa: Rockwell Automation, Vorstlaan/Boulevard du Souverain 36, 1170 Bruselas, Bélgica, Tel: (32) 2 663 0600, Fax: (32) 2 663 0640
Asia-Pacifico: Rockwell Automation, Level 14, Core F, Cyberport 3, 100 Cyberport Road, Hong Kong, Tel: (852) 2887 4788, Fax: (852) 2508 1846

Argentina: Rockwell Automation S.A., Alem 1050, 5° Piso, CP 1001AAS, Capital Federal, Buenos Aires, Tel.: (54) 11.5554.4000, Fax: (54) 11.5554.4040, www.rockwellautomation.com.ar

Chile: Rockwell Automation Chile S.A., Luis Thayer Ojeda 166, Piso 6, Providencia, Santiago, Tel.: (56) 2.290.0700, Fax: (56) 2.290.0707, www.rockwellautomation.cl

Colombia: Rockwell Automation S.A., Edf. North Point, Carrera 7 N° 156 - 78 Piso 18, PBX: (57) 1.649.96.00 Fax: (57)649.96.15, www.rockwellautomation.com.co

Espana: Rockwell Automation S.A., Doctor Trueta 113-119, 08005 Barcelona, Tel.: (34) 932.959.000, Fax: (34) 932.959.001, www.rockwellautomation.es

México: Rockwell Automation S.A. de C.V., Bosques de Cierulos N° 160, Col. Bosques de Las Lomas, C.P. 11700 México, D.E, Tel.: (52) 55.5246.2000, Fax: (52) 55.5251.1169, www.rockwellautomation.com.mx
Perti: Rockwell Automation S.A., Av Victor Andrés Belaunde N°147, Torre 12, Of. 102 - San Isidro Lima, Pert, Tel: (511) 441.59.00, Fax: (511) 222.29.87, www.rockwellautomation.com.pe

Puerto Rico: Rockwell Automation Inc., Calle 1, Metro Office # 6, Suite 304, Metro Office Park, Guaynabo, Puerto Rico 00968, Tel.: (1) 787.300.6200, Fax: (1) 787.706.3939, www.rockwellautomation.com.pr
Venezuela: Rockwell Automation S.A., Edf. Allen-Bradley, Av. Gonzélez Rincones, Zona Industrial La Trinidad, Caracas 1080, Tel.: (58) 212.949.0611, Fax: (58) 212.943.3955, www.rockwellautomation.com.ve
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